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D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH.
1. WSTEP.

1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacfihtécznej (SST) & wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zezanychz budowg Ulicy Nadjeziornej i Putaskiego w Etku.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) standwiminzujacy dokument przetargowy przy
zleceniu i realizacji rob6t na zadaniu wymienionynpkt.1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zaanych
z budowg Ulicy Nadjeziornej i Putaskiego w Eltkmajcymi na celu:
e wytyczenie osi trasy i punktéw wysokéciowych przy robotach drogowych
« oraz wykonanie inwentaryzaciji powykonawczej.
W zakres robot pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékowych
wchodz:
» sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysolkawego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,
e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi, zatania linii, punktéw
pasrednich wyokaglen),
» wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
» zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, ochrotia przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtdbwne trasy punkty zalamania terenu, punkty kierunkowe orazzgowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.5.Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D.00.00.00 .

1.5. Ogdllne wymagania dotycgce robdt.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jekavykonanych Robét oraz za zgodhoich
z Dokumentacja Projektaw
2. MATERIALY.

Do utrwalenia punktow gidwnych néle stosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkeg okoto 0,50 metra Pale drewniane umieszczone
poza granig rob6t ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énieednic: od 0,15 do
0,20 m i dlugé¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m
i dhugdasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispméej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm
i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZT.

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu.
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00.
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3.2. Sprat pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego i punktéw wysgdiowych naley stosowd nastpujacy sprzt:
» teodolity lub tachimetry,
* niwelatory,
» dalmierze,
* tyczki,
e laty,
* tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia ulic i jej punktow wysgtowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vma przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D.00000.

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7) przez osoby posiadae¢ odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Dane ydaice osnowy
geodezyjnej poziomej i wysokciowej oraz punktéw granicznych najepobra z Powiatowego €odka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodmieobowhzujacymi przepisami — Ustawa Prawo
Geodezyjne i Kartograficzne — tylko jednostka wykestwa geodezyjnego r® zgtasz& roboty
i pobier& materiaty z PODGIK).

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okgtone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi e¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu
istotnie ré&nia si¢c od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagdomi o tym
Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu w takéjomie nie powinno hyzmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Veizg roboty dodatkowe, wynikgje z rénic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru, zostamvykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
Nadzoru oznaczag roboty dodatkowe w takim przypadku aligi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przez Inspektoaddru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznagze
w czasie trwania rob6t. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostanzniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzej@st konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diwiglowej realizacji rob6t nakm do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i plitéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne powinny¢lzastabilizowane w sposoéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmkdowhzane do punktdw pomocniczych,
potozonych poza granicrob6t ziemnych.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
odcinka drogowego , a tai przy kadym obiekcie inynierskim.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem placu i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzystéd punkty stale na stabilnych, istnieych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repenpocze naley zatlazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztalttownikéw stajoh, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyhera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreslac z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosuj niwelacg podwdéjrm w nawhzaniu do reperéw
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painstwowych. Repery robocze powinnydwyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj wyrane
i jednoznaczne okétenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.3. Odtworzenie trasy

Tyczenie trasy naly wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okdonej w dokumentacji projektowej.

Dlugoé¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i w punktachsrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej asisyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktdw osi trasy naje wyznaczy
z dokfadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowe;.

Usunkcie pali z osi placu jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobét.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumensaprojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetiétriow miejscach zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrkanych z odtworzeniem powierzchni i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1, 2, 3, 4, 5, 6, 7) zgodnie z wymaganiamdanymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.0000

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy przedmiotowégy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D.M.00MO.

Odbidr robét zwazanych z odtworzeniem powierzchni w terenie ¢age na podstawie szkicow
i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétikantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada
Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D.M.00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

» sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych i punkidrgokaciowych,

e wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

e zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaty, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie
ufatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
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» sporadzenie dokumentacji (inwentaryzacji) powykonawcze;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografi,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83

NooA~®
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