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1. WSTE?P

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Techniczne)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét instalacji elektrycznej wnetrzowej w budynku mieszkalnym.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zleceniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dotycza robot w
zakresie ujetym w projekcie budowlanym i obeymujg:
- wlz i tablice rozdzielcze
-instalacja elektryczna w czgéci mieszkalnej
-instalacja elekiryczna w czgsci administracyjnej
-instalacja domofonowa
-instalacja telewizyjna
-instalacja telefoniczna
-instalacja odgromowa

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. aparatura rozdzielcza i sterownicza-nazwa aparatéw i zespolow shuzacych do
laczenia,sterowania,pomiaru i zabezpieczen

1.4.2. gléwna szyna uziemiajaca —do przytaczenia przewodow ochronnych,wyréwnawezych

1.4.3. instalacja elektryczna-zespo! elementéw i urzadzen elektrycznych przeznaczonych do
doprowadzenia energii elektrycznej

1.4.4. instalacja odgromowa -instalacja stosowana do ochrony budynkéw przed skutkami
wytadowan piorunowych

1.4.5. obwod elektryczny-zespol elementow instalacyi elektrycznej wspdlnie zasilanych 1
zabezpieczonych

1.4.6. obwod odbiorezy-obwad do ktérego sq przytaczone bezposrednio odbiorniki lub
gniazda wtyczkowe



1.4.7. obwéd rozdzielczy-wlz/wewnetrzna linia zasilajaca/-obwdd zasilajacy tablicg
rozdzielcza

1.4.8 odbiornik energii elektrycznej-urzadzenie przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej w inng forme energii np. swiatlo,cieplo

1.4.9 osprzet elektroinstalacyjny-zestaw elementéw jak:uchwyty ,puszki,listwy,rury ostonowe
itp.

1.5.0 o$wietlenie-o$wietlenie elektryczne zapewniajace w danym miejscu warunki
o$wietlenia

1.5.1 polaczenie wyréwnawcze-polaczenie elektryczne pomiedzy czesciami przewodzacymi
w celu wyréwnania potencjatew

1.5.2 przewod elektryczny-element instalacji elektrycznej shuzacy do przewodzenia pradu

1.5.3 przewdd fazowy /L1,1.2,L.3/ przewod bedacy pod napigeiem

1.5.4 przewdd neutralny /N/-przewdd polaczony bezposrednio z punktem neutralnym uktadu

siect -

1.5.5 przewdd ochronno-neutralny /PEN/-przewéd spelniajacy funkcje przewodu ochronnego
jak i neutralnego

1.5.6 przewdd ochronny /PE/-przewdd chroniacy przed porazeniem elektrycznym

1.5,7 tablica rozdzielcza gléwna-zespot aparatury rozdzielczej, zabezpieczajacej,taczeniowe]
usytuowane w szafce z jednej strony potaczone ze zlaczem z drugiej z wiz

1.5.8 samoczynne wylaczenie zasilania-spowodowanie przerwy w przeptywie pradu
elektrycznego wywotane przez samoczynne zadzialanie urzadzenia zabezpieczajacego w
przypadku uszkodzenia instalacji

1.5.9 uziom fundamentowy-plaskownik lub pret uiozony pod fundamentem

1.6.0 wytacznik ochronny roznicowopradowy-wylacznik samoczynny wytaczajacy zasilanie
w wypadku uszkodzenia instalacji

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania zgodnie z projektem,
postanowieniami kontraktu, SST, obowigzujacymi normami, aktualng wiedzg techniczna,
poleceniami inspektora nadzoru i wpisami w dzienniku budowy.

2. Materialy i urzadzenia



Materiaty i urzadzenia do wykonania robét elektrycznych stosowa¢ zgodnie z projektem
technicznym, postanowieniami kontraktu i poleceniami nadzoru inwestorskiego. Przed
zbudowaniem wykonawca przedstawi informacje dotyczace Zrddta wytwarzania oraz
odpowiednie swiadectwa badarl, atesty dotyczace materialéw i urzadzen do akceptacji przez
inwestora. Aparatura i urzadzenia powinny posiada¢ DTR i $wiadectwa producenta oraz
certyfikaty bezpieczenistwa. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan
ilodciowych i jakosciowych materialow i urzadzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich
wiasciwe skladowanie 1 wbudowanie.

3. Sprzet

3.1. Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia ulicznego powinien posiadac
mozliwos¢ korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwg jakosé
robot:

- podnosnika hydraulicznego na podwoziu samochodowym

- spawarki transformatorowej

- elektronarzgdzia.

4. Transport

Materialy i urzadzenia przewidziane do wykonania robdt nalezy transportowac zgodnie z
ogolng instrukcja, zaleceniami producenta i kodeksem drogowym. Wykonawea powinien
wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacych srodkéw transportu:

- samochéd dostawcezy

5. Wykonanie robot
5.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca przedstawi do akeeptacji przez inspektora nadzoru projekt organizacji i
harmonogram robét z uwzglednieniem wszystkich warunkow.

5.2. Warunki techniczne wykonania robot

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z:

- warunkami technicznymi wykonania odbioru robot
- polskimi normami

- katalogami rozwigzan technicznych

- kartami producentéw itp.

5.2.1. WLZ i tablice rozdzielcze

Przed przystapieniem do wiasciwych robot nalezy wyznaczy¢ tras¢ przebiegu instalacji oraz
miejsca zamontowania aparatow i osprzgtu. Trase nalezy zharmonizowac z innymi
instalacjami np. wod-kan,co,cw,gaz. itp. z zachowaniem odlegtosci zgodnie z warunkami
technicznymi.Nastepnie nalezy wykona¢ wszystkie przebicia przez Sciany i
stropy,bruzdy,zamocowa¢ uchwyty,puszki itp. W nastepnym etapie mocujemy rurki,weiggamy
przewody do rurek.Pozostate przewody mocujemy za pomocsa gipsu,na paskach,uchwytach



czy za pomocg drutu wiazatkowego.Po otynkowaniu wingk montujemy tablice
rozdzielcze Nastgpnie podiaczamy przewody do aparatéw oraz wykonujemy pomiary.

5.2.2 Instalacja elektryczna w mieszkaniach

Trasowanie instalacji jak w pkt.wyzej.Nalezy pamigtaé o przebiegu przewoddéw w liniach
poziomych i1 pionowych. W lazienkach szczegllng uwage zwrdcié na zachowanie odleglosci
od wanny przy montazu osprzgtu oraz na koniecznos¢ wykonywania polaczen
wyréwnawczych miejscowych.Po wyznaczeniu miejsc na puszki rozgalgzne i koricowe oraz
punkty o$wietleniowe ukiadamy przewody mocujac je za pomocg gipsu hub paskow czy drutu
wigzatkowego.Po otynkowaniu sprawdzamy cigglodé przewoddéw, stan izolacji,poprawnosé
polgczen.Po robotach malarskich mocujemy tablice mieszkaniows z aparatura i podiaczamy
obwody oraz montujemy pozostaly osprzet.Po wykonaniu stalego zasilania i zalicznikowaniu
wykonujemy pomiary skutecznosci ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

5.2.3. Instalacja elektryczna w czgsci administracyjnej

Trasowanie , kucie otwordw 1 bruzd jw pkt 5.2.2. Na klatkach schodowych stosowac osprzet
podtynkowy hermetyczny, w piwnicach nadtynkowy hermetyczny,oprawy porcelanowe
proste i skosne. W piwnicy oswietlenie 24V. Wszystkie przewody w piwnicy rapowac.

5.2.4. Instalacja domofonowa

Trasowanie , kucie otwordw 1 bruzd jw pkt 5.2.2. Ciagi przewodéw prowadzi¢ w bruzdach
pt. w sposéb nie kolidujacy z instalacjg elektryczng. Wykona¢ zgodnie z DTR producenta.
Unifony montowa¢ w korytarzu mieszkania,centralke z kaseta wezwan przy drzwiach
wiatrolapu,zasilacze w drzwiczkach przy tablicach na kazdej klatce.

5.2.5. Instalacja telewizyjna

Trasowanie, kucie otworow i bruzd jw. Pkt 5.2.2.Ciagi przewoddw prowadzi¢ w bruzdach pt
w sposob nie kolidujacy z instalacja elektryczna. Antene /program TP1,TP2,Polsat/ mocowaé
blisko wilazu na dach po sprawdzeniu sygnahi.Maszt podlgczy¢ do instalacji piorunochronnej.

5.2.6. Instalacja telefoniczna.

Trasowanie kucie otworéw 1 bruzd jw.Ciagi przewodow prowadzi¢ w bruzdach pt. w sposéb
nie kolidujacy z instalacja elektryczng.

5.2.7. Instalacja polaczen wyrownawczych

Potgczenia wyréownawcze giéwne wykonac¢ w piwnicy {aczac GSW z metalowymi rurami
wod-kan,co,cw,uziomem fundamentowym i piorunochronnym,wzmacniaczem TV ,punktPEN
w ZK.W lazienkach wykonac polgczenie wyrdwnawcze miejscowe taczgc przewodem DY4
metalowg wanng i rury z punktem PE tablicy mieszkaniowe;.



5.2.8. Instalacja odgromowa

Jako zwody poziome wykorzysta¢ pokrycie blaszane dachu,.hia kominach wykonaé zwody
drutem DFe fi8 lacza¢ w sposob metaliczny z blacha dachu.Przewody odprowadzajace
wykonaé drutem DFe fi8 w RL 20 pod tynkiem,taczac w puszce z bednarka uziomu
fundamentowego.Przed polaczeniem wykonaé pomiar opornosci uziemienia

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Wykonawea jest odpowiedzialny za peing kontrolg jakosci robét, materiatow i urzadzen

6.2.
Badania jakosci rob6t w czasie budowy

Badania jakos$ci robét w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z instrukcjam
zawartymi w normach i aprobatach technicznych materiatéw.

7. Obmiar robdt

Obmiar robét okresla ilo$é wykonanych robét zgodnie z postanowieniami kontraktu.

8. Odbidr robdt

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ilosci, wartosci 1 jakoscl.
Gotowosé do odbioru wykonawca zglasza wpisem w dzienniku budowy.

8.1. Odbidr czgiciowy

Odbidr ezesciowy odnosi si¢ do poszczegdlnych etapéw robot w szezegbinosci
zanikajacych jak np. ukladanie kabli, wykonywanie przepustow itp.

8.2. Odbidr ostateczny

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ odbioru robét, ktére polegajg migdzy
innymi na sprawdzeniu:
- poprawno$ci zainstalowania urzadzen i aparatury
- jako$¢ zainstalowanych urzadzen
- poprawnos¢ dzialania
- aktualno$é dokumentacji powykonawczej
- kompletnos¢ DTR, certyfikatéw itp.
- kompletnosé protokotéw z pomiarow



9. Podstawa platnosci

Podstawa platnosci jest umowa miedzy inwestorem i wykomaweg oraz protok6t odbioru
koricowego potwierdzony przez komisje odbioru.

10. Przepisy zwiazane

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.Zakres,przedmiot 1

wymagania podstawowe
PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych.Ochrona

przeciwporazeniowa
PN-IEC 61024-1 ochrona odgromowa obiektéw budowlanych

Warunki techniczne-instalacje elektryczne



