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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania ogélne dotyczace wykonania i

odbioru robé6t zwigzanych z przebudows ul. Wiclkanocnej w Elku polegajgcg na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegélowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy Zlecaniu i realizacji

robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6lne, wspdlne dla robot zwigzanych budowa chodnika
i miejsc postojowych przy ul. Wielkanocnej w Etku objetych szczegOtowymi specyfikacjami technicznymi i obejmuja SST zgodnie

ze spisem tresci.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poniZej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catosé¢ techniczno-uzytkowsg
(droga) albo jego czgé¢ stanowigcy odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel).
1.4.2. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
7 wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.3. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebicgu rob6t budowlanych,
stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosgci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem/Kierownikiem projektu, Wykonawea i projektantem.
1.4.4. Inzynier/Kierownik projektu— osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna
7a nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.
1.4.5. Jezdnia — cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.6. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystgpowania w jego imieniu W sprawach realizacji kontraktu.
1.4.7. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukeji nawierzchni.
1.4.8. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialow oraz robot.
1.4.9. Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu..
1.4.10. Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajagcych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
b) Warstwa wigzgca — warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg écieralng a podbudows, zapewniajgca lepsze
rozlozenie naprezet w nawierzehni i przekazywanie ich na podbudowe.
¢) Podbudowa — dolna czgs¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze. Podbudowa
moze skladaé sie z podbudowy rasadniczej i podbudowy pomocniczej.
1.4.11. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnosé wykonywanych robot z dopuszezonymi tolerancjami, a jeshi
przedziat tolerancji nie zostat okreglony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.
1.4.12. Podtoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.
1.4.13. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.14. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.15. Przetargowa dokumentacja projektowa — czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.16. Slepy kosztorys — wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) W kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.17. Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione W kontrakcie jako tworzgce czgs¢ terenu budowy.

1.4.18. Zadanie budowlane — czgs¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowigca odrgbng catoéé konstrukcyjna
lub technologiczna, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé
na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli



drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawea jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

_melawiaja,cy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi dwa egzemplarze dokumentacji projektowe; i dwa
komplety SST.

. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong znajdujgcych si¢ na przekazanym —mu terenie punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdtowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodno$é robot z dokumentacia projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu stanowig cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich s obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszezeg6lnych dokumentow obowiazuje kolejnosé ich waznosei wymieniona w
warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzj¢ © wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie s3 wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wiszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.

Dane okre§lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementow budowli muszg wykazywac zgodnos¢ z
okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i wplynie to na
niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektow (jezdnie, $ciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawcea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, W stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wigczony w ceng kontraktows.
b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy W okresie trwania realizacji kontraktu az do zakoficzenia
i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, W Lym: ogrodzenia,
porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne érodki niezbedne do ochrony robét, wygody spolecznosei i
innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, W
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odr¢bnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony W ceng kontraktows.

1.5.5. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac W czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykariczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej, '

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony s:r?dow1ska
na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0séb lub débr publicznych i innych, a
wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.



Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdiny wzglad na:
1) lokalizacje sktadowisk i ukopow,
2) érodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
b) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpoZarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy w
maszynach 1 pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji rob6t
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okre$lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobatg techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoniczeniu rob6t ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materialéw od wilasciwych organoéw administracji
panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwick zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona whasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawea odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych whascicielami tych urzadzen pol ierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i
sainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowat dostarczajge wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczeii naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materialéw i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych
wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy niespetniajace tych warunkéw zostaty
usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nic beda dopuszezone na $wiezo ukonczony fragment

budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpicczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczefstwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawea ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaie si¢, ze wszelkie koszty zwigzane Z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaplacie i
sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat 7a ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu. ' .

Wykonawca bgdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé. prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do _mome-nlu od]_:noru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinicn
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagari
prawnych odnoénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen
uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposcb ciggly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty. Wiszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki
wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznoéé norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwick w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére spelnia¢ majq materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy
i przepisy s3 pafistwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajgce rOwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynicrowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenic budowy bedg uwazane za whasnoé¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawea
poniesic koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i
Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysoko$é kwoty, o ktorg nalezy zwickszyc¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow
Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przemaczonych do robdt,

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego
srodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badar laboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego 7rédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego Zrédta
uryskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego Zrodta w
sposéb ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Materialy nicodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonaweg wywiezione z terenu budowy i ztozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialow do innych robot, niz te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio
przewartociowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczge si¢ z jego, nieprzyj¢ciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze, co najmnicj tydzien przed
uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé poimiej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.4 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robdt, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i whasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Migjsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy W miejscach zorganizowanych przez Wykonaweg i
zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje .nieko_rz_ysmego wplywu na
jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powmien odpowiada¢ pod



wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST w przypadku braku ustalefi w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszezenie sprzgtu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawiac lub wymienia¢ sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnic z zasadami okre$lonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speiniad wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych
warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawea jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robét
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popehione przez Wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang, usunigte przez Wykonawee na whasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robét beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce
przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe 7 tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozong jakosc robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlgczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materialéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca

stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwosé sa okreslone, w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umows. o

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu éwiadectwa, ze wszystkie stosowane u:zqdzemar1 sprzgt
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan. o 3

Inzynier/Kierownik projektu bgdzie mieé nicograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
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Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
df)lyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggni¢eia te beda tak powazme, 7e moga wplyna¢ ujemnic na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusei je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

.Pr(’)bki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Prébki dostarczone przez Wykonawceg do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie InZyniera/Kierownika projektu Wykonawca be¢dzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktére
budzg watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badai pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedsg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwick badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, migjscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akeeptacji
Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie 3 dni od przeprowadzenia badan.

Wiyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialéw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé¢ zgodno$é materiatéw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wlasnych
badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawece.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swdj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢
wylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robot z dokumentacja projektows i SST. Moze rowniez
Zleci¢, sam lub poprzez Wykonaweg, przeprowadzenie powt6rnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawceg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoéci z:
— Polskg Norma lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nic sa objete
certyfikacja okreslona w pkt 1
i ktore spelniajg wymogi SST. )
W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty s wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy. S
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wymkan:u
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawee Inzynierowi/Kierownikowi
projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spelniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jako‘éci materifﬂ.(’)w,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone przez Wykonawce. Dokumenty te stanowig zatgczniki do
odbioru robét. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(2) Pozostate dokumenty budowy



Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych powyzej nastgpujace dokumenty:
a) zgloszenie robot budowlanych,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robdét,
¢) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Doklm.nexllty budowy beda przechowywane przez Wykonawee w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawenn.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na
Zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysic.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwick blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilociach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pi$mie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstociy wymagang do celu miesi¢eznej platmosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialéw

Diugosci i odlegtosci pomigdzy wyszezegdnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhiz linii osiowe;.
Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m’ jako dlugo$é pomnozona
przez $redni przekrdj.
Toéci, ktére maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkic urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany W czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wiszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustaleh odpowiednich SST, roboty podlegajg nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. . o -

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. o . ‘ . . 5

Gotowosé danej czesei robot do odbioru zglasza Wykonawca powiadomieniem InZymeraleero‘wmka Qro;ekt_u. Odb-lor
bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.
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Jakqéé i ilogé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto$ci.

Calkowite zakoriczenic rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego W obecnoscei Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektows 1SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

W przypadku stwicrdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszezegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obicktu i bezpieczenistwo ruchu, komisja dokona potrgcer, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robdt
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad nastgpujgce dokumenty:
dokumentacje projektows z naniesionymi zmianami powstatymi w trakcie realizacji umowy,
szezegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne),
wyniki pomiaréw kontrolnych zageszczenia podtoza i warstw konstrukcyjnych nawierzchni,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci whudowanych materiatéw zgodnie z SST,
geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcz robot,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja W porozumieniu z Wykonawcg Wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie
zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupekiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupelniajacych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 . Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ustalenia ogdlne

Podstawg patnodci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowa ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawceg
w danej pozycji kosztorysu. .
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania 1
badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SSTiw dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowac:
— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
—  warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
—  warto$¢ pracy sprz¢tu Wraz z towarzyszacymi kosztami,
_ koszty posrednie, zysk kalkulacyjny iryzyko,
— podatki obliczone zgodnic z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 . - Prawo budowlane (Dz. U.Nr 89, poz. 414 z pbimiejszymi zmianami).
2. Ustawa z dnia 21 marca 19851. 0 drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 6)
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

. Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zqua.nych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych zwigzanych z przebudows ul. Wielkanocnej w Etku
polegajacg na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obicktéw inzynierskich
zwigzanych z przebudowa ul. Wielkanocnej w Etku polegajaca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktoéw wysokosciowych wehodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego punktoéw gidwnych trasy,
b) uzupehienie trasy dodatkowymi punktami,
c) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdblne wymagania dotyczgce materialdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
0gdlne” pkt. 2.
2.2. Rodzaje materialow

Do stabilizacji punktéw trasy nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugoécei okolo 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzehni bolce stalowe srednicy 5 mm i dfugosci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mieé dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry, — tyczki,
— niwelatory, - faty,
— dalmierze, — tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport sprz¢tu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,-Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1.do 7).

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacjg i
wspdirzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegélowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego..

Wiszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wyniko6w
pomiaréw przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasic trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang smiszczone przez Wykonawee $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wiszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t naleza do obowigzkow Wykonawcy.
5.3. Odtworzenie trasy

Tyczenie trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia punktow trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 .. Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢
wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7).
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
Odbiér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy W terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokéhu 7 kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawcea przedkiada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
—  sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych trasy,

— uzupehienie trasy dodatkowymi p a N o
_ zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne

odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycji, Gloéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukgja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wiytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

FL O G B G R e
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 01.02.00

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

PRZEBUDOWA UL. WIELKANOCNEJ W ELKU POLEGAJACA
NA BUDOWIE CHODNIKA I MIEJSC POSTOJOWYCH



D-01.02.00. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1.Wstep

1.1. Przedmiot SSTWIORB.

Przedmiotem Szczegélowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z usunigciem warstwy ziemi w ramach zadania zwigzanego z

przebudowsg ul. Wielkanocnej w Elku polegajaca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegblowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych(SSTWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres Robot objetych SSTWIORB
Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji dotycza usunigcia warstwy humusu i obejmuja:
—~  usuniecie warstwy ziemi (humusu) o $redniej grubosci do 15¢m za pomocg koparek.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogdlne warunki dotyczace Robét

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$é¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacja Projektows,
SSTWIORB i poleceniami Inzyniera.

Wymagania ogélne dotyczgce Robot podano w SST 00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja .

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzgtu
Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w SST 00.00.00 ., Wymagania ogolne .

3.2. Sprzet do wykonania robot zwigzanych z usuni¢ciem humusu

Do wykonywana robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac :
- koparki ,

- koparko-tadowarki ,

4. TRANSPORT

Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w SST 00.00.00 »Wymagania ogolne Humus w ilosci
niezbednej do realizacji trawnikéw przewidzianych zadaniem powinien zostaé przez wykonawce zmagazynowany w
sposéb umozliwiajacy jego wykorzystanie. Pozostata czes¢ materiatu zostanie zagosodarowana zgodnie z wola
Wykonawcy - wywéz na wysyp lub wywoz na wiasny plac magazynowy celem wykorzystania na innych
inwestycjach.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne ™.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem koparki. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni
catego zakresu robét. Humus nalezy zdja¢ érednio do 15 cm jego zalegania, warstwg okreslong w dokumentacji
projektowej lub wskazang przez Inzyniera na roboczo, wedhig faktycznego stanu wystgpowania . Stan faktyczny
bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy
sktadowaé w regularnej pryzmie . Miejsce sktadowania humusu powinno by¢é tak dobrane przez Wykonawce, aby
humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem , a takze najezdzaniem przez pojazdy i zageszczaniem. Nie
nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich , aby unikna¢ zanieczyszczen
gling lub innym gruntem nieorganicznym .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne ™.

6.2. Kontrola jakosci robot zwigzanych ze zdjeciem humusu
Sprawdzanie jakoéci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu z powierzchni pasa robot
ziemnych , zgodnie z dokumentacjg projektowa i wskazaniami Inzyniera .

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robdt zwiazanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m2 ( metr kwadratowy ), o $redniej
gruboscei do 15¢m , na podstawie dokumentacji projektowej i pomiaroéw w terenie .

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne ™.

Roboty objete niniejsza SST podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, ktéry powinien byc
dokonany po wykonaniu zdjecia warstwy humusu wraz z odwiezieniem na miejsce magazynowania. Inzynier oceni
wyniki badan i pomiardéw przedtozonych przez Wykonawce zgodnie z niniejsza SST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inzynier ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca
wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnoéé za 1 m2 ( metr kwadratowy ) zdjetego humusu nalezy przyjmowac zgodnic z obmiarem i oceng jakosci
robot. Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuje zdjecie humusu o éredniej grubodei 15em jego zalegania, wraz z
odwiezieniem na miejsce magazynowania .

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. BN — 72/8932 — 01 ,, Budowle drogowe i kolejowe . Roboty ziemne ™ .
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D-01.02.04. ROZBIORKI ELEMNTOW DROG

1.Wstep

1.1. Przedmiot SSTWIORB.

Przedmiotem Szczegolowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z rozbiérkami elemntéw drég w ramach zadania zwiazanego z

przebudows ul. Wielkanocnej w Etku polegajaca na budowie chodnika i migjsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegdtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych(SSTWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres Robét objetych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robsdt zwigzanych z rozbiorka elemntow drog
zgodnie z dokumentacja projektowa wraz z odwiezeiniem materiatéw nadajacych si¢ do pnownego wykorzystania w
miejsce wskazane przez inwestora oraz utylizacja materialow nie nadajacych si¢ do ponownego uzytku.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Obramowanie - kraweznik lub obrzeze wraz z tawg

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST 00.00.00 "Wymagania og6lne".

1.5. Ogolne warunki dotyczace Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakoséé ich wykonania oraz za zgodno$é¢ z Dokumentacjq Projektowa,
SSTWIORB i poleceniami InZyniera.

Wymagania ogdlne dotyczace Robot podano w SST 00.00.00 "Wymagania ogdlne™.

2. MATERIALY
Nie wystepuja .

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprz¢tu
Wymagania ogélne dotyczace sprzetu podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne ™.

3.2. Sprzet do wykonania robét zwigzanych z usunigciem humusu

Do wykonywana robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowag :
- koparki , koparko-tadowarki lub tadowarki,

- samochody ci¢zarowe

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

Drobne roboty mozna wykonywaé recznie przy uzyciu prostych narzedzi recznych.

4. TRANSPORT

Transport powinien odpowiadaé wymaganiom podanym w SST 00.00.00 ., Wymagania ogolne".

Material z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu. ‘
Materiaty pozyskane z rozbiorki i zakwalifikowane przez Inzyniera jako nadajace si¢ do ponownego wykorzystania
stanowia wlasno$¢ Zamawiajacego i nalezy je przewiez¢ na plac wskazany przez Zamawiajacego, ptzzo.sta'h?
materialy z rozbiérki stanowia wlasnos¢é Wykonawcy i jego obowiazkiem jest ich odwiezienie na wysypisko $mieci i
pokrycie wszelkich optat z tym zwiazanych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot ' o
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne ™.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych ) ) ' T
Roboty rozbiérkowe elemntéw drog obejmuja usunigcie z budowy wszystkich elemntow przewidzianych

dokumentacja projektowg lub wskazanych przez Inzyniera.
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Jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej i/lub rozbiérkowej, Inzynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takicj dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.
Roboty rozbiérkowe moga by¢ wykonywane mechanicznie lub recznie z zastrzezeniem, ze wszystkie elementy
mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane w sposob nie powodujacy zbednych uszkodzen.
Materialy zakwalifikowane przez Inzyniera jako nadajgce si¢ do ponownego wykorzystania Wykonawca
przetransportuje na plac wskazany przez Inzyniera, pozostale materialy wykonawca wywiezie na wysypisko
odpadow lub zagospodaruje we wlasnym zakresie dostarczajgc Inzynierowi karte utylizacji odpadu.

Doty (wykopy) powstate po rozbnidrce elemnetow drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektows beda wykonywane roboty ziemne nalezy tymczasowo zabezpieczyé. W szczegdlnoéci nalezy zapobiegaé
gromadzeniu si¢ w takich miejscach wod opadowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne ™.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych
Sprawdzanie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych roboét rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elemntéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z rozbidrka elementow drog sa jednostki podane w kosztorysach i
przedmiarach. Dla kraweznikéw i obrzezy jest to m, dla nawierzchni z kostki betonowe;j m’, a dla wywozu i
utylizacji gruzu m’.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogélne .

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy phatnosei podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne ™.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t rozbiérkowych obejmuje:

- oznakowanie robot,

- wyznaczenie elementow przeznaczonych do robiérki,

- rozebranie elementow drog,

- przesortowanie materiatu z rozbidrki,

- zaladunek i wywdéz materialéw z rozbiorki,

- wyréwnanie dna powstatego wykopu i jego odwodnienie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE )
1.PN-S-0225  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D-01.02.04. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA
1.Wstep

1.1. Przedmiot SSTWIORB.

Przedmiotem Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z korytowaniem pod warstwy konstrukeyjne nawierzchni wraz z

profilowaniem i zageszczaniem podioza w ramach zadania zwiazanego z przebudowg ul. Wielkanocnej w Etku

polegajaca na budowie chodnika i miejse postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegdlowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych(SSTWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres Robot objetych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z korytowaniem pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza zgodnie z dokumentacja
projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci przemarzania.

1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Okreélenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST 00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogolne warunki dotyczace Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnoéé¢ z Dokumentacja Projektows,
SSTWIORB i poleceniami Inzyniera.

Wymagania ogolne dotyczace Robot podano w SST 00.00.00 'Wymagania ogolne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja .

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprz¢tu
Wymagania ogolne dotyczace sprzgtu podano w SST 00.00.00 ., Wymagania ogolne ”.

3.2. Sprzet do wykonania robot zwigzanych z korytowaniem wraz z profilowaniem i zaggszezaniem podloza
Do wykonywana robdt zwigzanych z korytowaniem wraz z profilowaniem i zageszezaniem podioza nalezy stosowaé
- koparki lub koparko-tadowarki,

- samochody ci¢zarowe,

- drobny sprzet reczny do profilowania recznego,

- plyty wibracyjne.

Stosowany sprzet nie moze powodowaé niekorzysinego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Transport powinien odpowiadac¢ wymaganiom podanym w SST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne".
Materiat z koryta nalezy przewozic samochodami ciezarowymi samowyladowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot
Ogoblne zasady wykonywania robét podano w SST 00.00.00 .. Wymagania ogolne .

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystgpic do korytowania wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza bezposrednio
przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesnigjsze przystapienie do
wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, W
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywa¢ sie ruch budowlany,
niezwiazany bezposrednio z wykonywaniem pierwszej warstwy konstrukeji nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny zosta¢ weczesniej
przygotowane,

Odstep pomigdzy palikami powinien by¢ nie wigkszy niz 10 m ze wzgledu na powstawanie zwisu sznurka.

Rodzaj sprzetu do korytowania, a w szczegélnosci jego moc nalezy dostosowac¢ do rodzaju gruntu, w kidrym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie w miejscach, gdzie jego szerokos¢ nie pozwala na mechanicznbe prowadzenie
robdt, na przyktad w klinach skoséw miejsc parkingowych.

Grunt odspojony w trakcie wykonywania koryta powinien zotsaé zatadowany na samochod cigzarowy i odwieziony
na wysyp zaakceptowany przez InZzyniera.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umorzliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zalecaq sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej Sem wyzsze niz projektowane rzedzne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest speliony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchnié podioze na glebokosé zaakceptowans przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania dla gornrj strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia na poziomi Is21,00.
Do profilowania podioza nalezy stosowaé koparki z uzyciem fyzek skarpowych oraz drobne narzedzia reczne do
profilowania w miejscach niedostepnych dla sprzetu mechanicznego.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczenia. Zageszezanie nalezy kontynuowac
do momentu uzyskanaia wskaznika zaggszczenia na poziomie Is>1,00. Badanie wskaznika zagesczenia nalezy
prowadzi¢ przy uzyciu lekkiej ptyty dynamiczne;j.

Wilgotnoéé¢ gruntu podtoza podczas zageszezania powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja -20% do
+10%.

5.5.Utzrymanie wyprofilowanego i zaggszezonego podloza.

Podtoze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczaniem podioza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukladania wartsw konstrukcyjnych nawierzchni, to powinien on
zabezpieczyé podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad poprzez zakrycie folia lub poprzez inny
zaakceptowany przez Inzyniera sposéb.

Jezeli wyprofilowane i zageszczoe podioze ulegnic nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania warstw
konstrukcyjnych mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedban Wykonawcy, to konieczng naprawe wykona na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne ™.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Szerokosé profilowanego podioza ) »
Szeroko$é profilowanego podioza nalezy sprawdzi¢ w dwéch wskazanych przez Inzyniera przekrojach. Szerokos¢
nie moze réznié sie od projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.2. Rownosé profilowanego podloza

Nieréwnosci podtuzne nalezy mierzy¢ 4- metrowa fata zgodnie z BN-68/8931-04
Nierénosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2-metrowa fatg.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne . ‘ .
Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja 0,5%.

6.2.4 Zageszezenie koryta
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Wskaznik z?g¢szczenia koryta powinien byé sprawdzany przy uzyciu lekkiej plyty dynamicznej. Nalezy
przeprowadzi¢ trzy badania w korycie pod miejsca parkingowe ( po 1 na kazdym z ciagéw) i dwa badania w korycie
pod chodnik ( po 1 na kazdym z ciagow)

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m’ wykonanego i odebranego koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogélne ™.

Roboty uznaje si¢ za wykoanne zgodnie z dokumentacja projektowa, SSTWIiORB i wymogami InZyniera, w sytuacji
gdy wszystkie pomiary i badania z zachowaniem okreslonych tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST 00.00.00 ,, Wymagania ogolne .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t rozbiérkowych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu wraz z zaladunkiem na samochod cigzarowy,

- profilowanie podoza,

- zageszezanie podioza,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratorynych okreslonych w SSTWiORB

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.
4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczebia gruntu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

PRZEBUDOWA UL. WIELKANOCNEJ W ELKU
POLEGAJACA NA BUDOWIE CHODNIKA I MIEJSC
POSTOJOWYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(SSTWiORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z przebudows ul. Wielkanocnej w
Eiku polegajaca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (SSTWiORB)

stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.
LT,

1.3. Zakres robét objetych SSTWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem warstwy podbudowy z kruszywa w zakresie inwestycji zwigzanej z przebudowg ul. Wielkanocnej
w Elku polegajacg na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie (KE.SM) - jedna lub wiecej warstw
zaggszezone]j mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej (chodnika, zjazdéw, jezdni)

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne”

2.2. Materialy do warstwy podbudowy z KE.SM

Materialem do wykonania nawierzchni z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszezen obeych i bez domieszek gliny.
Kruszywo C50/30 - minimalna zawartos¢ masy ziaren calkowicie lub czeSciowo przekruszonych
50%, maksymalna zawarto§¢ masy ziaren calkowicie zaokraglonych - 30%

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanki powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna nie moze
przekraczac¢ 2/3 grubosci warstwy ukladane) jednorazowo. .
Krzywa uziarnienia kruszywa, okres§lona wedlug PN-EN 933-1, powinna miesci¢ si¢ pomiedzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na nawierzchni¢ wykonang metoda stabilizacji
mechanicznej.

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérna warstwe) lub warstwe nawierzchniows
1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe).

2.3.2. Wlasciwoscei kruszywa
Kruszywa powinny spelia¢ wymagania okre$lone w tablicy 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania Badania wedhug
1 | Zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 PN-EN 933-1
2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 5 PN-EN 933-1
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych % (m/m), nie wigcej niz 35 PN-EN 933-4
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, % (m/m), nie wigcej niz 1 PN-88/B-04481
5 | Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metodg I lub II wg

PN-88/B-04481, % od 30 do 70 BN-EN 933-8
6 | Scieralnos¢é w bebnie Los Angeles

a) $cieralnosé catkowita po pelnej liczbie obrotéw, nie wigcej niz 35

b) $cieralno$¢ czgsciowa po 1/5 pelnej liczby obrotéw w stosunku do

straty masy po pelnej liczbie obrotow, nie wiecej niz 30 PN-EN 1097-2
7 | Nasigkliwo$¢, % (m/m), nie wigcej niz 3 PN-EN 1097-6
8 | Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, %(m/m),

nie wigcej niz 5 PN-EN 1367-1
9 |Zawarto$¢ zwigzkéw siarki w  przeliczeniu na SOs;,  %(m/m), 1 PN-EN 1744-1

nie wiecej niz

10 | Wskaznik no$no$ci wy, mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz:

a) przy zageszczeniu Is > 1,00 80
PN-S-06102
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni i podbudowy
Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z KELSM powinien wykazac sie mozliwoscig
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— koparki lub koparko-tadowarki do roztozenia warstwy KLSM,

— drobnego sprzgtu recznego do rozlozenia i profilowania materiatu w miejscach niedostepnych dla sprzetu
mechanicznego



- p{'zewoz':_nego zbiornika na wode do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonego w urzadzenic do
rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— plyty wibracyjnej.
4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogélne”
4.2. Transport kruszywa

_ Kruszywo mozna przewozié¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem 1 rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Og6lne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne™ pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod nawierzchni¢ z kruszyw lamanych powinno speiniaé wymagania okreslone w SST D-
04.04.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza™.

5.3. Wykonanie warstwy podbudowy z KESM

5.3.1. Projektowanie skladu mieszanki kruszywowej
Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:
a) wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki , wg wymagar p. 2.2,
b) wyniki badan mieszanki, wedhug wymagan podanych w punkcie 2.2,
¢) wilgotno$¢ optymalng mieszanki okre$long wg normalnej préby Proctora, zgodnie z normg PN-B-04481 [1].

5.3.2. Wbudowanie i zageszczanie mieszanki kruszywowej

Mieszanka kruszyw powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubosé po zageszezeniu byla réwna grubosei projektowanej. Grubos$é pojedynczo ukladanej warstwy
nie moze przekracza¢ 20 c¢m po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé¢ rozlozona w sposob
zapewniajgcy osiggnigcie wymaganych spadkod) i rzednych wysokosciowych. W przypadku rozkladania
podbudowy w wigcej niz jednej warstwie, do wykonywania warstwy kolejnej przystapi¢ mozna po odebraniu
zrealizowanej warstwy przez InZyniera.

Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zageszczona przejsciami plyty wibracyjnej. Zageszczenie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podhiznymi
czg$ciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi. Zaggszezenie nalezy kontynuowaé do osiagniecia
wskaznika zaggszezenia podanego w SSTWIiORB, a w przypadku, gdy nie jest on okreélony, do osiagnigcia
wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 1,00 zaggszezenia maksymalnego, okreélonego wedhig normalnej
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotno$¢ mieszanki w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnodci optymalnej. W
przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wigcej niz 10% od wilgotnosci optymalnej, mieszanke
nalezy osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez InZyniera, a w przypadku, gdy jest nizsza o wiecej niz 20% -
zwilzy¢ okreslong iloscig wody. Wilgotno$¢é mozna badaé dowolng metods (zaleca si¢ piknometr polowy lub
powietrzny).

5.4, Utrzymanie podbudowy z KE.SM

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem kolejnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca, za zgoda Inzyniera, bedzie wykorzystywal podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych
z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania lmlszyw p:zen}aCZOnyc]_a do
produkcji mieszanki zwirowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.. Badania te powinny
obejmowaé wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt. 2.3.2. niniejszej SSTWiORB.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni z kruszyw lamanych

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow



Nalezy przeprowadzic’: po 1 pomiarze réwnosci poprzecznej, réwnosci podhuznej, zgodnosci spadku
POPIZECZNEZO 7 projektem, szeroko$ci podbudowy, gruboci warsty oraz badaniu stopnia zageszczenia na
kazdym z ciagéw miejsc parkingowych i chodnika - tgcznie po 5 badan kazdego rodzaju.

6.3.2. ROwnos¢ nawierzchni
Nieréwnosci podhuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ latg 4-metrows, zgodnie z norma BN-68/8931-04

5)]. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2-metrowg latg. Nieréwnosci nawierzchni nie powinny przekraczaé
mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z
tolerancjg + 0,5%.

6.3.4. Szerokosé nawierzchni

Szerokos$é nawierzchni nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz -5 cm i +10 cm.

6.3.5. Grubos$¢ warstw

Grubo$¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w polowie szerokosci
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nie powinny przekracza¢ + 10 % grubosci
warstwy,

6.3.6 Wska’nik zageszczenia

Badanie wskaznika zageszczenia nalezy prowadzi¢ lekka plyta dynamiczna z czestotliwoséig podang w
pkt. 6.3.1. SSTWiORB. Wskaznik zaggsczenia warstwy podbudowy Is>1,00

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m” (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z K¥.SM.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SSTWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy z KLSM:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— dostarczenie i wbudowanie mieszanki kruszyw famanych,
— wyrdéwnanie do wymaganego profilu,
— zageszcezenie poszezegOlnych warstw,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu ‘

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

3. BN-84/6774-02 Kruszywo minerlne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych.
4.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zaggszczenia gruntu.

5. PN-B-06714 Kruszywa mineralne. Badania.
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1. WSTEP

L.1. Przedmiot SSTWiORB

: Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(?STW[O@) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z przebudowa ul. Wielkanocnej w
Efku polegajaca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWiIORB

Szeegélowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (SSTWiORB)
stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.
L1,

1.3. Zakres robét objetych SSTWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z plyt azurowych w zakresie inwestycji zwigzanej z przebudowa ul. Wielkanocnej w
Elfku polegajaca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia z plyt betonowych - nawierzchnia, ktérej warstwa Scieralna wykonana jest z piyt
betonowych.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogoélne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne”

2.2. Plyty betonowe aZzurowe

2.2.1. Plyty betonowe azurowe
Do budowy nawierchni z pyt betonowych azurowych nalezy stosowac plyty typu ciezkiego gr 12 cm wykonane

z betonu klasy C25/30.
Plyty betonowe azurowe powinny by¢ gatunku I i powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie
technicznej, a w szezegdlnosei powinna odpowaiadaé ponizszym wymaganiom:

e dcieralno$é na tarczy Boehmego nie powinna przekracza¢ 3,5 mm

e nasigkliwo$¢ nie powinna przekraczac 6%,

e wyglad zewngtrzny: powierzchnie clelmentéw nie powinny mie¢ rys, peknieé i ubytkéw betonu,
krawedzie elementéw powinny by¢ réwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powinny byc
jednorodne,

e wolne przestrzenie w plytach azurowych powinny stanowi¢ 40% powierzchni plyty.

(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci biatych plam - powstajg w wyniku naturalnych proces6w
fizykochemicznych wystepujacych w betonie podczas jego wigzania i twardnienia; naloty te powoli znikajg w
okresie do 2 lat)

2.2.2. Skladowanie plyt azurowych ) - _
Plyty zaleca si¢ pakowa¢ na paletach. Palety z plytami azurowymi mogg by¢ sktadowane na otwarte

przestrzeni, przy czym podioze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke

Nalezy stosowaé nastgpujace materiaty:
e na podsypke piaskowg pod nawierzchni¢c nalezy stosowa¢ piasek naturalny 0
wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11 113:1996, _
Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania
powinno odbywa¢ si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym,
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

-2 mm spelniajgcy

po dostarczeniu na budowe,
przy zabezpieczeniu kruszywa
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2.4. Materialy na wypehienie wolnych przestrzeni w plytach

. W(.)lne przestrzenie w plytach azurowych nalezy wypehi¢ ziemia urodzajng uzyskang w trakcie
zdejmowania warstwy humusu z terenu objgtego inwestycja.
W ziemi urodzajnej nalezy zasia¢ nasiona traw wytrzymatych gatunkéw np. "Autostradowe™”

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

(_Ik&adanie plyt azurowych ze wzgledu na maty powierzchnig robét powinno odbywac si¢ r¢cznie.
Do przycinania ptyt mozna stosowa¢ specjalne narz¢dzia tngee (np. przecinarki spalinowe, szlifierki katowe).
Do zageszezania nawierzchni z plyt nalezy stosowaé zageszezarki plytowe z wyktgdzing elastomerows,
chroniaca plyty przed $cieraniem i wykruszaniem narozy.

4. TRANSPORT

Betonowe plyty azurowe mogg by¢ przewozone na paletach - dowolnymi $rodkami transportowymi po
osiagnieciu prez beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Plytyw trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem. Pozadane jest, aby palety z plytami byly wysylane
do odbiorcy érodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do za- 1 rozladunku.

Materialy sypkie (kruszywa0 mozna przewozi¢ dowolnym érodkiem transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zamieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu
materiatow sypkich powinny by¢ one zabezpieczone przed wysypaniem, a w przypadku kruszyw drobnych
przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Konstrukcja nawierzchni

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni z ptyt azurowych obejmuja:

e przygotowanie i rozscielenie podsypki piaskowej,

e ulozenie ptyt z ubiciem,

e wypehienie wolnych przestrzeni ziemia urodzajng wraz z zasiewem trawy,

e pielegnacja nawierzchni i oddanie jej do uzytkowania.
5.3. Podsypka piaskowa

Grubos¢ warstwy podsypki po zaggszczeniu powinna wynosi¢ 3 cm z z dopuszczalng odchytkg +/- 1 cm

Rozécielana podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszezona w stanie wilgotnym, lekkg plyta wibracyjna.

5.4. Ukladanie nawierzchni azurowych plyt betonowych

5.4.1. Ustalenie ksztaltu, wymiaru i koloru plyt
Ksztalt, wymiary oraz barwa plyt zgodnie z dokumentacjg projektows.

5.4.2. Ulozenie nawierzchni z plyt azurowych ]
Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Zaleca sig,

aby plyty bezposrednio sgsiadujgce ze sobg byly dostarczone w tej samej partii materialu, w ktorej

niedopuszczalne sg réznice W odcieniach plyt. .
Ze wzgledu na malg powierzchnie¢ realizowanych robér uklgdanie piyt nalezy wykona¢ rg¢cznie.

Uktadaniem phyt powinni si¢ zajmowac brukarze posiadajacy odpowiednie kwalifikacje.

Plyty uklada¢ okolo lem powyzej projektowancj niwelety, ze wzgledu na jej osiadanie w trakcie
procesu zaggszczania.

Powierzchnia ptyt potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (studzienek, wlazow, skrzynek
ulicznych itp.) powinna trwale wystawaé od 3mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen. Dla
infrastruktury odwadniajacej (krat deszczowych, korytek odwadniajacych) kostka powinna wystawaé¢ 10-15 mm
powyzej powierzchni tych elemntow. _

Do uzupelniania przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i elemntach infrastruktury zaleca si¢
stosowaé elementy przygotowane na budowie poprzez cigcie piyt przeznaczonymi do tego urzgdzeniami.

5.4.3. Ubicie nawierzchni z plyt : '
Ubsicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu zaggszezarki plytowej 7 oslong elastomerowa.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzié od krawedzi nawierzehni w kierunku jej érodka, a nastgpni w kierunku
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poprzecznym. Po zakoficzeniu ubijania nalezy wszystkie uszkodzone (pekniete szczerbi
wymieni¢ na cate. Lo b b T

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robst Wykonawca powinien uzyskaé¢ w zakresie betonowych plyt azurowych:
e aprobate techniczng,
e certyfikat lub deklaracje zgodnosci
e na zadanie InZzyniera wyniki badan cech charakterystycznych kostek
Wszystkic dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca predstawi Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robét

Ze wzgledu na maly zakres robdt przewidzianych zadaniem prowadzi¢ nalezy wylgcznie badania
réwnosci poprzecznej i podtuznej. Dopuszczalny przeswit pod tatg profilowg <8mm.

6.4. Badania wykonanych robot

Po wykonaniu robot nalezy wylgcznie przeprowadzi¢ badania réwnosci poprzecznej i podiuznej,
liniowosci i szerkosci spoin oraz wygladu zewngtrznego nawierzchni.Dopuszezalny przeswit pod latg profilows
przy padaniu réwnosci poprzecznej i podhuznej <8mm. Szerokos¢ spoin w zakresie 3 do 5 mm. Na zewnetrznej
powierzchni plyt betonowych nie moze by¢ widocznych peknieé i wykruszen.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowych piyt
azurowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SSTWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w SST D-00.00.00 .. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m’ nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— dostarczenie podsypki piaskowej,
— rozlozenie i profilowanie podsypki,
— ulozenie i ubicie ptyt betonowych,
— wypeienie wolnych przestrzeni ziemig urodzajna,
— zasiew nasion trawy,
~ pielggnacja nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych niniejszag SSTWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1 PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek
2.  PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i met0(.1y badan.

3.  BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika plask(?wego .

4 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

34



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-05.03.23

NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

PRZEBUDOWA UL. WIELKANOCNEJ W ELKU
POLEGAJACA NA BUDOWIE CHODNIKA 1 MIEJSC
POSTOJOWYCH

35



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiORB

. Przedmiotem ninie.jszej szczeg6lowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(SSTW]ORFS) $3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z przebudows ul. Wiclkanocnej w
Elku polegajacg na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB

Szeegélowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (SSTWiORB)
sltc;sowa.na Jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.

1.3. Zakres robot objetych SSTWiORB

Ust:falem'a zawarte W niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywanl.em nawierzchniz betonowej kostki brukowej w zakresie inwestycji zwigzanej z przebudows ul.
Wielkanocnej w Efku polegajacg na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy
$cicralnej nawierzchni, wykonywany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy si¢ ksztattem, ktory umozliwia wzajemne
przystawianie elementow.

1.4.2. Obrzeze - element budowlnay, oddzielajgcy nawierzchnie chodnikéwi ciagéw pieszych od terendow nie
przeznaczonych do komunikacji.

1.4.3. Spoina - odst¢p pomigdzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypehiony okreslonym materialem
wypelniajagcym.

1.4.4. Pozostale okreélenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
. Wymagania ogélne”
2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1. Betonowa kostka brukowa
Betonowa kostka brukowa powinna by¢ gatunku I i powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie

technicznej, a w szczegdlnosci powinna odpowaiadaé ponizszym wymaganiom:
o ksztalt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dopuszczalnymi
odchylkami od wymiaréw: dugosé i szeroko$é +/-2mm, grubo$¢ +/-3mm
e wytrzymalo$¢ na $ciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz: 50 MPa, dla klasy "50",
mrozoodpornosé: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl lub 150
cyklach zamrazania i rozmrazania metody zwykia, powinny by¢ spetione jednoczesnie nastgpujace
warunki: probki nie powinny wykazywa¢ peknigé i zarysowan powierzchni licowych; laczna masa
ubytkéw betonu w postaci zniszczonych naroznikow i krawedzi, odpryskéw kruszywa itp. nie powinna
przekraczaé¢ 5% masy probek nie zamrazanych; obnizenie wytrzymatoéci na $ciskanie w stosunku do
probek nie zamrazanych nie powinno by¢ wigksze niz 20%,
e nasigkliwo$¢ nie powinna przekracza¢ 5%,
$cieralnoé¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreslona straty wysokosci, nie powinna przekraczac
wartosci: 3,5 mm dla klasy "50",
szorstkosé, okredlana wskasnikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licowej
gornej, sprawdzona wahadfem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz jednostek SRT,
e wyglad zewngtrzny: powierzchnie clelmentéw nie powinny mie¢ rys, pgknig¢ i ubytkow betonu,
krawedzie elementéw powinny by¢ réwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powinny byc¢

jednorodne.
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%(i;wl?galzl Nfilloty Vl\;apienne - wykwity w postaci bialych plam - powstajg w wyniku naturalnych procesow
ochemicznych wystepujacych w betonie podczas jego wi ia i twardnienia; i znikaj
LT p jego wigzania i twardnienia; naloty te powoli znikaja w
2.2.2. Skladowanie kostek

Kostke zaleca s?ig pakowac¢ na paletach. Palety z kostkg moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni,
przy czym podioze powinno by¢ wyrdéwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke i o wypelnienia spoin w nawierzchni

Nalezy stosowac nastgpujgce materiaty:

e m podsypke cementowo-piaskowg pod nawierzchni¢ mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z
piasku naturalnego 0-2 mm spehniajacego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-111 13:1996, cementu
powszechnego uzytku spehniajacego wymagania PN-B-19701:1997 i wody odmiany 1 odpowiadajgce;j
wymaganiom PN-B-32250:1998 (PN-88/B-32250)

e do wypehnienia spoin w nawierzchni nalezy stosowac piasek 0-2 mm

Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe,
powinno odbywaé si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej ze wzgledu na mata powierzchnig rob6t powinno odbywac sig
recznie.
Do przycinania kostek mozna stosowa¢ specjalne narzedzia tnace (np. przecinarki spalinowe, szlifierki katowe).
Do zaggszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki plytowe z wykladzing elastomerows,
chroniacg kostki przed $cieraniem i wykruszaniem narozy.
Podsypke cementowo-piaskows nalezy dostarczy¢ na budowe jako gotowy towar dowieziony z wezla
betoniarskiego lub produkowaé na miejscu z uzyciem betoniarki.

4. TRANSPORT

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi $rodkami transportowymi po
osiagnieciu prez beton wytrzymalosci na Sciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem. Pozadane jest, aby paletyz kostkami byly
wysylane do odbiorcy $rodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do za- 1 roztadunku.

Materialy sypkie (kruszywa, podsypka cementowo-piaskowa) mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem
transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.
Podczas transportu materialow sypkich powinny byé one zabezpieczone przed wysypaniem, a w przypadku

kruszyw drobnych przed rozpyleniem.
Cement powinien by¢ przewozony W warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ..Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Konstrukeja nawierzchni

Podstawowe czynnoéei przy wykonywaniu nawierzchni z kostki betonowej obejmuja:
e przygotowanie i rozécielenie podsypki cementowo-piaskowej,
e ylozenie kostek z ubiciem,
e wypelnienie szczelin piaskiem 0-2 mm,
e pielggnacja nawierzchni i oddanie jej do uzytkowania.

5.3. Podsypka cementowo-piaskowa
Grubosé warstwy podsypki po zaggszczeniu powinna wynosi¢ 5 cm 2 Z dopuszczalng odchylkg +/- 1 cm
Podsype cementowo-piaskowa mozna dostarczy¢ z wytworni lub przygotowa¢ na miejscu w betoniarce

7 zachowaniem: wspétczynnika wodnocementowego 0,25 do 0,35 i wytrzymatosci na $ciskanie nie mniejszej niz

RFIO MPa, R28=14 MPa )

W praktyce, wilgotnos¢ ukladanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $ciénigeiu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywala si¢ i nie bylo na dtoni sladow wody, a po naci$nigciu palcami podS}.{pka rozsypywata
sie. Rozéciclenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni o od 3 do4 m.
Rozécielana podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona w stanie wilgotnym, lekkg piyta wibracyjna.



. Catkowite ubicie nawierzchni musi by¢ zakoficzone przed rozpocz¢ciem wigzania cementu zawartego
w podsypce.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

5.4.1. Ustalenie ksztaltu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich uklgdania

_ . Ksztalt, wymiary oraz barwa kostki zgodnie z dokumentacjg projektowa. Jezeli Inzynier nie postanowi
inaczej, to kostka powinna by¢ uktadana na tzw. mijank¢ z zakladem na potowe dhugosei kostki, dtuzsza
krawedzig kostki réwnolegle do osi istniejacej jezdni.

5.4.2. Warunki atmosferyczne

Ukfadanie nawierzchni z kostki betonowej na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac
przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonywanie naiwerzchni przy temeperaturze
0-5°C w ciagu dnia przy zalozeniu zabezpieczenia utozonej nawierzchni materiatem o ztym przewodnictwie
ciepta (stoma, papa)

5.4.3. Ulozenie nawierzchni z kostki betonowej

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Zaleca sig,
aby kostki bezposrednio sasiadujgce ze sobg byly dostarczone w tej samej partii materialu, w ktorej
niedopuszczalne sg réznice w odcieniach kostek.

Ze wzgledu na malg powierzchnie realizowanych robor uklgdanie kostki nalezy wykona¢ recznie.
Uktadaniem kostki powinni si¢ zajmowa¢ brukarze posiadajacy odpowiednie kwalifikacje.

Kostke uklada¢ okoto lem powyzej projektowanej niwelety, ze wzgledu na jej osiadanie w trakcie
procesu zageszcezania.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzgdzen infrastruktury technicznej (studzienck, wlazow,
skrzynek ulicznych itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen. Dla
infrastruktury odwadniajacej (krat deszczowych, korytek odwadniajgcych) kostka powinna wystawa¢ 10-15 mm
powyzej powierzchni tych elemntéw.

Do uzupehiania przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i elemntach infrastruktury zaleca sig
stosowaé gotowe elementy wykoriczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewigtek, majacych wszystkie krawedzie
réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku nietypowych ksztattéw elementow nalezy je przygotowa¢ na
budowie poprzez cigcie kostki przeznaczonymi do tego urzgdzeniami.

Dzienng dziatke robocza naiwerzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢
prowizorycznie okolo pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypee piaskowej w celu utworzenia oporu do
ubicia kostki utozonej na stale. Przed dalszym wznowieniem robdt, prowizorycznie ulozong naiwerzchni¢ na
podsypce piaskowej nalezy rozebra¢ i usuna¢ wraz z podsypka.

5.4.4. Ubicie nawierzchni z kostki

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu zageszezarki plytowej z ostong elastomerows.
Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi nawierzchni w kierunku jej $rodka, a nastgpni w kierunku
poprzecznym. Po zakonczeniu ubijania nalezy wszystkie uszkodzone (peknigte, wyszczerbione) kostki nalezy
wymieni¢ na cale.

5.5. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu
Nawierzchnie na podsypee cementowo-piaskowej nalezy pielegnowac poprzez polewanie wodg przez

okres co najmniej 7 dni. Oddanie nawierzchni do ruchu mozliwe jest po uzyskaniu pelnej wytrzymatosci
podsypki cementowo-piaskowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskac:
a) w zakresie betonowe;j kostki brukowej:
e aprobate techniczng,
e certyfikat lub deklaracj¢ zgodnosci
e na zadanie Inzyniera wyniki badan cech charakterystycznych kostek
b) w zakresie pdosypki cementowo-piaskowe;: . »
e w przypadku dostarczania podsypki z wytworni recepturg i certyfikat lub deklaracj¢ zgodnosci .
e w przypadku mieszania podsypki na miejscu w betoniarce recepturg i certyfikaty lub deklaracje
zgodnoéci dla wszystkich materialow wchodzacych w skiad podsyp%ci i
Wiszystkic dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca predstawi Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Ze wzgledu na maly zakres robot przewidzianych zadaniem prowadzi¢ nalezy wylacznie badania
rownosci poprzecznej i podiuznej. Dopuszczalny przeswit pod ata profilowg <8mm.



6.4. Badania wykonanych robét

. Po wykonat'ziu robot nalezy wylgcznie przeprowadzi¢é badania réwnosci poprzecznej i podhuznej,
liniowosci i szerkosci §p0in oraz wygladu zewngtrznego nawierzchni.Dopuszezalny przeswit pod fatg profilows
przy_padamu réwnosci poprzecznej i podiuznej <8mm. Szerokosé spoin w zakresie 3 do 5 mm. Na zewngtrznej
powierzchni kostek betonowych nie moze byé widocznych peknigé i wykruszen.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m” (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki betonowej.

8. ODBIOR ROBOT

Og6lne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektows, SSTWiORB i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” nawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— dostarczenie lub przygotowanie podsypki cementowo-piaskowej,
— rozlozenie i profilowanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostek,
— wypekienie spoin piaskiem,
— piclegnacja nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaf wymaganych niniejszg SSTWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-07.01.01

OZNAKOWANIE POZIOME

PRZEBUDOWA UL. WIELKANOCNEJ W ELKU
POLEGAJACA NA BUDOWIE CHODNIKA I MIEJSC
POSTOJOWYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiORB

. Przedmiotem ninie.jszej szczegotowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(SSTW1ORB) sq Wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z przebudows ul. Wielkanocnej w
Elku polegajgca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB

SzF:zegg:élowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (SSTWiORB)
stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.
Ll

1.3. Zakres robét objetych SSTWiORB

UStfl]EIlia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych =z
wykonlywamem oznakowania poziomego w zakresie inwestycji zwigzanej z przebudows ul. Wielkanocnej w Etku
polegajacg na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii cigglych
lub przerywanych, pojedynczych lub podwdjnych, strzalek, napiséw, symboli oraz innych linii zwigzanych z
oznaczeniem okreslonych miejsc na tej nawierzchni

1.4.2. Znaki podiuine - linie réwnolegte do osi jezdni lub odchylone od niej pod niewiclkim katem,
wystepujgce jako linie segregacyjne lub krawgdziowe, przerywane lub ciagle..

1.4.3. Strzalki - znaki poziome na nawierzchni, wystepujace jako strzatki kierunkowe stuzgce do wskazania
dowolnego kierunku jazdy oraz strzatki naprowadzajace, ktére uprzedzaja koniecznos¢ opuszczenia pasa, na
ktérym si¢ znajduja.

1.4.4. Znaki poprzeczne - znaki wyznaczajgce miejsca przeznaczone do ruchu pieszych i rowerzystow w
poprzek jezdni oraz miejsca zatrzymania pojazdow.

1.4.5. Znaki uzupelniajgce - 7naki w postaci symboli, napisow, linii przystankowych oraz inne okreslajgce
szczeg6lne miejsca na nawierzehni.

1.4.6. Materialy do znakowania drég - ,aterialy zawicrajgce rozpuszczalniki, wolne od rozpuszczalnikoéw lub
punktowe elementy odblaskowe, ktore moga zosta¢ naniesione albo wbudowane przez malowanie,
natryskiwanie, odlewanie, wyttaczanie, rolowanie, klejenic itp. na nawierzchnie drogowe, stosowane w
temperaturze otoczenia lub w temperaturze podwyzszonej. Materialy te powinny by¢ retrorefleksyjne.

1.4.7. Materialy do znakowania grubowarstwowego - materialy nakigdane warstwa grubos$ci od 0,9 mm do 5
mm. Nalezg do nich chemoutwardzalne masy stosowane na zimno oraz masy termoplastyczne.

1.4.8. Kulki szklane - material do posypywania lub narzucania pod cisnieniem na ornakowanie wykonane
materiatami w stanie ciektym, w celu uzyskania widzialnosci w nocy.
1.4.9. Material uszorstniajgcy - kruszywo zapewniajgce oznakowaniu poziomemu wladciwodci
antypoélizgowe.
1.4.10. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 »Wymagania ogolne”
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Og6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SSTD
.. Wymagania ogolne”

-00.00.00

2.2. Dokument dopuszczajacy do stosowania materialow

Kazdy material uzywany przez wykonawcg do poziomego znakowania drég musi posiada¢ aprobatg

techniczna
2.3. Oznakowanie opakowan



Wykonawca powinien Zzada¢ od producenta, aby oznakowanie opakowar ioald i
zna.kowama drég bylo wykonane zgodnie z PN-0—7)9(252, a ponadtol,) ab;vaﬂamli;;g;lﬁo‘:p:ﬁoﬁ)aﬁ? ig(;
umieszczony trwaly napis zawierajgcy: ’

* nazwe producenta i materialu do znakowania drog,
masg brutto i netto,
numer partii i dat¢ produkcji,
informacj¢ o szkodliwosci i klasie zagrozenia pozarowego,
ewentualne wskazowki dla uzytkownikow.

2.4. Przepisy okre§lajace wymagania dla materialow
Do _oznakowama _cienkowarstwowego nalezy uzy¢ biatych farb drogowych. Wymagania dla materiatéw
do wykonania oznakowania poziomego okreslone sg w "Warunkach technicznych POD-97".

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania poziomego

Ze wzgledu na niewielki zakres robot malowanie cienkowarstwowe nalezy wykonaé przy uzyciu
recznych narzedzi malarskich (watkéw i pedzli). Wytyczenie elementéw do malowania wykonadjedng z
nastgpujgcych metod: przy uzyciu tasm malarskich, odrysowujgc obwdd wzoru na nawierzchni lub stosujac
odpowiednie szablony.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 3.

4.2. Przewéz materialéw do poziomego znakowania drog
Materiaty do poziomego znakowania drég nalezy przewozi¢ w pojemnikach zapewniajacych
szczelno$é, bezpieczny transport i zachowanie wymaganych wiasciwosci materiatéw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 5.

5.2. Warunki atmosferyczne

W czasic wykonywania oznakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna wynosi¢ co
najmniej 5°C, a wilgotno$é wzgledna powietrza powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta lub wynosi¢ co
najwyzej 85%.

5.3. Przygotowanie podloza pod wykonanie znakowania
Przed wykonaniem znakowania poziomego nalezy oczysci¢ powierzchnig nawierzchni malowanej z

pyhy, kurzu, piasku, smar6w, olejéw i innych zanieczyszcezei.
Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania oznakowania poziomego musi by¢ czysta i

sucha.

5.4. Wykonanie znakowania drogi
Znakowanie drogi nalezy wykona¢ poprzez r¢czne malowanie cienkowarstwowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przygotowania podloza
Powierzchnia nawierzehni przed wykonaniem znakowania poziomego musi byé catkowicie czysta i

sucha.

6.4. Badania wykonanych robét

odnoéé wymiaréw wykonanego oznakowania z projektem i

Po wykonaniu robot nalezy sprawdzi¢ zg
7a +/-5 mm

Instrukeja o znakach drogowych poziomych. Dopuszczalne odchylki szerokosei linii wynos



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m* (metr kwadratowy) powierzchni naniesionych znakéw.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektows, SSTWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* oznakowania poziomego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— przygotowanie i dostarczenie materiatow,
— oczyszezenie podioza (nawierzchni),
— naniesienie oznakowania na nawierzchnie,
— ochrona znakéw prized zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1.  PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i transport
2.  PN-O-79252 Opakowanie transportowe z zawartocig. Znaki i znakowanie. Wymagania

podstawowe

10.2 Inne dokumenty . . ‘
3. Instrukcja o znakach drogowych poziomych. Zalgcznik do rozporzadzenia Ministra Transportu 1

Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (M.P. nr 16, poz. 120)
5. Warunki techniczne. Poziome znakowanie drog. POD-97. Seria "I" - Informacje, Instrukcje. Zeszyt nr 55.

IBDiM, Warszawa.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-07.02.01

OZNAKOWANIE PIONOWE

PRZEBUDOWA UL. WIELKANOCNEJ W ELKU
POLEGAJACA NA BUDOWIE CHODNIKA I MIEJSC
POSTOJOWYCH



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiORB

. Przedmiotem ninieljszcj szezegOlowej specyfikacii technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(SSTWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z przebudows ul. Wielkanocnej w
Elfku polegajgcg na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB

Szeegélowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (SSTWiORB)
stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.
11

1.3. Zakres robét objetych SSTWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg =zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem oznakowania pionowego w zakresie inwestycji zwigzanej z przebudows ul. Wielkanocnej w Elku
polegajaca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - ptaska powierzchnia z usztywniong krawedzia, na ktdrej w sposob trwaly umieszczone
jest lico znaku. Tarcza moze by¢ wykonana z roznych materialow (stal; aluminium; tworzywa syntetyczne; itp.)
- jako jednolita lub skiadana.

1.4.3. Lico znaku - przednia cze$é znaku, stuzgea do podania treéei znaku. Lico znaku moze by¢ wykonane jako

malowane lub oklejane (folig odblaskowa lub nicodblaskows). W przypadkach szczegdlnych (7mak =z
przejzystych tworzyw syntetycznych) lico znaku moze by¢ zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykazuje wlasciwosci odblaskowe (wykonane jest z
materiatu o odbiciu powrotnym - wspotdroznym)

1.4.5. Znak drogowy podéwietlany - znak, w ktérym wewngtrzne Zrédio $wiatla jest umieszczone pod
przejzystym licem znaku.

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku - kazdy rodzaj konstrukcji (stupek, stup, kratownice, wysi¢gniki, bramy,
wsporniki itp.) gwarantujacy przenoszenie obcigzen zmiennych i stalych dziatajgcych na konstrukcje i
zamontowane na niej znaki lub tablice.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,.Wymagania og6lne”
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00

»Wymagania ogolne” o . o,
Kazdy materiat do wykonania znaku drogowego na ktory nie ma polskicj normy, musi posiadac

aprobate techniczna wydang przez uprawniong jednostke. , T8
Znaki pionowe powinny mie¢ znak budowlany (znak "B") nadany przez uprawniong jednostke.

2.2. Pionowe znaki drogowe

Materiatami stosowanymi do wykonania oznakowania pionowego w/g zasad n/n SSTWiORD s3:
e fundament do zamontowania konstrukcji wsporczej,
konstrukcje wsporcze, - .
dla czesci znakow powyzsze elementy zostang zastgpione przez istniejgce stupy oswietleniowe,
tarcze znakow,
folia odbladkowa,
e materialy do montazu znakow
2.2.1. Materialy stosowane do fundamentéw znakow



Fundamenty do zamocowania konstrukeji wsporczych znakow nalezy wykonywacé z betonu
wykonanego "na mokro". Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowania pionowego nalezy wykonaz¢ z
betonu klasy co najmniej C 16/20. Wymiarowanie fundamentow powinno byé uzgodnione z Inzynierem.

2.2.2 Konstrukcje wsporcze znakow

Jako konstrukcje wsporcze dla czesei znakdw nalezy wykorzystad istniejace stupy odwietleniowe. Dla
pozostalych znakéw jako konstrukcje wsporcze nalezy stosowac stupki stalowe ocynkowane 2" (60,3x3,6 mm).
Do ocynkowania rur stosuje si¢ gatunek cynku Raf. Powloka metalizacyjna cynkowa na konstrukcjach
wsporczych do znakéw powinna by¢ z cynku o czystosei nie mniejszej niz 99,5%. Minimalna grubos$¢ powtoki
cynkowej 120pm.

Producent lub dostawca obowigzany jest do wydania gwarancji na konstrukcj¢ wsporcza, ktorej
przedmiotem sg wiasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej oraz trwato$¢ zabezpieczenia antykorozyjnego.
2.2.3. Tarcze znakéw

Tarcze znakéw mogg by¢ wykonane z blachy ocynkowanej ogniowo o gr. min. 1,25 mm lub z blachy
aluminiowej o gr. min. 1,5 mm.

2.2.4. Lico znaku

Lico znaku wykonane jako odblaskowe poprze oklejenie powierzchni znaku folig odblaskowa II
generacji.

W zaleznosci od wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajacej powrotnie) powinna spelnia¢ wymagania
optyczne okreslone wspotczynnikiem Iluminacji barw znakéw oraz wymagania dotyczace barw znaku
odblaskowego okreslone wspotczynnikami chromatycznosei pot barw, podane w " Szczegélowych warunkach
technicznych dal znakéw i sygnatéow drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drodze"

2.2.5 Materialy do montazu znakéw

Wszystkie ocynkowane laczniki metalowe przewidywane do mocowania mig¢dzy soba elementéw
konstrukeji wsporczych znakéw jak sruby, listwy, wkrety, nakretki, tasmy montazowe itp. powinny by¢ czyste,
gladkie, bez peknigé, naderwan, rozwarstwieii i wypuklych karbow.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 .. Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Przy wykonywaniu oznakowania pionowego mozna stosowac nastgpujacy sprzet:
e narzedza reczne do wykonywania wykopéw pod fundamenty konstrukeji wsporczych,
e  betoniarki przewozne,
e srodki transportu materiatdw,
e przewozne zbiorniki do wody,
drobny sprzet pomocniczy do montazu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprz¢tu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 3.

4.2. Przewéz materialow do pionowego oznakowania drog ‘
Materialy do wykonania pionowego oznakowania drég nalezy przewozi¢ powszechnie stosowanymi

srodkami transportowymi, zabezpieczajac je przed uszkodzeniami mechanicznymi i wplywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5. Oznakowanie
nalezy wykonaé zgodnie z zatwierdzonym projektem stalej organizacji ruchu.

5.2. Wykonanie wykop6w i fundamentéw dla konstrukeji wsporczych znakow

Spos6b wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do glqbok_oéci'
wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sprzgtu. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne ze wskazaniami
Inzyniera.

Stupki konstrukeji wsporezych nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napehli(:: otwor mieszanka betonowg
zageszezajac ja ubijakami recznymi, Do czasu stwardnienia stupek nalezy podeprzec.

5.3. Konstrukcje wsporcze znakow
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- Konstrukcje wsporcze znakow powinny by¢ wykonane zgodnie z SSTWiORB i wskazaniami
Inzy.mera. Sh.xpf:k powinien by¢ ustawiony w pionie z doktadnoscig +/- 1%. Odleglos¢ osi stupka od lica jezdni
musi zapewnia¢ mozliwo$¢ montazu tablic znakow w zgodnej z przepisami odlegtosci od lica jezdni (0,5-2,0 m).
Diugos¢ stupka musi umozliwia¢ montaz tablic znakéw na zgodnej z przepisami wysokosci (min. 2,20 m). ,

5.4. Polquenie tarczy znaku z konstrukeja wsporezg
- l'arcza znaku musi byé¢ zamontowana do konstrukcji wsporczej w sposéb uniemozliwiajgcy jej
przesunigcie lub obrot.
. Sppséb wykonania polaczenia tarczy znaku z Konstrukcjg wsporcza musi umozliwia¢ przy uzyciu
odpowiednich narz¢dzi odtgczanie tarczy znaku od tej konstrukeji przez caly okres uzytkowania znaku.
Zaleca si¢ odchylenie tarczy znaku o 5° od linii prostopadlej do osi jezdni.

5.5. Oznakowanie znaku
Kazdy znak na tylniej stronie musi posiada¢ naklejke zawierajaca nastgpujace informacje:
e numer i dat¢ normy
e klasy istotnych wlasciowsci wyrobu,
e miesige i dwie ostatnie cyfry roku produkeji,
e nazwe, mmak handlowy i inne oznaczenia identyfikujgce producenta lub dostawce, jesli nie jest
producentem,
znak budowlany B, jesli producent wystawil krajowa deklaracje zgodnosci,
numer aprobaty technicznej.

5.6. Trwalo$¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi by¢ wykonany w sposéb trwaly, zapewniajgcy pelng czytelnos¢
przedstawionego na nim symbolu lub napisu w catym okresie jego uzytkowania, przy czym wplywy zewnetrzne
dziatajace na znak nie moga powodowa¢ znieksztatcenia tresci znaku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ..Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie wykonywania roboét

Wszystkie materialy dostarczone na budow¢ z aprobatami technicznymi powinny by¢ sprawdzone w
zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiaréw. Nalezy sprawdzi¢, czy na powierzchni tarcz i stupkéw nie widac
rys lub innych uszkodzen powierzchniowych. Przed zalaniem wykopu pod fundament nalezy sprawdzi¢ jego
wymiary.

Po wykoaniu montazu tablic nalezy sprawdzi¢ sprawdzi¢ ich zamocowanie do konstrukcji wpsorczej.
Wiszystkie stwierdzone nieprawidlowosci montazu nalezy poprawi¢ poprzez dokrecenie $rub, a w przypadku,
gdy nie przyniesie to oczekiwanego skutku wymnieni¢ element montazowy.

Po zakoficzeniu montazu oznakowania poziomego nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ lokalizacji oznakowania
z uzgodnionym projektem stalej organizacji ruchu oraz zgodnos¢ lokalizacje tablic w stosunku do lica jezdni
oraz wysokosci montazu najnizszej z tablic zestawu znakéw z przepisami.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robé6t
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sg jedna sztuka:

demontazu tablicy,

montazu nowej tablicy,

montazu tablizy z demontazu,

montazu nowego stupka wraz z wykonaniem fundamentu,
przestawienia zestawu znakéw na stupku w nowsg lokalizacjg,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8 . A
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SSTWiORB i wymaganiami Iniym_era, jezeli
stwierdzi si¢ zgodno$¢ zamontowanych makéw z dostarczonymi przez Wykonaweg dokumentami ktore sa
zgodne z wymaganiami dokumentacji projektowej i STWiORB..
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogélne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny jednostek obmiarowych obejmuja:

demontaz tablicy,

montaz nowej tablicy,

montaz tablizy z demontazu,

montaz nowego stupka wraz z wykonaniem fundamentu,
przestawienie zestawu znakéw na stupku w nows lokalizacje,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Dz. U. RP Zalgcznik do nru 220, poz.2181 zdnia 23 grudnia 2003 r. - Szczegétowe warunki techniczne dla
znak6w i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na
drodze.

2. System dopuszczania do stosowania pionowych znakéw drogowych (Opracowanie: Transprojekt - Warszawa,
1994 r. Projekt).

3. State odblaskowe znaki drogowe, urzgdzenia bezpieczenstwa drogowego U3, U4, U6, U7, U8, U9, U20, U21,
U26. U27 oraz znaki dodatkowe AT, BT, R i W - zalecenia IBDiM do udzielania aprobat technicznych

NR/2005-03-009, Warszawa, 2005 r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiORB

. Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacii technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(SSTWlORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z przebudows ul. Wielkanocnej w
Efku polegajaca na budowie chodnika i migjsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB

Sz.czeglélowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (SSTWiORB)
stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych SSTWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem kraweznikéw betonowych w zakresie inwestycji zwigzanej z przebudows ul. Wielkanocnej w
Elku polegajacg na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajgce chodniki dla pieszych, pasy
dzielgce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.7. Pozostate okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgee robét podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Og6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00
. Wymagania ogdlne”

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg:

krawezniki betonowe 20x30x100 cm,
krawezniki betonowe 20x22x100 cm,
krawezniki betonowe 15x22x100 cm,
beton C12/15 na lawe betonowa,
podsypka cementowo piaskowa 1:4.

2.3. Krawezniki betonowe
Krawezniki betonowe wykonane z betonu C25/30 charakteryzujgcego si¢ nasigkliwoscig ponizej 5%,

$ciweralnodcigna tarczy Boehmego 1-3 mm i stopniem mrozoodportnosci F150.

Dopusczalne odchytki wymiaréw na poziomie +/-8mm dla diugosci i +/-3 mm dla wysokosci i
szerokosci.

Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkow betonu, o fakturze 7
formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ réwne i proste.

Fundamenty do zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw nalezy wykonywa¢ z betonu
wykonanego "na mokro". Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowania pionowego nalezy wykonaz¢ z
betonu klasy co najmniej C 16/20. Wymiarowanie fundamentéw powinno by¢ uzgodnione z Inzynierem.

2.4. Materialy na podsypke
Jako podsypke¢ pod kraweznik nalezy stosowaé podsypke cementowo-piaskowa W stosunku .1 4. Do

przygotowania podsypki nalezy uzywaé piasku 0-2 mm, cementu portlandzkiego klasy nie mniejszej niz "32,5"
i wody odmiany "1".

2.5. Beton na lawe
Do wykonania lawy pod krawgznik nalezy stosowa¢ beton klasy C12/15.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 »Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Przy wykonywaniu ciagéw kraweznikow betonowych nalezy stosowacé:

betoniarek do przygotowywania betonu i podsypki cementowo-piaskowej,
wibratoréw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,

chwytakéw do kraweznikow,

narzg¢dzi reeznych do ustawiania kraweznikéw (miotek gumowy, poziomica itp.),
desek lub szalunku systemowego do wykonywania oporu betonowego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogdlne™ pkt 3.

4.2. Transport kraweznikow

Krawgzniki betonowe nalezy dostarcza¢ na paletach z zastosowaniem przektadak przy uzyciu
dowolnego srodku transportu, ale zaleca si¢ samochody ciezarowe z dZwigiem do za- i roztadunku

Krawgzniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gbrna warstwa nie powinna wystawaé poza $ciany $rodka transportowego o wiecej niz 1/3
wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialéw

Betonu i podsypk¢ cementowo-piaskows zaleca si¢ dostarczaé w postaci gotowej z betoniarni.
Materialy te jako towar sypki nalezy dostarcza¢ samochodami ci¢zarowymio samowytadowczymi =z
zabezpieczeniem przed wysypywaniem si¢ i pyleniem materiahu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod lgwy

Ze wzglgdu na posadowienie lawy pod ustawienie kraweznika bezpodrednio na warstwie
wyprofilowanego i zaggszezobego podioza, dodatkowe koryto pod tawy nie bedzie przygotowywane

5.3. Wykonanie law

Lawy betonowe z z oporem nalezy wykonywac¢ w szalowaniu. Beton rozscielany w szalowaniu nalezy
wyrdéwnywac i zageszezaé warstwami. W przypadku odeinkéw dhuzszych niz 50 m nalezy przewidzieé
wykoannie szczelin dylatacyjnych z wypelieniem bitumiczng masa zalewowa co 50 m.

5.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych

Krawezniki nalezy ustawia¢ z zaxhowaniem pionu z dopuszczalnym odchyleniem +/-2%. Szczeliny
pomiedzy kraweznikami powinny by¢ réwne, a ich rzeroko$é musi by¢ zgodna z szerokoécig dystansu
kraweznika- krawezniki nalezy ustawiaé ze soba na styk. Nie nalezy wypeiaé szczelin pomiedzy kraweznikami
zaprawami lub innymi substancjami wypehiajgcymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Po dostarczeniu kraweznikow na budowg nalezy sprawdzi¢ zgodnio$¢ informacji dostepnych na karcie
informacyjnej partii produktu z dokumentami przedstawionymi przez wykonawcg. Nalezy upewni¢ si¢, Zze data
produkeji jest o co najmniej 28 dni wezesniejsza od daty palnowanego wbudowania. Jezeli material zostal
wyprodukowany w okresie krotszym niz 28 dni od daty dostawy, to z wbudowaniem nalezy odczeka¢ co
najmniej do 28 dnia od daty produkc;ji. . :

Nalezy przeprowadzié¢ ogledziny wzrokowe, upewniajac sig, ze na powierzchni krawgznikéw nie ma
peknigé i wykruszen i jest ona gladka i rowna.

6.3. Badania w trakcie robot
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W trakcie rol.)_ét {JaleZy sprawdza¢ pion ustawienia kraweznikow oraz liniowo$é ustawienia kraweznika.
I?odatkowo W sytuacji kiedy ustawiany kraweznik ma si¢ znajdowa¢ w okreslonej odleglosci od istniejacego
ciagu krawe¢znikéw nalezy stale kontrolowaé utrzymanie tej szerokosci w trakcie ustawiania krawgznikow.

Nalezy réwniez kontrolowaé szeroko$é oporu betonowego oraz wysokos¢ jego wykonania w stosunku do gérnej
krawedzi kraweznika.

6.4. Badania po ustawieniu kraweznikow

Po zakoniczeniu stawiania kraweznikow nalezy sprawdzié pion i liniowoéé ich ustawienia. Nalezy
rowniez skontrolowa¢ lokalizacj¢ wykonanych ciagéw kraweznikéw, oraz stan powierzchni kraweznikéw po ich
wbudowaniu. Wszytskie elementy uszkodzone w trakcie wbudowywania nalezy wymieni¢ na nie uszkodzone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SSTWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie badania i pomiary daty wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny jednostki obmiarowej obejmuja:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatdéw na miejsce wbudowania,

ewentualne przycigcie krawedzi jezdni oraz wypehienie szczeliny masg bitamiczng,

wykonanie tawy z oporem w szalunku,

ustawienie kraweznika,

zasypanie oporu warstwa gruntu lub materialu podbudowy w celu zabezpieczenia przed
odparowywaniem wody z betonu.

e o o @ o o

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06250 Beton zwykly

2. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe.

3. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe.

4. DN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-08.03.01

OBRZEZA i OPORNIKI BETONOWE

PRZEBUDOWA UL. WIELKANOCNEJ W ELKU
POLEGAJACA NA BUDOWIE CHODNIKA I MIEJSC
POSTOJOWYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiORB
Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych

(SSTWiORB) s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z przebudowa ul. Wielkanocnej w
Efku polegajaca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB
SzczegOlowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (SSTWiORB)

stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.
i1 (8

1.3. Zakres robot objetych SSTWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem obrzezy betonowych w zakresie inwestycji zwigzanej z przebudowg ul. Wielkanocnej w Elku
polegajaca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza i oporniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.
1.4.2 Podsypka - warstwa wyréwnawcza ulozona bezposrednio na podiozu ziemnym lub tawie.

1.4.3. Pozostale okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 »Wymagania ogolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00
»Wymagania ogdlne”

2.2. Obrzeza i oporniki betonowe

Wiasciwoscei uzydkowe obrzezy nie mniejsze niz:

e  wytrzymatoé¢ na zginanie klasa 2(T)

e nasigkliwos¢ klasa 2(B)

e odporno$é na zamrazanie/rozmrazanie z udziatem soli odladzajacych klasa 3(D)

e odpornos¢ na $cieranie klasa 4(I)
Zgodnie z normg PN-EN 1340:2004/AC:2007

Powierzchnia obrzezy i opornikéw nie powinna wykazywacé rys ani odpryskéw. Tekstura i barwa

obrzeza powinny by¢ jednolite.

2.3. Podsypka cementowo-piaskowa
Obrzeza nalezy ustawia¢ na podsypce cementowo piaskowej o stosunku skiadu 1:4. Do produkcji

podsypki nalezy uzywaé piasku 0-2 mm, cementu portlandzkiego kalsy co najmniej "32,5" i wody.
Zaleca si¢ dostarczanie gotowego materialu z wezla betoniarskiego. W przypadku przygotowywania
materialu na budowie nalezy go miesza¢ w betoniarce.

2.4. Lawa betonowa
Oporniki nalezy ustawia¢ na tawie betonowej z betony C12/15 bez oporu. Beton nalezy dostarczac na

budowe z wezla betoniarskiego.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzgt do wykonania oznakowania pionowego

Przy wykonywaniu ciggow kraweznikow betonowych nalezy stosowac:
e betoniarek do przygotowywania podsypki cementowo-piaskowej,
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e narzedzi recznych do ustawiania obrzezy i opornikéw (miotek gumowy, poziomica itp.),.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogblne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 3.

4.2, Transport obrzezy i opornikow

Obrzeza i oporniki betonowe nalezy dostarcza¢ na paletach z zastosowaniem przekladak przy uzyciu
dowolnego $rodku transportu, ale zaleca si¢ samochody ciezarowe z dzwigiem do za- i roztadunku

Obrzeza i oporniki powinny byé zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza §ciany érodka transportowego o wigeej niz 1/3
wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Podsypke cementowo-piaskowg i beton C12/15 zaleca si¢ dostarczaé w postaci gotowej z betoniarni.
Material ten jako towar sypki malezy dostarczac samochodami cigzarowymi samowyladowczymi z
zabezpieczeniem przed wysypywaniem sig i pyleniem materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie rowkow pod obrzeia

Rowki pod obrzeza nalezy wykonywac recznie przy uzyciu szpadli.

5.3. Ustawienie obrzezy na podsypce cementowo piaskowej

Obrzeza nalezy ustawiaé na wczesniej rozsypanej i wyréwnanej podsypce cementowo piaskowe;j.
Podsypkenalezy Scigga¢ na wysoko$é2-3 cm powyzej spodu posadowienia obrzeza. W trakcie ustawiania
obrzezy nalezy zachowa¢ pion z dopuszczalnym odchyleniem +/-2%. Szczeliny pomiedzy obrzezami powinny
by¢ réwne o szerokosci nie wigkszej niz 3 mm i nie nalezy ich wypeia¢ zaprawami.

5.3. Ustawienie opornikéw na lawie betonowej
Oporniki nalezy ustawia¢ na wezeéniej przygotowanej fawie z betonu C12/15. W trakcie ustawiania

opornikéw nalezy zachowa¢ pion z dopuszczalnym odchyleniem +/-2%. Szczeliny pomigdzy opornikami
powinny by¢ réwne o szerokoéci nie wigkszej niz 3 mm i nie nalezy ich wypelnia¢ zaprawami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Po dostarczeniu obrzezy na budoweg nalezy sprawdzi¢ zgodniodé informacji dost¢pnych na karcie
informacyjnej partii produktu z dokumentami przedstawionymi przez wykonawce. Nalezy upewni¢ sig, ze data
produkeji jest o co najmniej 28 dni wezeéniejsza od daty planowanego wbudowania. Jezeli materiat zostal
wyprodukowany w okresic krotszym niz 28 dni od daty dostawy, to Z wbudowaniem nalezy odczeka¢ co
najmniej do 28 dnia od daty produkeji.

Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny wzrokowe, upewniajgc sig, ze na powierzchni obrzezy nie ma pekniec
i wykruszen i jest ona gladka i réwna.

6.3. Badania w trakcie roboét

W trakcie robot nalezy sprawdzaé pion ustawienia obrzezy i opornikéw oraz liniowosc ich ustawienia.
Dodatkowo w sytuacji kiedy ustawiany ciag obrzezy lub opornikéw ma sie znajdowaé w okreslonej odleglosci
od istniejacego ciagu krawgznikow, opornikéw lub obrzezy nalezy stale kontrolowa¢ utrzymanie tej szerokosci
w trakcie ustawiania obrzezy lub opornikéw.

6.4. Badania po ustawieniu obrzezy i opornikéw ] _ -
Po zakonczeniu stawiania obrzezy i opornikow nalezy sprawdzi¢ pion i liniowosc ich ustawienia.

Nalezy réwniez skontrolowac lokalizacj¢ wykonanych ciggow obrzezy i opornikow, oraz stan pov_vierzchni
obrzezy i opornikéw po ich whudowaniu. Wszytskic elementy uszkodzone W trakcie wbudowywania nalezy

wymieni¢ na nie uszkodzone.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego obrzeza lub opornika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowy, SSTWiIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie badania i pomiary daly wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny jednostki obmiarowej obejmuja:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,

wykonanie rowkéw pod obrzeza lub oporniki,

przygotowanie i rozécielenie podsypki cementowo-piakowej lub tawy betonowej
ustawienie obrzeza lub opornika,

obsypanie zewnetrznej $ciany obrzezy gruntem wraz z jego ubiciem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06250 Beton zwykty
2. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe.

3. PN-EN 1340:2004/AC:2007  Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-03.02.01

KANALIZACJA DESZCZOWA

PRZEBUDOWA UL. WIELKANOCNEJ W ELKU
POLEGAJACA NA BUDOWIE CHODNIKA I MIEJSC
POSTOJOWYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWiORB

o Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych
(SS1 WIOR'B) s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwiazanych z przebudows ul. Wielkanocnej w
Efku polegajaca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB

Sz_czeg_é-}owa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (SSTWiORB)
stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.
1.1

1.3. Zakres robot objetych SSTWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem przebudows wpustéw kanailzacji deszczowej w zakresie inwestycji zwiazanej z przebudowa ul.
Wielkanocnej w Elku polegajaca na budowie chodnika i miejsc postojowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wpust deszczowy - urzadzenie do odbioru $ciekoéw opadowych, splywajacych do kanalu deszczowegoz
utwardzonych powierzchni.

1.4.3. Pozostale okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 »Wymagania og6lnc”

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00
.Wymagania ogélne”
2.2. Kraty Zeliwne jezdniowe
Nalezy zastosowaé kraty zeliwne klasy D400 (40t) uchylne na zawiasach, z ryglem, z kolierzem 3/4.
2.3. Elementydo regulacji wysokosciowej krat Zeliwnych

Regulacje wysokosciowa krat zeliwnych nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu metealowych elementow
podkiadowych (kawatkéw blachy, podktadek srubowych, nakretek). Po wyregulowaniu na odpowiednig
wysoko$é¢ wolne przestrzenie pomigdzy podkiadami nalezy wypeni¢ specjalistyczna zaprawgstuzaca do tego
celu. Zaprawa musi posiadaé¢ zbrojenie wiéknami syntetycznymi, posiada¢ wysoka eleatycznosc i odpornos¢ na
obcigzenia udarowe,
3. SPRZET

Nie dotyczy
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 3.
Transposrt materialéw na budowe mozna prowadzi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Wymiana krat krawe¢znikowo-jezdniowych na jezdniowe

. Istniejace kraty jezdniowe nalezy odkué, zdemontowaé i przekazaé inwestorowi na wskazany przez
niego plac sktadowy.

‘ Nowe kraty jezdni'owe nalezy wyregulowac przy uzyciu podkladek i zaprawy. Krata po zamontowaniu
powinna na catym obwodzie by¢ zanizona w stosunku do okalajacej nawierzchni o 10-20 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.4. Badania po wymianie krat

Po zakonczeniu montazu nowych krat deszczowych nalezy sprawdzi¢ czy zostaly one odpowiednio
ustabilizowane - nie wystepuje efekt klawiszowania oraz czy zostaly odpowiednio ustawione w stosunku do
istniejgcej nawierzchni (10-20 mm ponizej)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 . Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest szt. (sztuka) wymienionej kraty deszczowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne™ pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektows, SSTWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie badania i pomiary daty wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 .. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny jednostki obmiarowej obejmuja:

rozbidrke kostki betonowej okalajacej kratg,

demontaz istniejacych krat kraweznikowo-jezdniowych,

dostarczenie zdemontowanych elementow na plac sktadowy wskazany przez inwestora,
dostawe materialéw na teren budowy,

montaz i regulacje wysokosciowa nowej kraty,

odtworzenie kostki betonowej wokoét kraty.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Brak



