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Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Etku

D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00 — Wymagania|®g odnosi & do wymagé wspolnych dla poszczegélnych
wymaga technicznych dotyexych wykonania i odbioru Robot, ktore zostamykonane w ramach realizacji zadania:
Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Eiku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiperetargowy i kontraktowy i przy zlecaniu i reacji robo6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych ST
Wymagania ogolne nalg rozumiet i stosowé w powiazaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysédiowych
D.01.02.01 Usuncie drzew i krzewéw

D.01.02.04 Rozbidrki elementéw drog

D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01 Wykonanie wykopow

D.02.03.01 Wykonanie nasypow

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem podia
D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnegdligiavanego mechanicznie
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.23 Nawierzchnia z betonowej kostki brugpw
D.07.00.00 URADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU
D.07.01.01 Oznakowanie poziome

D.07.02.01 Oznakowanie pionowe

D.08.00.00 ELEMENTY ULIC

D.08.01.01 Krawzniki betonowe

D.08.02.02 Chodniki z brukowej kostki betonowej
D.08.03.01 Obrza betonowe

D.08.04.01 Wijazdy i wyjazdy z bram z kostki boulej betonowej
D.09.00.00  ZIELEN DROGOWA

D.09.01.01 Ziele drogowa

Niezaleznie od postanowie Kontraktu normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specgfijach Tech-
nicznych lgda stosowane przez Wykonagvwe jezyku polskim

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naléy rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowty catgé¢ techniczno-aytkowa (dro-
ge) albo jego czs¢ stanowica odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu gobtoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z oba&ijacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarzekolicznadici zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.5. Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonayapowaniona do kierowania robotami i do wyst

powania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

Pracownia Projektowa ,INSTA” — listopad 2005r. 5



D.M.00.00.00 Wymagania og0lne

1.4.7.

1.4.8.
1.4.9.
1.4.10.
1.4.11
1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.
1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego postoju i pasami dziel
cymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgqzenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celzehia w nim konstrukcji nawierzchni.

Rejestr obmiaréw - akceptowany przez tgniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizasty do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicéw i ew. dodatkowych zgiznikow.
Whpisy w rejestrze obmiaréw podlegajotwierdzeniu przez fyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeeghe przez Zamawigjego, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezldne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentapjojektove

i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania olg@n od ruchu na
podtaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bépdnio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdapa s¢ migdzy warstvg cieralra a podbudow, zapewniajca lepsze roz-
tozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

Podbudowa - dolna czs¢ nawierzchni skica do przenoszenia obgén od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladési¢ z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstw mrozo-
ochronm, odsiczapca lub odcinajca.

Niweleta - wysokd@ciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszczynie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjest prze-
dziat tolerancji nie zostat okslny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo ro-
dzaju robot budowlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnayi
oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy iroréwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i bu-
dowy uradzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokadici przemarzania.

Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w formie pisemnej, doty-
czace sposobu realizacji roboét lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrgldra autorem dokumentacji projektowej.
Przedsiwzigcie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gm#enia drogowego lub catkowita moderni-
zacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy ni@igprzekroju podtznym) istniepcego padczenia.
Przetargowa dokumentacja projektowa- czs$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacha-
rakterystyk i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robét.

Rekultywacja - roboty majce na celu uposzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenomruszo-
nym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Slepy kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #oi (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykona-
nia.

Zadanie budowlane czs$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebma catas¢ konstrukceyjm lub tech-
nologiczry, zdolmm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkeghniczno-aytkowych. Zadanie
moze polegé na wykonywaniu robot zwranych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrarudowli
drogowej lub jej elementu.

Roboty budowlane- budowa, ale teprace polegafe na montau, remoncie, demonta lub rozbiérce obiek-
tu budowlanego

Obiekt budowlany— konstrukcje paiczone z gruntem w sposob trwaty, wykonany z matesidudowlanych

i elementow sktadowychegace wynikiem prac budowlanych

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditoz Dokumentagj Projektova,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamizymiera.
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Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Etku

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajicy w terminie okrélonym w Kontrakcie przeka Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaga-
nymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymikéizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojetowej i dwa komplety Specyfikacji Technicznej.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaidaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone geaidezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiakogzt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsmdanym w szczeg6to-
wych warunkach umowy, uwzglniajacym podziat na DokumentacProjektows Zamawiajicego i sporgzdzom przez
Wykonawe.

1.5.2.1. Dokumentacja, kt6ra zostanie przekazana Vikgnawcy po przyznaniu Kontraktu
— projekt budowlany,

— o0showa geodezyjna pozioma,

— o0showa geodezyjna pionowa.

1.5.2.2 Dokumentacja Projektowa, kt6a Wykonawca opracuje we wiasnym zakresie

— projekt organizacji ruchu na czas budowy — profavinien by zaopiniowany przez KomeadPowiatow Policji
w Etku i uzgodniony przez Powiatowy ZadzDrog w Etku,

— projekty organizacji i technologii robét (zgodni&),

— projekty warsztatowe oraz wykonawcze (zgodnie z ST)

— geodezyjna dokumentacja powykonawcza.

Jezeli w trakcie wykonywania Rob6t oka sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowejerazane] przez

Zamawiajcego, Wykonawca spaydzi brakujice rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzaotzédiay je Inzy-

nierowi do zatwierdzenia. W przypadku zmian Dokutaeji Projektowej wymagana jest akceptacja Projakta

Wszystkie w/w projekty winny zawietarysunki, opisy, obliczenia oraz byzgodnione z Projektantem i zatwierdzone

przez Irkyniera.

1.5.3. Zgodndé Robdét z Dokumentach Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczreez atodatkowe dokumenty przekazane przegriera Wyko-
nawcy stanows cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w @hojednym z nich & obowizujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumenta®ji.przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych doku-
mentéw obowizuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w Warunkach Kontraktu.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu veni
natychmiast powiadomilnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatialzgodne z DokumentacProjektows i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedn uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopuszczalre s
odchylenia w ramach ol§ienego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowli muszby¢ jednorodne i
wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie myzekraczé dopuszczalnego prze-
dziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty niedh w peini zgodne z DokumentaciProjektows lub ST i wplynie to na
niezadowalajca jakaos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoByd w okresie trwania realizacji Kon-
traktu, & do zakaéczenia i odbioru ostatecznego Robat.

Przed przysipieniem do Rob4t Wykonawca przedstawdyimierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiedmian
rzadem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania bu-
dowy. W zaleénosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu powinienchgktualizowany przez Wykonaw-
ce na biegco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczage takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatgay ten sposob bezpiedmtwo pojaz-
dow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeoiow dzien i w nocy tych zapér i znakédw, dla ktérych jestnieodzowne
ze wzgkdow bezpieczistwa. Wszystkie znaki i inne uidzenia zabezpieczgje keda akceptowane przezayniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach écidwh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
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D.M.00.00.00 Wymagania og0lne

ktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez dyniera. Tablice informacyjne ¢da utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowry.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy date ochronyrodowi-

ska naturalnego. W okresie trwania budowy i wdzania robdt Wykonawcaetizie utrzymywé Teren Budowy

i wykopy w stanie bez wody stggje;.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaetizie podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na

celu stosowanie sido przepiséw i norm dotygeych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz b

dzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wtasrgi spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu

lub innych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania. Stasuge do tych wymaga bedzie miat szcze-

g6Iny wzghd na:

- lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopérmgalojazdowych,

— $rodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem ziidwni ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytanaizami, maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggeniu wickszym od dopuszczalne-
go, okrglonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyde do robd6t bda miaty aprobat technicza wydary przez uprawniom jednostk,
jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robo6t, azpkmczeniu Robot ich szkodlivié zanika (np.
materiaty pylaste) megby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zéé wy-
magaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien otrzymé zgod: na wycie tych materialéw od wgiwych
organéw administracji pestwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.7. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za udzenia podziemne, takie jak ruragi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wladzdicych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xamemasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i aftzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére
maja by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzen podziemnych na terenie budowy i powiadéimzynie-

ra i wtadze lokalne o zamiarze rozpecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tydtalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi kyniera i zainteresowane wiadze oraglie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoralgzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchninzieurzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczo-
nych mu przez Zamawigego.

1.5.8. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowa sig bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na ¢ przy transporcie materiatow

i wyposaenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo fadunkéw i w spos@bagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera. Pojazdy i tadunki po-
wodujace nadmierne obgienie osiowe nie dgla dopuszczone néwiezo ukarczony fragment budowy w ofdvie terenu
budowy i Wykonawca ddzie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
Z poleceniami Ipyniera.

1.5.9. Bezpiecaistwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcgdbie przestrzedgaprzepisow dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczeg6lnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach emgiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehai@jch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia bezpieargtwa publicznego.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagy@kreilonych powyej nie podlegaj odrebnej zapta-
cie i &1 uwzgkdnione w cenie Kontraktowej.
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1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca khdzie odpowiedzialny za ochremRobét i za wszelkie materialy i widzenia aywane do Robo6t od Daty
Rozpoczcia do daty wydania Potwierdzenia Zakeenia przez kyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywa Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoiwrmo by prowadzone w taki
sposOb, aby budowla drogowa lub jej elementy bylgadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie #gniera powinien rozpo@é roboty
utrzymaniowe nie piiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Réwnowanosé norm

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane konkretne normy lub przepisy, ktére spetnimajp materialy, spra i inne
dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane robetl, obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub po-
prawionego wydania powotanych norm i przepiséw]eow kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypaddy
powotane normy i przepisy aistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, molgy¢ réwniez stoso-
wane inne odpowiednie normy zapewni® zasadniczo rowny lub wszy poziom wykonania nipowotane normy
i przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzepisemnego zatwierdzenia przezyniera. Rénice pomgdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawigprzedto-
zone Irzynierowi co najmniej na 28 dni przed gaiczekiwanego przez Wykonageatwierdzenia ich przez agniera.
W przypadku kiedy laynier stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewnizg@sadniczo rownego lub wszego
poziomu wykonania, Wykonawca zastosugedss norm powotanych w dokumentach.

2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongichRo-
b6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje/adate proponowanegeérédia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatéw i odpowiednieiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii (egci) materiatdw z danegérddia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty

z danegaroédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposaéb egty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsiRobot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozw#oled wigcicieli i odngnych wladz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiekzrédet miejscowych vdczapc w to zrodta wskazane przez Zamavdieggo i jest zobowezany dostar-
czy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi dokumentacawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie met@dwydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakGgciowych materiatéw z jakiegokolwiek
zrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfawynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty awéne

z dostarczeniem materiatow do Robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdéw, ukopow i miejsc pozyskaniaskiri zwiru beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywdejienu po ukaczeniu Robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyebla wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdzie prowadzi zadnych wykopéw w olgbie
terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdiaiw Kontrakcie.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodnbstosowanych

metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki matexiaidogy by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §eliavosci.

Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatdw pod wzegliem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda zachowane nagtujace warunki:

— Inzynier kedzie miat zapewnicnwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsiez@rzeprowa-
dzania inspekgji,

- Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja mate-
riatbw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.
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2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z Terenu Budowy,atlz ztozone
w miejscu wskazanym przezzymiera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robot,
niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tycharialtéw zostanie przewadtiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robo6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wia-
sne ryzyko, liczc sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadfedo czasu gdydola one potrzebne do robét, byly zabez-
pieczone przed zanieczyszczeniem, zachowalyasjasps¢ i wiasciwos¢é do robdt i byly dospne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aabzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zoegawmanych przez Wykonawc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewigumaozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimera o swoim zamiarze co najmniej 7 dni przegciem ma-
teriatu, albo w okresie dhszym, jgli bedzie to wymagane dla batl@rowadzonych przez igniera. Wybrany i zaak-
ceptowany rodzaj materiatu nie peoby¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Sper uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowia-
da¢ pod wzgkdem typéw i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie argaciji robot, zaakceptowanym
przez Ireyniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Ireyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowd przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stkmgmi

w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniachylmiera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprz:t bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie

i gotowasci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofiypdowiska i przepisami dotyseymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie spim do wytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigujozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robo-
tach, Wykonawca powiadomi zgniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego alaeptprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera, nie mge by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uragzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw Kontraktu, zostanzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowéasi¢ bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na é przy transporcie materiatdw, spta na i z
terenu Robot. Uzyska on wszelkie niedbe zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigétodkdéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na ja-
kos¢ wykonywanych robot i wikiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewni&a prowadzenie Robét zgodnie z zasadami &&rmi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniachAyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdd spetnig wymagania dotyere przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afieh na osie i innych parametrow techniczny$todki transportu nie odpowiada-
jace warunkom dopuszczalnych of@n na osie mogby¢ dopuszczone przeziyniera, pod warunkiem przywrocenia
stanu pierwotnegozytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na biegaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkiulezkednych drég technologicznych i dojazdowych na tereni
budowy, w czasie prowadzonych robot.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ragdidnie z Kontraktem oraz za ja@ka@astosowanych materia-
tow i wykonywanych Robét, za ich zgoditoz Dokumentagj Projektova, wymaganiami Specyfikacji Technicznych,
PZJ, projektu organizacji Rob6t oraz poleceniamyihiera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgs$o wszystkich elemen-
tow Rob6t zgodnie z wymiarami i g@nymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanyna pémie
przez Ireyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zosqaresli
wymaga tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wystkorzez Irtyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial-
nosci za ich dokladng.

Decyzje Irtyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemenBobét lzda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projekgpww ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowa-
niu decyzji lreynier uwzgedni wyniki bada materiatéw i Robét, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, éwiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwa-
zam kwestk.

Polecenia Inyniera keda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamzez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego typubmosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyihiera programu zapewnienia jako-

sci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeeryia Robot, meiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne

gwarantujce wykonanie Robot zgodnie z Dokumendaejojektova, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi

przez Ireyniera.

Program zapewnienia jakw bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac} wykonania Robét, w tym terminy i spos6b prowadadrobot,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

— wykaz oséb odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementéw Robét,

- system (spos6b i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych Robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie bad,

— spos6b oraz formgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmsterup-
cych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proceséhiiologicznym, proponowany sposob
i forme przekazywania tych informacji tgnierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyioznoraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskezy, kru-
szyw itp.,

— spos6b i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek) prowadzonych podczas dostaw
materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywaniazeaegodlnych elementéw robot.

6.2. Zasady kontroli jakasci Rob6t

Celem kontroli Rob6t dizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlazon jakas¢ Robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pglkontrok Robét i jakdéci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni sys-
tem kontroli, whczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezedne do pobierania
prébek i bada materiatdw oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolkyinier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zade-
monstrowaniaze poziom ich wykonywania jest zadowalg).

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz Robét zstatliwoscia zapewniajca stwierdze-
nie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrBiokumentacji Projektowej i ST

Minimalne wymagania, co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam chkoee, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest koniecziagy zapewrd wy-
konanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.
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Wykonawca dostarczy Hynierowi $wiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadajwazna
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm okgéjacych procedury bada
Inzynier kgdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnieciach dotycacych uradzen
laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhgbod badawczych. 3eli niedociagniecia te
beda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Rob6t bada-
nych materiatéw i dopigi je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usunkte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liamiateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kxda pobierane losowo. Zaleca; stosowanie statystycznych metod pobierania probgéctych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji may¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do badla
Inzynier kedzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatléw, ktore ludatpliwosci
co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmrzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych baflgpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengeuek; w przeciwnym przy-
padku koszty te pokrywa Zamawgay.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez kyniera. Prébki dostarczo-
ne przez Wykonawcdo badéa wykonywanych przez kyniera kgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposGb
zaakceptowany przeziyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie obej-
muja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepto
wane przez layniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wigkeca przedstawi nadonie ich wyniki do akceptaciji kiyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywaInzynierowi kopie raportéw z wynikami badlgak najszybciej, nie piiej jednak ni
w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadad. Wyniki bada (kopie) kda przekazywane kynierowi na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego widrinnych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pefainia probek

i badania materiatéw arédta ich wytwarzania i zapewniona mugdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobBbt prowadzonego przez Wykonaybedzie oceniéa zgodndé
materiatéw i Rob6t z wymaganiami ST na podstawieittw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobiera probki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zad wyniki
tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatiah badé, albo oprze si wytacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodrigi materiatdw i Robdt z DokumentadProjektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty po-
wtérnych lub dodatkowych badapobierania probek poniesione zogtpnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj

- certyfikat na znak bezpieazstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, wdeiwych zharmonizowanych Europejskich Norm, apraleahnicznych oraz wiai-
wych przepiséw i dokumentéw technicznych,

- deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z Polsk Normg lub aprobat techniczm, w przypadku wyrobéw, dla
ktérych nie ustanowiono normy,zeli nie  objcte certyfikacy okreslona w pkt 1,

i ktére spetniai wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumengywsmagane przez ST, kda partia dostarczona do Robét b

dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezpby poparte wynikami

bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez Wykonagnzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetridaych wymaga beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnynovaazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od

przekazania Wykonawcy Terenu Budowy daida okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie Dzienni-

ka Budowy zgodnie z obowdujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowydda dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu bezpietstgva ludzi

i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwad

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehbizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasaap

z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowisk&l®wego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwaltechnil,

w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyerieda oznaczone kolejnym numerem gatnika

i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ktyniera.

Do Dziennika Budowy nafsy wpisywa w szczegolInéci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

— dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

— uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jdgkoi harmonogramoéw Robét,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw Robot,

— przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyrzerw w Robotach,

— uwagi i polecenia liyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania Rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow Robo6t zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw Rob6t,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robét podlagggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegllnym w zvazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania Robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

— dane dotycace jakdci materiatdow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementdéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu Rob6t.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika Budovegdprzediaone Irzynierowi do usto-

sunkowania si Decyzje Imyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagipiz zaznaczeniem ich przgja

lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obligujezyniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stipn

Kontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy Robét.

(2) Rejestr obmiardw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw Robét.

Obmiary wykonanych Robét przeprowadza wi sposob aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do

Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgoduoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jal@ materiatow,

recepty robocze i kontrolne wyniki bads/ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewn

nia jakaci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Rob6t. Winny liyudostpnione na kade zyczenie Iyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@asjace dokumenty:

— pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

— protokoty przekazania Terenu Budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,

— protokoty odbioru Robét,

— protokoty z narad i ustate

- korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy &da przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiiedabezpieczonym. Zagitie

ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jegtyohmiastowe odtworzenie w formie przewidziangvgem.

Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do waglu nazyczenie Zamawiage-

go.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokntacy projektova i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pownaeniu Irzyniera o zakresie obmierzanych Robdét i termi-
nie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym termin&V/yniki obmiaru kda wpisane do Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych WBlepym Kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowazku ukaiczenia wszystkich Robét. &lne dane zostarpoprawione wg instrukcji by-
niera na pimie.

Obmiar gotowych Robdtduzie przeprowadzony z eztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wyko-
nawcy lub w innym czasie okilenym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawinzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatow

Diugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osio-
wej. Jéli ST wiasciwe dla danych Robét nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diugdé po-
mnazona przezredni przekroj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢bla wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rolg@klzaakceptowane przezzymiera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie tiaan
Robat.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje giizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom Specyfikacji Technicz-
nych. Bzdzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzo-
nych przez layniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kxda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robotakz¢ w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikagych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.
Obmiar Robo6t podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblfizzbzda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejscacezknog, by¢ dolaczone w formie oddzielnego zafnika do Re-
jestru Obmiardw, ktdrego wzor zostanie uzgodniofyzgnierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
— odbiorowi Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

— odbiorowi czsciowemu,

odbiorowi kaxcowemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr Robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych Robot, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegnakryciu.

Odbiér Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstRobot.

Odbioru Robat dokonuje fynier.

Gotowas¢ danej czsci Rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika Budowy i jednoczesnym powia-
domieniem layniera. Odbioér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi®j jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgto-
szenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomientgro fakcie Irzyniera.
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Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawiacgich komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z DokumentagjProjektovs, Specyfika-
cjami Technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych czsci Robét. Odbioru agciowego Robot dokonujeesi
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robd6t. @ddRmbot dokonuje trynier.

8.4. Odbiér koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru kécowego robét

Odbiér kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wyki@maRobdt w odniesieniu do ich #ad, jakasci
i wartosci.

Catkowite zakaéczenie Robét oraz gotowddo odbioru kdcowego kdzie stwierdzona przez Wykonagvarpisem do
Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem rsape o tym fakcie layniera.

Odbiér karcowy Robdt nagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowytibzac od dnia potwierdzenia
przez Irryniera zakéczenia Robét i przygia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zaajawigo w obecni@i Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca Roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badla
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania Rob6t z Dokumentadprojektova i ST.

W toku odbioru kiacowego Robdét komisja zapozna girealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw Rob6t zani-
kajacych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rofzdpetniajgcych i Robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét pekoavych lub Robdét uzupetniggych w warstwiescieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysoa ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jaka¢ wykonywanych Rob6t w poszczegoélnych asortymentaehnacz-
nie odbiega od wymaganej Dokumentaejojektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpigtsteso ruchu, komisja dokona petei, oceniagc pomniejszon wartasé wyko-
nywanych Robdt w stosunku do wymagazyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru k@acowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbionickwego Robot jest protokét odbiorudamwego Robot sposz
dzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.

Do odbioru koincowego Wykonawca jest zobowizany przygotowa nastepujace dokumenty:

1. Dokumentag Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostala sporadzona
w trakcie realizacji Kontraktu,

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakinentualnie uzupetniage lub zamienne),

Recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty)

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ewentualnie PZJ,
Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ewentaPiZJ,

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towszcych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom urzdzen,

8. Geodezyjainwentaryzagj powykonawcaz Rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

9. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin odbioru k@owego Robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupelniap keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiacego. Termin wykonania Robot poprawkowych i rotzipetniajcych wyznaczy komisja.

NoOo MDD

8.5. Odbiér ostateczny (pogwarancyjny)

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdRawazanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbior kiicowy robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarove ustalon dla danej

pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadstave ptatnagci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonaw-

ce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosgowej ledzie uwzgédniac wszystkie czynnici, wymagania

i badania sktadage s& na jej wykonanie, okéone dla tej Roboty w ST i w Dokumentacji Projekgw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétibobejmowa:

— robocizre bezpdrednih wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie naiewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogoélne Specyfikacji Technicznej D.M.00.00.00

Koszt dostosowaniagido wymaga Kontraktu i Wymaga Ogdlnych zawartych w DM.00.00.00 obejmuje wszysstki
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vztargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagghu obejmuije:

— opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Orgaadji Ruchu na czas trwa-
nia budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektiyimerowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieyni-
kajacych z posfpu Robét,

— ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

— przygotowanie terenu,

— konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowsi drenau,

— tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaaghu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych,

— utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazd6w i organizaajchu obejmuje:

— usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowl@e U. Nr 89 z 25.08.1994 r., poz. 414 zpéjszymi zmiana-
mi).
2. Rozporzdzenie MGPIB z 19.12.1994 r. (Dz. U. Nr 10).
3. Rozporzdzenie MGPIB z 21.02.1995 r. (Dz. U. Nr 25, poz3 23dnia 13 marca 1995 r.)
4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyartograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zZpi@jszymi zmia-
nami).
5. Warunki Kontraktu.
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycze wykonania i odbioru robét zawanych

z wykonaniem odtworzenia osi trasy drogowej i jenktow wysokéciowych oraz pomiaréw powykonawczych, w ra-
mach realizacji zadania: Budowa ulic na osiedlud,Rasem” w Etku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifaobot wy-
mienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckan& dotyca zasad prowadzenia robot awanych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tiggynktow wysokéciowych
oraz wykonanie inwentaryzacji powykonawcze;.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokéciowych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysédowych wchodz:

— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysédiowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

— zastabilizowanie punktoéw w sposéb trwaty, ochrateprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdibviatacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— przeniesienie punktow osnowy geodezyjnej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy- punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkoweazopocatkowy i koncowy punkt
trasy.

Pozostate oki#enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpoda-
nymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robdt
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékevykonanych robét oraz za ich zgodtd@ Dokumentagj Projektovd,
Specyfikacy Technicza oraz poleceniami kyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materialtéw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagargéloe”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét ckoeych w pkt. 1.3. &

— slupki betonowe,

— pale i paliki drewniane,

— rurki i bolce metalowe,

— plytki betonowe z krzgem, rurki drenarskie — jako znaki poziome,

— repery metalowe — jako znaki wysakiwe.

badZz inne materialy zaakceptowane przezyhiera.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd bolce metalowe. Pale drewniane umieszczonasiedztwie
punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizggwinny mi€ srednic; 0,15+0,20 m i diug& 1,5+1,7 m. Do stabili-
zacji pozostatych punktéw nalestosowa paliki drewniangrednicy 0,05+0,08 m i diugei okoto 0,30 m.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
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3.2. Sprat do wykonania robét

Do odtworzenia punktéw wysokciowych oraz osi trasy, a taé& do wykonania inwentaryzacji powykonawcze] ngle
stosowa odpowiedni sprg geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Stosowany spkz powinien gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadwd przy pracach pomiarowych, jak i przy
opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagialre”.

4.2. Transport sprzetu i materiatléw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotycgce wykonania robot

Ogolne wymagania dotygeze wykonania robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wynmagagoine”.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami GUGIK [2+11].

W oparciu o materiaty dostarczone przezyhiera, Wykonawca powinien przeprowatlpbliczenia i pomiary geode-
zyjne niezlydne do szczegbdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w Dokumentaciji Projektowej ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #éia sie od rzdnych okrélonych
w Dokumentacji Projektowej, to powinien powiaddmitym Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungi¥rednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia olee
jace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatp®winny
by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize czasie trwania robot.
Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powioytypoprzedzone uzyskaniem grodka dokumentacji geode-
zyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, patmniu i stanie punktdw osnowy geodezyjnej (poziomgjonowej)
oraz o mapie zasadniczej i ewidencji gruntow.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktéw wysokdciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tigaynktéw wysokéciowych (repery robocze) néle przeprowa-
dzi¢ poprzez wykonanie pomiaréw w oparciu 0 materialgtdrczone przez gniera.

Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktow gidwnysihtrasy w stosunku do podanych przezhiera wspotrzd-
nych tych punktéw nie powinny przekra¢za cm. Rzdne reperéw roboczych najesprawdzt z doktadnécia do
0,5 cm, stosuc niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o DokumentagjProjektovs oraz dane geodezyjne przekazane przez In-
zyniera, przy wykorzystaniu osnowy geodezyjnej, ékneej w Dokumentacji Projektowej.

O$ trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charaktery-
styki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzegaiz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjyigazonej

osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej mog, by¢ wigksze nk 3 cm. Rzdne punktow osi trasy néeilg
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy roboét), zgodnie z DokumentaBjrojektovs oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla po-
prawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zgakeenych przez kryniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naty stosowé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nale
stosowé w przypadku nasypow o wysaie przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghbszych nk 1 metr. Odleghée
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miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwag. Odlegtac ta,
€0 najmniej powinna odpowiadl@dstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztatcie zgodnyBaku-
mentacy Projektovy.

5.5. Wykonanie pomiaréw powykonawczych

W pierwszej kolejnéci nalezy pomierzy wznowiory lub zat@ona osnows geodezyjn. Nastpnie naley wykona&
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z Instrukg-4 ,Pomiary sytuacyjno-wysokoiowe”, mierzc wszystkie elementy
tresci mapy zasadnicze;.

Prace obliczeniowe natg wykonywa& przy pomocy sprgu komputerowego. Whniesienie pomierzonefdirena mag
zasadnicg oraz map ewidencji gruntdéw prowadzonych technikami tradpgyni nalezy wykona metod klasyczm
(kartowanie i krélenie rczne) lub przy pomocy automatéw Kegych (ploteréw).

Wykonary dokumentagj geodezyjn i kartograficzia nalezy skompletowé zgodnie z przepisami Instrukcji O-3 ,Zasa-
dy kompletowania dokumentacji geodezyjnej i karéfigznej”, z podziatem na:

a) dokumentaejtechniczia przeznaczona dla Zamawieggo,
b) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentaciji.

Spos6b skompletowania dokumentacji, o ktérej mowgkty b) oraz forra dokumentéw naley uzgodné z csrodkiem

dokumentacji.

Dla Zamawiajcego naley skompletowd nastpujace materiaty:

— wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdmescia,

- kopie wykazéw wspétrdnych i wysokéci punktow osnowy poziomej, wysokmowej oraz wykazy wspotzinych
punktow granicznych,

— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyath pchror,

- kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicow polowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtilne

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@tiowych oraz wykonaniem
pomiaréw powykonawczych nedg prowadzé wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych Gtow-
nego Urzdu Geodezji i Kartografii lub Gtidwnego Geodety Kr§p-+11].

6.2. Sprawdzenie prac pomiarowych

Sprawdzenie prac pomiarowych powinng lpyzeprowadzone wg zapujacych zasad:

— 0$ drogi naley sprawdza na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznacipoziomie oraz co najmniej co
200 m na prostych,

- robocze punkty wysokgiowe naléy sprawdza niwelatorem na catej dlugoi budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00®/@ymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest km (kilometr) trasy drogowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(\dymagania ogélne”.

8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wys@iowych w terenie nagbuje na podstawie szki-
coOw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protakatkontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedgtdakynie-
rowi.

Odbidr robo6t zwizanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczych ¢mage po przedizeniu skompletowanej do-
kumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.4. niniejs3T.
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9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Pfatng¢ za 1 km nalgy przyjmowa& na podstawie szkicoOw i dziennikbéw pomiaréw geoglemh lub protokotu
z kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy) oraz qutbiorze skompletowanej dokumentacji geodezyjnejrijary po-
wykonawcze)

Cena wykonania rob6t obejmuje:

10

10.

1

10.
2.

3
4
5
6.
7.
8
9
0
1

10.
11.

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokeéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

przeniesienie punktdw osnowy geodezyjnej,

wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesienzmian na mapzasadnicz

. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Normy

. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy stekr, oznaczenia.
2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wyk@amyja prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowalolkeumentaciji geodezyjnej i kartograficznej.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnovwaonaa.

Instrukcja techniczna G-2. Wysak@mwa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstagastycji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizagyjn
Ustawa z dnia 17.05.89 — Prawo geodezyjnetogeficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 zandejszymi zmianami.
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D.01.02.01 USUNECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycze wykonania i odbioru robét zawanych
z usungciem drzew i krzakow, w ramach realizacji zadaBiadowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Etku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatisaobot wy-
mienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckng dotycz zasad prowadzenia robot przygotowawczychaza
nych z usuriciem drzew i krzakéw i obejmayj

— mechaniczne karczowanie drzew wraz z karczowani@m p

- mechaniczne karczowanie krzakéw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robdt
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs, Specy-
fikacjami Technicznymi i poleceniamidypniera.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzakdéw naby stosowa:

- pity mechaniczne,

- spycharki,

— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
Wszystkie maszyny powinny byaakceptowane przezzymiera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagialre”.

4.2. Transport
Karpirg, diuzyce i gatzie naley przewozt transportem samochodowym gradni odlegia¢ 5 km.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne warunki wykonywania robét
Ogolne warunki wykonywania robét podano w ST D.MO@O00 ,Wymagania ogoine”.

5.2. Usungcie drzew i krzakow

Drzewa i krzaki znajdafe s¢ w pasie robot ziemnych, przewidziane w Dokumenfaigjektowej do usurcia, naley
Scia¢ i wykarczowd przed rozpoaziem Robét. Karpig, diuzyce i gatzie naley przewigé w miejsce wskazane przez
Inzyniera. Doly po wykarczowanych pniach powinnyébwypetnione gruntem przydatnym do budowy nasypéw
i zagzszczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w norneS202205 ,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wy-
magania i badania” [1].
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Pozostaléci po wykarczowanych krzakach najespalt w spos6b zapewnigjy zachowanie wszelkich wymogéw bez-
pieczéistwa i odpowiednich przepiséw.z#di warunki atmosferyczne lub inne wazdly zmusa Wykonawe do odsi-
pienia od spalenia lub jego przerwania, a nagrom@gzmateriat do spalenia stanéwibedzie przeszkog

w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien agugo w miejsce tymczasowego sktadowania lub w infegste
zaakceptowane przezzmiera, w ktérym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny lgyusunite przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci po spaleniu, za
zgody Inzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinny bye uktadane w warstwach. & warstwa powin-
na by przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachgrzykryta warstw gruntu o grubgci, co najmniej 30
cm i powinna by odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostdld po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod
rowami odwadniajcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorychbgdia st przeptyw wéd powierzchniowych.

Roslinnos¢ istniepca w pasie robét drogowych, nieprzeznaczona doieman powinna b§ przez Wykonawe zabez-
pieczona przed uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtilne

6.2. Kontrola jakosci robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplétiousunicia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotéw. Zagzczenie gruntu wypetnigego doty powinno spetntavymagania normy PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00®@@ymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarovs rob6t zwazanych z usurtiem drzew jest szt. (sztuka) wykarczowanego drzewa

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneagych pniach, przed ich
zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatna¢ za 1 szt. usugiego drzewa lub pnia nalg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakaosci robot.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw,

- wywiezienie dhdyc, karpiny i gadzi poza teren budowy na wskazane miejsce,

— spalenie na miejscu pozost&bpo wykarczowaniu krzakéw,

- zasypanie dotow wraz z zgggczeniem gruntu i upardkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen@gania i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznakowanieaivika zagszczenia gruntu.
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D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycze wykonania i odbioru robét zawanych
z rozbidrk elementéw drog, w ramach realizacji zadania: Bulalic na osiedlu ,Pod Lasem” w Etku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifaobot wy-
mienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teclknij dotycz rozbidrki elementéw drog i ogrodze obejmug:
— rozebranie nawierzchni z mieszanek mineralno-bitamjch gr. 10 cm,
— rozebranie nawierzchni z betonu cementowego geni,2

— rozebranie nawierzchni z kostki kamiennej nieregqudpgr. 10 cm,

— rozebranie nawierzchni z kostki brukowej betonogrej6 cm,

— rozebranie nawierzchni z ptyt betonowych 35x35x5 cm

— rozebranie nawierzchni z ptyt betonowych 50x50x7 cm

— rozebranie nawierzchni z ptyt betonowyctuswych 100x50x10 cm,
- rozebranie kraeznikdw betonowych 15x30 cm i taw betonowych,

— rozebranie obrzg betonowych 6x20 cm,

- zdjecie tarcz znakéw drogowych,

— rozebranie stupkéw do znakéw drogowych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjambga-
nymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrk elementdéw drég i ogrodéenalery stosowa sprzt podany poriej, lub
inny zaakceptowany przezzyniera:

- ladowarki,

— samochody erzarowe,

— mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni.

Drobne roboty mezna wykonywa przy zastosowaniu prostych neazi pomocniczych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagialre”.

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki
Materiat z rozbiorki nalgy przewozé transportem samochodowym w miejsce wskazane nzgaiera.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogoélne”.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Nawierzchn¢ z mieszanek mineralno-bitumicznych, betonu cemeao naléy usuwa& mechanicznie w sposéb okre-
slony w Dokumentaciji Projektowej lub przezzimiera. Do usuricia nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych
mozna zastosowafrezarle drogovs, umazliwiajaca frezowanie warstw nawierzchni na zimno na ékna gtebokasé.

W przypadku nawierzchni z kostki kamiennej, kostétonowej, ptyt betonowych chodnikowych, kegwikow, obrze-
zy, tarcz znakow i stupkéw do znakow dopuszczaegizne prowadzenie prac rozbidrkowych.

Wszystkie elementy przewidziane wedtug DokumentBojijektowej do powtdrnego wykorzystania powinny lgu-
wane bez powodowania gtnych uszkodze

Uzyskany gruz, bezyteczne elementy i materialy nayeprzewiezé¢ na miejsce wskazane przezyniera.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw didmgrodzeé znajdujce st w miejscach, gdzie zgodnie z doku-
mentacy projektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W szczegdino
nalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;j.

Doty (wykopy) w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopdw drogowych nale wypetnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacg®go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olkdlenymi w normie PN-S-
02205 ,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagabé&dania” [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtine

6.2. Kontrola jakosci wykonania robét rozbiérkowych
Kontrola jakdci wykonania robét polega na sprawdzeniu kompk&tinarykonanych rob6t rozbiérkowych oraz spraw-
dzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidziadgchowtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetniggego doty po usugiych elementach powinno spet@iadpowiednie wymagania okre-
slone w PN-S-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00®/@ymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova robét zwazanych z rozbiérkelementow drdg jest:

— dla nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznyzhyetonu cementowego, z kostki kamiennej nieregaja
z kostki brukowej betonowej, z plyt betonowych? metr kwadratowy),

- dla kraweznika, obrzey - m (metr),

— dlatarcz znakéw, stupkéw - szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

8.2. Sposodb odbioru robét

Roboty obgte niniejsz specyfikacy techniczia obejmug:

- odbiér robot zanikowych i ulegajych zakryciu,

— odbidr ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M. 00.00.00 ,\&gamia ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatng¢ za nf rozebranej nawierzchni, za m rozebranego kzaika lub obrzea, za szt. rozebranego znaku drogowe-
go zostanie dokonana na podstawie obmiaru i ocagkgdgi wykonanych robét w oparciu o pomiary i badariana
wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rokiior

- rozebranie lub zerwanie nawierzchni,

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozhiérki,

- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki.
b) dla rozbiorki krawznikéw i obrzey:
odkopanie wraz z wygiem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

- przesortowanie materiatu z rozbiérki,

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki.
¢) dla rozbhiérki znakéw drogowych:

- demonta tarcz znakdw drogowych ze stupkow,

- odkopanie i wydobycie stupkéw do znakéw drogolyc

- zasypanie dotoéw po stupkach,

- zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozhiérki,

- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen@gania i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznakowanieaivika zagszczenia gruntu.
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngpsymagania dotyee wykonania i odbioru robét ziemnych awi
zanych z wykonaniem wykopéw w ramach realizacjiarag: Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Etku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobét opi-
sanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotycz wykonania robot ziemnych w wykopach i obejmuj
— roboty ziemne poprzeczne na przerzut, wykonywanghar@cznie, w gruncie kat. Ill, z wbudowaniem wymas
- mechaniczne wykonanie wykopow w gruncie kat. [fransportem urobku na odktad.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Gkbokosé¢ wykopu - réznica rednej terenu i rgdnej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

1.4.2. Wykop ptytki - wykop, ktérego gibokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.3  Wykopsredni - wykop, ktérego gibokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4. Odktad - miejsce wbudowania lub skltadowania (odwieziemjg)ntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopodw, a nie wykorzystanych do budowy nasypévzanaych prac zwizanych z trasdrogova.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamogdany-

mi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania og6ine”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékevykonanych robét oraz za ich zgodtd@ Dokumentagj Projektovd,
Specyfikacjami Technicznymi oraz polecenianiyimera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materialtéw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagaigéloe”.

2.2. Charakterystyka i podziat gruntéw wysgpujacych w wykopach

Podstaw podziatu gruntéw na kategorie pod watgm trudnéci ich odspajania oraz przetie wartdci gestasci obje-
tosciowej gruntéw w stanie naturalnym oraz wspotczigdmi spulchnienia naky przyjmowa na podstawie normy PN-
S-02205 [11].

2.3. Warunki wykorzystania gruntéw z wykopu

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lsy maksymalnym stopniu wykorzystane przez Wykonrawc
do budowy nasypéw, zgodnie z Dokumenid@jojektovs, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniamiyniera.
Okreslenie gruntow pod wzgtlem przydatnéi do budowy nasypow nalg przyjmowa wg tablicy 2 zawartej w PN-S-
02205 [11]. W czasie trwania robét ziemnych, Wykeca powinien przeprowadgebadania laboratoryjne gruntéw
pozyskanych z wykopdéw w celu oktenia ich przydatnéei do budowy nasypOow zgodnie z PN-S-02205 [11].

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow powinny taywiezione przez Wykonawma odklad zgodnie z pkt. 5.2.3.
niniejszej Specyfikacji Technicznej.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
wiasciwosci gruntu zarébwno w miejscu jego naturalnego zaleggak te: w czasie odspajania, transportu, wbudowania
i zagzszczenia.

3.2. Sprat do robét ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykés& mazliwoscia korzystania z nagbujace-
go sprztu do:
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odspajania i wydobywania gruntow (koparki, tadovijgrk

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grutgpyicharki, réwniarki),
transportu mas ziemnych (samochody samowytadovsezrochody skrzyniowe),
sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagialme”.

4.2. Transport gruntow pozyskanych z wykopow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od glikei transportu. Wydajnig srodkéw transportowych powin-
na by ponadto dostosowana do wydajoicsprztu stosowanego do wykonania wykopow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D.M.Q0@ANVymagania ogoéline”.

Wykonawca przedstawi fgnierowi do akceptacji projekt organizacji, harmgram robét, uwzgldniajace wszystkie
warunki, w jakich kda wykonywane wykopy.

5.2. Zasady prowadzenia robét

5.2.1. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urmzei, stanowacych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w dokumentacji projek-
towej, Wykonawca powinien, o ile wymagaego warunki terenowe, wykofiairzadzenia, ktére zapewniodprowa-
dzenie wod opadowych poza obszar rob6t ziemnychalak zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnie-
niem. Wykonawca ma obowdek takiego wykonywania wykopow, aby powierzchnigmntu nadawaw catym okresie
trwania rob6t spadki, zapewniag prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravateprzydatnéc,
Wykonawca ma obowzek usunicia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt fakach-
kolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawizgo za te czynsoi, jak rowniez za dowieziony grunt.

5.2.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustimia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trvearobét ziem-
nych. Wykonanie wykopow powinno pgpbwa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podiay i nadé& przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu, zgodnie z Dokumejité&rojektova i poleceniami layniera.

Wody opadowe i gruntowe naleodprowada poza teren pasa robét ziemnych.

5.2.3. Wykonanie wykopéw

Wykopy powinny by¢ wykonywane w takim okresie, aby po ich zagmeniu mana byto przysipi¢ do wykonywania
przewidzianych w nich robét budowlanych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrsci do budowy nasy-
pow byly odspajane oddzielnie, w sposéb unigimgajacy ich wymieszanie.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimonbye bezpdrednio wbudowane w nasyp. W miejscu wbu-
dowania nalgy zapewnt prag sprztu gwarantujcego roztagenie i zagszczenie gruntu zgodnie z wymaganiami Do-
kumentacji Projektowej i ST D.02.03.01 O ilexynier dopéci czasowe skladowanie gruntdw, riglge odpowiednio
zabezpieczy przed nadmiernym zawilgoceniem.zék grunt jest zamarzgy, nie naley odspaja go do gkbokacici
okoto 0,5 m powye] projektowanych rginych robot ziemnych.

Grunty nieprzydatne do wbudowana w nasyp nyatelwiez¢ na odktad na miejsce wskazane przegmrera.

W odlegiagci mniejszej nt 1,50 m od urgdzen podziemnej infrastruktury technicznej (kable, wiggi), roboty naley
prowadzé recznie, z zachowaniem szczeg6lnej oatigsci.

Wymiary wykopéw powinny b§ dostosowane do sposobu ich wykonywaniabgkasci, rodzaju gruntu, poziomu wo-
dy gruntowej oraz konieczici i mozliwosci zabezpieczenigian wykopu.

Wykopy naley wykonywat z zachowaniem wymagdalotyczicych doktadnéci, okreslonych w pkt. 5.2.6.

Spos6b wykonywania skarp wykopu powinien gwarantovzd stateczn&@ w catym okresie prowadzenia robét,
a naprawa uszkodagewynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykojeh, podcécia lub innych od-
stepstw od Dokumentacji Projektowej obza Wykonawe rob6t ziemnych.
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5.2.4. Wymagania dotycgce zagszczenia

Wskaznik zagzszczenia gruntéw Is okdieny wg BN-77/8931-12 [10], nie nde by mniejszy ni:
- 1,00 — dla goérnej warstwy o grudmp 20 cm,

- 0,97 — dla gibokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pozido

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie majvymaganego zagzczenia, to przed uteniem naspnych warstw kon-
strukcji nawierzchni nalgy je dogsci¢ celem uzyskania wymaganejsnosci warstwy gruntu.

5.2.5. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile gridowarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych
robot ziemnych jest mniejszazr),3 m.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikagych z niedotrzymania podanych paeywarunkéw obciza
Wykonawe robét ziemnych.

5.2.6. Doktadndé¢ wykonania wykopow

Dopuszcza sinastpujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie nie magrézni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm i -5 cm, a kragv
dzie dna wykopu nie powinny néievyraznych zatama,

— rdznica w stosunku do projektowanyclednych robot ziemnych nie me przekracza+1 cmi -3 cm,

— pochylenie skarp wykopu nie e r&ni¢ sig od projektowanego o wiej niz 10 % jego wartéci wyrazonej tangen-
sem kta,

— maksymalna gbokas¢ wklesnie¢ na powierzchni skarp wykopu nie poprzekracza 10 cm przy pomiarze at
3m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtilne

Przed przysipieniem do robd6t ziemnych Wykonawca powinien spmaddrawidtowa¢ wykonania robét pomiarowych
i przygotowawczych.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania wykopow

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegkon&roli zgodndci z wymaganiami okigonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej.

Szczegdla uwag; nalery zwrdcic na wigciwe uicie i odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakéci wykonania robot

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawagodndci z wymaganiami oki&g&onymi w niniejszej specy-
fikacji oraz w Dokumentaciji Projektowej.

W czasie kontroli szczeg@imuwag: zwrdck na:

— odspajanie gruntdw w sposob nie pogargaaich wiaciwosci,

— zapewnienie stateczém skarp,

— odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igozakdczeniu,

- doktadna¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykeczenie),

— zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wediug agen okreslonych w pkt. 5.2.4.

6.3. Badania w czasie odbioru wykopéw

6.3.1. Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych

Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyczy:

— o0znaczé laboratoryjnych,

— dziennikéw budowy,

— dziennikow laboratorium Wykonawcy,

— protokotéw odbioru robét zanikowych i ulegaych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawiszystkie dokumenty z bigcej kontroli jakdci robot.

6.3.2. Sprawdzenie szerokai korpusu ziemnego
Sprawdzenie przeprowadzg gi zastosowaniem gy, szablonu lub taty, w odgiach co 100 m na prostych, co 50 m
na tuku, a take w miejscach, ktére bugavatpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokutaejh Projektowej nie mag przekraczé wartasci dopuszczal-
nych, podanych w pkt. 5.2.6.
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6.3.3. Sprawdzenie rgdnych powierzchni korpusu ziemnego
Pomiar przeprowadzaest zastosowaniem niwelatora zstotliwoscia wg pkt. 6.3.2.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokutaeji Projektowej nie mag przekraczé wartagsci dopuszczal-
nych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadza; & zastosowaniem szablonu, faty i poziomicy lubeatatora z cgstotliwoscia wg pkt.
6.3.2.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokutaeji Projektowej nie mag przekraczé wartasci dopuszczal-
nych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.5. Sprawdzenie réwngci powierzchni korpusu ziemnego
Sprawdzenie przeprowadza gizastosowaniem taty o diugd 3 m z czstotliwoscia wg pkt. 6.3.2.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokutaeji Projektowej nie mag przekraczé wartagsci dopuszczal-
nych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.6. Sprawdzenie spadku poditnego powierzchni korpusu ziemnego

Kontrole spadkéw podiznych naley oprze na ocenie rainych wysokéciowych, pomierzonych niwelatorem zgsto-
tliwoscia podam w pkt. 6.3.2.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokutaeji Projektowej nie mag przekraczé wartasci dopuszczal-
nych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.7. Sprawdzenie zagszczenia gruntow

Sprawdzenie zagzczenia gruntéw przeprowadza sa podstawie wynikéw bafdavykonanych z ogstotliwoscia mi-
nimum jeden raz w trzech punktach na 15GQowierzchni oraz w miejscach wskazanych przegriera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00@M/@ymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest n (metr szécienny) rob6t wykonanych w wykopach.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbidr robét ziemnych w wykopach dokonywany jestzagadach odbioru rob6t zanik@jch i ulegajcych zakryciu
zgodnie z wymaganiami podanymi w ST D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterelkzynier ustali zakres robdt poprawkowych do wykonaai&/ykonawca wykona je
na wkasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m wykonanych wykopéw zostanie dokonana na podstatwimiaru i oceny jakéi wykonanych robot
w oparciu o wyniki pomiaréw i baddaboratoryjnych. Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- wykonanie wykopu z przerzutem urobku na miejsaunasyp,

- wykonanie wykopu z transportem gruntu na nasyp,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i lialdhoratoryjnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480
2. PN-B-04452
3. PN-B-04481
4. PN-B-04493
5. PN-B-06050
6. PN-B-06714/28
7. BN-64/8931-02
8. BN-75/8931-03
9. BN-70/8931-05
10. BN-77/8931-12
11. PN-S-02205
12. PN-S-02204

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. O&enia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

Grunty budowlane. Badania polowe.

Grunty budowlane. Badania probekigru

Grunty budowlane. Oznaczanie kamikai biernej.

Roboty ziemne budowlane. Wymaganiakvesie wykonywania i badania przy odbiorze.

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawartai siarki metod bromow.

Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoddksztatcenia nawierzchni i podé przez obai
zenie piyt.

Drogi samochodowe. Pobieranid@kdruntow do celow drogowych i lotniskowych.

Drogi samochodowe. Oznaczanieagvska nagnosci gruntu jako podiga nawierzchni po-
datnych.

Drogi samochodowe. Oznaczankedmka zagszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#dania i badania.

Drogi samochodowe. Odwodnienie.drég

13. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drogkddggo ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
14. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Pagath, IBDiM, 1997.
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D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngpsymagania dotyee wykonania i odbioru robét ziemnych awi
zanych z wykonaniem nasypOw w ramach realizacjamad Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Etku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobét opi-
sanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckn& dotycz wykonania rob6t ziemnych i obejmujvykonanie
nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Wysokd&¢ nasypu- réznica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.
1.4.2 Wskanik zageszczenia gruntu— wielkas¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamogdany-
mi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania og6ine”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékevykonanych robét oraz za ich zgodt@ Dokumentagj Projektovd,
Specyfikacjami Technicznymi oraz polecenianiyimera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materialtéw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagaigéloe”.

2.2. Materialy do budowy nasypow

Do wznoszenia nasypow najestosowd wytacznie grunty i materialy przydatne do tego celn, takie, ktére spetnig;
szczegO6towe wymagania zawarte w normie PN-S-0220pi[sa akceptowane przezayniera.

Akceptacja powinna nagiowa® na bieaco, w czasie trwania robét ziemnych, na podstawgedgktadanych przez Wy-
konawe wynikow bada laboratoryjnych.

W przypadku stosowania materiatéw o ograniczoneygetnaci Wykonawca ma obowkek uwzgkdnienia wszystkich
zastrzeen dotyczicych technologii i dopuszczonych miejsc wbudowapid materiatow, okrdonych w normie PN-S-
02205 [11] tablica 2.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialgprzydatne, albo nie uwzgini zastrzeen dotyczcych
materiatow o ograniczonej przydateg okrelonych w ST lub przez ltyniera, to wszelkie takie egci nasypu zostan
przez Wykonawe na jego koszt usugte i wykonane powtdrnie z materiatéw o odpowiednidasciwosciach.

2.2.1. Grunty uzyskane z wykopéw

Zgodnie z DokumentagjProjektove grunty uzyskane z wykopOw na trasie drogidwykorzystane do budowy nasy-
péw po wykonaniu baddaboratoryjnych i akceptacji igniera.

2.2.2. Grunty uzyskane z dokopow

Zgodnie z DokumentagjProjektows, grunt niewysadzinowy kat. I+l do wykonania nadwypnalety uzysk& z dokopu.
Grunty niewysadzinowe z dokopu powinny postadastpujace wiaciwosci podane w normie PN-S-02205 [11].

a) zawarté¢ czasteczek wg PN-B-04481:
- <0,075 mm - <15 %,
- <£0,02mm-<3%.
b) wskanik piaskowy, WP, wg BN-64/8931-01 >35.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
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Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spgimi, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
wihasciwosci gruntu zarbwno w miejscu jego naturalnego zaleggak te& w czasie odspajania, transportu, wbudowania
i zagszczenia.

3.2. Sprat do robét ziemnych

Do wykonania nasypow naidg stosowa:

- koparki, tadowarki,

— spycharki, réwniarki samojezdne,

— walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,

- plyty wibracyjne.

Sprzt uzywany w robotach ziemnych powiniendggodny z ofest Wykonawcy i uzysk&akceptagj Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagialre”.

4.2. Transport przy wykonywaniu nasypow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirigt dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei transportu. Wydajnig srodkéw transportowych powin-
na by ponadto dostosowana do wydajoicsprztu stosowanego do wykonania nasypow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.M.Q0@AWymagania ogdine”.

5.2. Wykonanie nasypow

5.2.1. Przygotowanie podiza

Przed przysipieniem do budowy nasypéw najew obrbie ich podstawy zakmzy¢ roboty przygotowawcze okiene
w ST D.01.01.01, D.01.02.01 i D.01.02.04.

Minimalna wielka¢ wskaznika zagszczenia Is dla podia nasypow dla ulic o KR 112 —#s0,95.

5.2.2. Wyb6r gruntéw do wykonania nasypow
Wybor gruntéw do wykonania nasypow powiniert lpkonany z uwzghnieniem zasad podanych w pkt. 2.2.

5.2.3. Zasady wykonania nasypow

5.2.3.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzeczniegmfilu podiwnego, zgodnie z Doku-

mentacy Projektowt i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przezyimiera.

W celu zapewnienia statecZeonasypow i ich rownomiernego osiadania pglprzestrzeganastpujacych zasad:

— Nasypy naley wykonywa metod, warstwowy z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypyipoy by
wznoszone réwnomiernie na catej szeruko

- Grubas¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zalgosci od rodzaju gruntu i spgiu uzy-
wanego do zagszczenia. Przygpienie do ukladania kolejnej warstwy nasypuzmoasipi¢ dopiero po stwierdze-
niu prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

— Grunty o rénych wigciwosciach naley uklada& w oddzielnych warstwach, o jednakowej grétima catej szeroko-
ci nasypu. Grunty spoiste najewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasyp

- Warstwy gruntu przepuszczalnego nglektada poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnegspaelkiem
gornej powierzchni okoto 4% +1%. Uksztattowanie penachni powinno uniemdiwia¢ lokalne gromadzenie i
wody.

— GOrne warstwy nasypu o grudmd co najmniej 0,50 m natg wykona z gruntéw niewysadzinowych, o wskaku
réznoziarnistéci nie mniejszym i 5 i wspétczynniku filtracji k=6x10° m/s, w razie braku takiego gruntu nale
gorm warstwe ulepszy spoiwem (cementem, wapnem lub aktywnymi popiotami)

5.2.3.2. Wykonywanie nasypow w niekorzystnych ward@ch atmosferycznych

W okresie deszczéw i mrozéw, nasypy zaleeansikonywa jednie z gruntow i materiatow przydatnych bez zaeen
wg tablicy 2 zawartej w PN-S-02205 [11]. Nie nalevbudowywa gruntéw o nadmiernej wilgotsoi (W>W,y), zamar-
znigtych albo przemieszanym zeiegiem lub lodem.
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5.2.4. Zagszczenie gruntu

Kazda warstwa gruntu powinna byag:szczona jak najszybciej po jej rozémiu z zastosowaniem spta odpowied-
niego dla danego rodzaju gruntu oraz wysfacych warunkéw. Wymagarnwilgotnos¢ zag:szczanego gruntu, procedu-
re zag:szczania i grubi@ warstw naley ustalc doswiadczalnie podczas prébnego gsarzania.

Roziazone warstwy gruntu natg zag;szcz& od krawedzi nasypu w kierunku jego osi. Kolgjmvarstwe gruntu mana
uktad& po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréwifozonej warstwy.

Uzyskanie przez grunty w budowli ziemnej wymagangelh nénosci sprawdza si przez badanie wskaika zagsz-
czenia Is. Wskanik okreslony wg BN-77/8931-12 [10], nie nie by¢ mniejszy ni:

- 1,00 — dla goérnej warstwy o grudmp 20 cm,

— 0,97 — do gihbokdsci 1,20 m od niwelety robét ziemnych

- 0,95 — na gibokasci ponizej 1,20 m od powierzchni robdt ziemnych.

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu o gécibdo 20 cm powinna méewskanik zag;szczenia 180,95.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag to Wykonawca powinien spulckini
warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtdrnie zagci¢. Jezeli powtérne zagszczenie nie spowo-
duje uzyskania wymaganego wshika zagszczenia Wykonawca powinien ugdmwarstve i wbudowa nowy materiat,
o ile Inzynier nie zezwoli na ponowne préby prawidtowegoegagzenia warstwy.

5.2.5. Wilgotngsé gruntu

Wilgotnaos¢ technologiczna gruntu w czasie zsgczania powinna ldydostosowana do metody zagczania i rodzaju

stosowanego spgil. Decydugcym kryterium jest madiwos¢ zag:szczenia gruntu do wymaganego poziom&nogci.

W przypadku zagszczania walcami statycznymi, wilgotégpowinna by zblizona do optymalnej, oznaczonej na pod-

stawie proby normalnej metad i Il wg PN-B-04481 [3]. Odchylenie od wilgotéa optymalnej nie powinno przekra-

cza 2% (dla gruntow niespoistych).

W przypadku @ycia sprztu wibracyjnego zalecana jest wilgodomniejsza od optymalnej, ustalona na podstawie

wstepnych préb. Urzdzeniami wibracyjnymi grunty niespoiste ama zagszcz& takze w stanie powietrzno — suchym,

o0 ile wstpne préby dadgpozytywne wyniki.

5.2.6. Doktadn@¢ wykonania nasypow

Przy wykonywaniu nasypéw oboagiuja nastpujace wymagania:
odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasggiosi projektowanej nie e by wieksze nk £10 cm,

- rbznica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+1 cmi -3 cm,

— szerokd¢ korony nie mae r&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o vécej niz £10 cm, a krawdzie korony nie
powinny mie€ wyraznych zatama,

— nieréwndci powierzchni korpusu mierzone dadtugaici 3 m nie mog przekracz&+3 cm,

— pochylenie poprzeczne powierzchni korpusu nigendeni¢ sie o wigcej niz +0,5% pochylenia projektowanego,

- pochylenie skarp nasypu nie mor@nic¢ si¢ od projektowanego o wéej niz 10 % jego wartéci wyrazonej tangen-
sem kta,

— maksymalna gbokas¢ lokalnych wkEsnie¢ na powierzchni skarp nasypu nie zaqrzekracza10 cm przy pomia-
rze tag 3 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtilne

Przed przysipieniem do robo6t ziemnych Wykonawca powinien spaddrawidtowa¢ wykonania robét pomiarowych
i przygotowawczych.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania nasypow

6.2.1. Sprawdzenie jakéci wykonania robét

Sprawdzenie jakai wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgédnn wymaganiami ok&gonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej.

W czasie kontroli szczeg@luwag; nalery zwréci na:

— badania przydatrici gruntéw do budowy nasypéw,

- badanie prawidtow&ei wykonania poszczegoélnych warstw nasypu,

— badanie zagszczenia nasypu,

— pomiary ksztaltu nasypu.
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6.2.1.1. Badanie przydatnéci gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypéw powinny doprzeprowadzone na prébkach pobranych zdé&pn
partii przeznaczonej do wbudowania w korpus zienmoghodacej z nowegarodia, jednak nie rzadziejmtrzy razy
na kade 5000 m

W kazdym badaniu naley okresli¢ nasgpujace wiaciwosci:

— sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 [3],

- zawart@¢ czgsci organicznych, wg PN-B-04481 [3],

- wilgotnos$¢ naturala, wg PN-B-04481 [3],

- wilgotnos¢ optymalry i maksymaln gestas¢ objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481 [3],

— wskaznik piaskowy, wg PN-B-04493 [4].

6.2.1.2. Badania kontrolne prawidtowdci wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6inych warstw nasypu potegajsprawdzeniu:

- prawidlowdici rozmieszczenia gruntéw ozdych wiaciwosciach w nasypie,

— odwodnienia kadej warstwy,

- gruba¢ kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowaddi nie rzadziej i 1 raz
w trzech punktach na 500 m2 warstwy,

— przestrzegania ograniazeotyczicych wbudowania gruntéw w okresie deszczéw i mrozéw

6.2.1.3. Sprawdzenie zagzczenia i nénosci gruntu

Czestotliwos¢ bada wskaznika zagszczenia Is kalej uktadanej warstwy powinna bpastpujaca:

— dla korpusu nie mniej nijeden raz na 500 m2 zggzczanych warstw nasypu,

- dodatkowo w miejscach wskazanych przezhiera.

Zagzszczenie gruntu natg ocenig stosugc meto@d poréwnania poszczegodlnych wynikéw bada wymaganiami
w pkt. 5.2.4.

6.3. Badania w czasie odbioru nasypéw

6.3.1. Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych

Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyczy:

— o0znaczé laboratoryjnych,

— dziennikéw budowy,

- dziennikéw laboratorium Wykonawcy,

— protokotéw odbioru robét zanikajych i ulegajcych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawiszystkie dokumenty z bigcej kontroli jakdci robot.

6.3.2. Sprawdzenie szerokgi korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza gi zastosowaniem $ay, szablonu lub faty, w odgiach co 100 m na prostych, co 50 m
na tuku, a take w miejscach, ktére buaavatpliwosci. Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dwlentacji
Projektowej nie mogprzekracza wartasci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.3. Sprawdzenie rgdnych powierzchni korpusu ziemnego

Pomiar przeprowadzagsz zastosowaniem niwelatora zgstotliwoscia wg pkt. 6.3.2. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie ragyzekracz& wartasci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadza; & zastosowaniem szablonu, faty i poziomicy lubatatora z cgstotliwoscia wg pkt.
6.3.2. Stwierdzone w czasie kontroli odchyleniaDmkumentacji Projektowej nie magrzekraczé wartasci dopusz-
czalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.5. Sprawdzenie réwnfci powierzchni korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadzeg & zastosowaniem taty o diugn 3 m z czstotliwoscia wg pkt. 6.3.2. Stwierdzone
w czasie kontroli odchylenia od Dokumentacji Prégekej nie mog przekraczé wartcsci dopuszczalnych, podanych
w pkt. 5.2.6.

6.3.6. Sprawdzenie spadku poditnego powierzchni korpusu ziemnego

Kontrole spadkéw podiznych naley oprze na ocenie rainych wysokéciowych, pomierzonych niwelatorem zgsto-
tliwoscia podam w pkt. 6.3.2. Stwierdzone w czasie kontroli odeimig od Dokumentacji Projektowej nie naggrze-
kracza wartdci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.6.

6.3.7. Sprawdzenie zagszczenia gruntow
Sprawdzenie zagzczenia gruntdw przeprowadza sia podstawie wynikéw podanych w dokumentach kdmyain
oraz przez przeprowadzenie wyrywkowych hatdazpdrednich.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00@M/@ymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nt (metr szécienny) rob6t wykonanego nasypu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbiér rob6t ziemnych w wykopach dokonywany jestzagadach odbioru rob6t zanik@jch i ulegajcych zakryciu
zgodnie z wymaganiami podanymi w ST D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterelkzynier ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonarai&/ykonawca wykona je
na wkasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 i wykonanych nasypéw nalg przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jaékdwykonanych robot
w oparciu o wyniki pomiaréw i baddaboratoryjnych. Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wbudowanie gruntu warstwami wraz z gsgrzeniem zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Ptojedj i ST,
- odwodnienie terenu robét,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i lialdhoratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. O&enia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekigru
4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikai biernej.
5. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiakvesie wykonywania i badania przy odbiorze.
6. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawartai siarki metod bromows.
7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoddksztatcenia nawierzchni i podé przez obaf

zenie piyt.

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranid@kdruntow do celow drogowych i lotniskowych.
9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanieagvska nagnosci gruntu jako podiga nawierzchni po-
datnych.
10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczankeimka zagszczenia gruntu.
11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania.
12. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie.drég

13. BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliceanispotczynnika filtracji gruntéw sypkich na podsia
uziarnienia i porowakei.
14. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczankedmka piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
15. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drogkddggo ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
16. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Pagath, IBDiM, 1997.
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D.04.01.01 KORYTO Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycze wykonania i odbioru robét zawanych

z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@a w ramach realizacji zadania: Budowa ulic na
osiedlu ,Pod Lasem” w Eiku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifaobot wy-
mienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckni dotycz wykonania koryta przeznaczonego dozelna kon-

strukcji nawierzchni wraz z profilowaniem i z&sgczeniem podi@ i obejmug:

— wykonanie koryta o gbokdsci 15 cm wraz z profilowaniem i zaggczeniem podi@a na wjazdach bramowych
i ciagach pieszych,

- profilowanie i zagszczenie podiea pod warstwy konstrukcyjne jezdni ulic,

— profilowanie i zagszczenie podia pod chodniki i opaskjezdni.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Podtge— grunt rodzimy lub nasypowy,Agcy pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.
1.4.2. Koryto— element uformowany w korpusie drogowym w celehia w nim konstrukcji nawierzchni.

Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamogany-
mi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w ST D.M.00.00.00 , Wynmgagdlne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kavykonanych robét oraz za ich zgodé@ Dokumentagj Projektova,
Specyfikacjami Technicznymi oraz zalecenianiyimiera.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

3.2. Sprat do wykonania robét

Do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczania podtaa naley stosowa:

- rowniarki,

— spycharki uniwersalnych z ukaie ustawianym lemieszem,

- drobny sprzt reczny do profilowaniagcznego, w miejscach gdzie inny sgirnie maze miet zastosowania,
- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wiglkpag:szczanej powierzchni,

— ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastosaaamnmiejscach trudnodaginych dla wekszego sprgu,

lub inny sprzt zaakceptowany przezdyniera.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.M.Q0@AWymagania ogdine”.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WtEejsze przysipienie do wykonania koryta
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oraz profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wytacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmos-
ferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilawan i zagszczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch bu-
dowlany, niezwizany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Przed rozpocgxiem robét nalgy wyznaczy potazenie koryta. Paliki lub szpilki do prawidtowego akatowania kory-
ta w planie powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@ w sposob zaakceptowany przezyimera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek po-
winno umaliwia¢ nacikgnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrigi jego moc nalgy dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgereboty i do
trudnaici jego odspojenia. Koryto mina wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn.
Spos6b wykonania musi byaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniB¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami Dokumentac@i-Pr
jektowej i ST, tj. odwieziony na odktad lub w miegswskazane przeziyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podida
Przed rozpocgxiem robdt nalgy wytyczy¢ potazenie podiga podlegajcego profilowaniu i zagszczeniu. Sposéb wy-
tyczenia powinien umdiwia¢ wyprofilowanie i zagszczenie podia i uktadanych na nim warstw nawierzchni
z tolerancjami okrdonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjacechnicznych lub przez igniera.
Paliki do kontroli uksztattowania podta w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane, odpowiednio zamo-
cowane i utrzymywane w czasie robo6t przez Wykorawc
Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysac¢alery usuraé
btoto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu
Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagafowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, teegr
przystpieniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchrinalezy dogsci¢ 3+4 przegciami walcasred-
niego stalowego, gtadkiego lub w inny sposéb zaptkveany przez layniera.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wyggtija zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do profilowania,
to Wykonawca powinien spulchinpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irryniera, dowié¢ dodatkowy grunt
spetniajcy wymagania obowgzujace dla gérnej strefy korpusu, w §a koniecznej do uzyskania wymaganyckd=z
nych wysokdciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania odpowiedniej wath wskaznika zagszczenia.
Do profilowania podi@a naley stosowa sprzit wskazany w pkt. 3. w zataosci od szerokéci profilowanego podiza,
trudndici odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przregriiera.
Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie lubiygie ptyt wibra-
cyjnych, ubijakéw mechanicznych w miejscach trudmgigonych dla walcéw, zachowag optymalm wilgotnos¢ za-
geszczanego gruntu. Jakiekolwiek nierévtiqoowstate przy zagzczaniu powinny kiynaprawione przez Wykonawc
w spos@b zaakceptowany przezyniera.
Zaggszczanie podia naley kontrolowa poprzez oznaczanie wskaka zagszczenia Is zgodnie z BN-77/8931-12 [5].
Wskaznik zag:szczenia Is w przypadku robo6t etyich niniejsa ST wynosz:
— dla ulic obcazonych ruchem kategorii KR 1 i KR 2:

- 1,00 — dla goérnej warstwy o grutmd20 cm,

- 0,97 — dla gibokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pozko
Jako kryterium zagpcze oceny wymaganego zagczenia gruntéw, dla ktorych trudne jest pomierzerskanika
zag:szczenia, nalg przyjmowa wartas¢ wskanika odksztatcenia lo wg zgdznika B normy PN-S-02205 [6], rowne-
go stosunkowi modutéw odksztatcenia wtdérnegal& pierwotnego E

Wskaznik odksztatcenia lo nie powinien byickszy niz 2,2.
Nosnos¢ podiaza: dla ulic obcizonych ruchem kategorii KR 1 i KR 2 - wagtoE, nie mniej nz 100 MPa.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wyko-
nawca nie przygpi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchniptavinien on zabezpiecézypodtaze przed nad-
miernym zawilgoceniem, na przyktad przez raghoie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez/hiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pepishiem do ukfadania
kolejnej warstwy naley odczekda do czasu jego naturalnego osuszeniaeldeawilgocenie nagpito wskutek zanie-
dbania Wykonawcy, to naprawykona on na wiasny koszt.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtilne

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i wyprofilowane-
go podi@a podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwosé¢ badan kontrolnych

Czestotliwosé badan

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia przypa-
dziennej dziatce roboczej dajaca na jedno badanie [rf]

1. | szerokét koryta

réwnas¢ poprzeczna i podina
spadki poprzeczne

rzedne wysokéciowe
uksztattowanie osi w planie

z czstotliwoscia gwarantujca spetnienie wymaga
przy odbiorze, okrdonych w pkt. 6.2.

2. zg@szcz,e’me 5 600
wilgotnos¢ gruntu
3. | na&naos¢ podiaza 3 2000

6.2.2. Szerok& koryta (profilowanego podtaza)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@a naley sprawdzé co najmniej co 100 m. Szera¥okoryta i profilowanego
podiaza nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o weicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Réwnd¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaici podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove tata co 20 m w kierunku podimym,
zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4]. NierOwnizi poprzeczne nahy mierzy¢ 4-metrovy tata co najmniej co 100 m.
Nieréwnaici nie mo@ przekracz&2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalemierzy za pomosg faty o diugdci jak w pkt. 6.2.3. i poziomicy co najmniej co 160 Spad-
ki poprzeczne koryta i profilowanego pogdopowinny by zgodne z dokumentacprojektow z toleranci + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokéciowe naley sprawdza w osi jezdni i na jej kragdziach co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych co
10 m. Rénice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczZa+1l cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Uksztaltowanie osi koryta i podta naley sprawdzé w punktach rozmieszczonych nie rzadziej oo 100 m. @
w planie nie mée by przesunita w stosunku do osi projektowanej czeéj niz £5 cm.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podia)

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bynniejszy
od podanego w pkt. 5.4. niniejszej ST.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2].

Wilgotnos¢ gruntu podiéa powinna b§ rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

Wartas¢ wtérnego modutu odksztalcenia nie powinna mniejsza od podanej w pkt. 5.4. niniejszej ST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00@/@ymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego konytagodtaa.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

8.2. Sposadb odbioru robét

Odbidr koryta lub podiza dokonywany jest na zasadach odbioru rob6t zayuyel i ulegagcych zakryciu podanych
w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatngé¢ 1 ntf koryta lub podtéa naley przyjmowa na podstawie obmiaru po ocenie jétiavykonania robét na pod-
stawie wynikow bad@ai pomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— odspojenie gruntu,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie,
— profilowanie dna koryta i podia,

- zagszczenie,

— utrzymanie koryta i podia,

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i hialdéooratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekigru
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie wilgotnéci.
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utboddksztatlcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie piyt.
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem i at
5. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczaniewéka zagszczenia gruntu.
6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen@gania i badania.

10.2. Inne dokumenty
7. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podetn i potsztywnych, IBDiIM, Warszawa, 1997r.

42



Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Etku

D.04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABIL IZOWANE-
GO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zavianych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnegdikizawanego mechanicznie, w ramach realizacji néala
Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Etku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaob6t wy-
mienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotyca wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa natu-
ralnego stabilizowanego mechanicznie i obejnu;j
- wykonanie warstwy podbudowy zasadniczej gr. 20 @@ tm z kruszywa naturalnego stabilizowanego macha
nie pod nawierzchaijezdni,
- wykonanie warstwy podbudowy zasadniczej gr. 15 cknuszywa naturalnego stabilizowanego mechanicpoik
nawierzchng wjazdéw bramowych i ggéw pieszych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowego mechanicznie- jedna lub wicej warstw zagszczo-
nej mieszanki, ktéra stanowi warstwosna nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny, polegey na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostalekreslenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamogany-
mi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakéch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektove, Specy-
fikacjami Technicznymi i poleceniamidypniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagargaloe”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa nédmego stabilizowanego mechanicznie powinna byeszanka
kruszyw skfadajca sg z: piasku, mieszanki i/lubwiru, spetiagca wymagania niniejszej ST. Kruszywo powinna by
jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Do wykonania podbudowy natg zastosowamieszank kruszyw o uziarnieniu 0/31,5 mm.

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszyw powinnadepomiedzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnieniadpe
nymi w PN-S-06102 [14]. Powinna byiagta i nie mae przebieg&od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej
krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza2/3
grubaici warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywzechodzce przez sito 0,075 mm nie powinny stanowi
wigcej niz 65% frakcji przechodgcych przez sito 0,5 mm.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaonych na podbudowy wykonywane metagd stabilizacji
mechanicznej (1-2)

Frakcie
00 _piaskowa iwirowa 0
90 / / 10
“ ALY /
X 0 s // 30
L ’ VA — A w =
¥ ow ;&A Ve o S
o
S 40 i N 4 - 0
S g
§ 3 /// )‘ P 0 3
& <
< .
o =2 90
0 o 100
0075 0.125 025 05 ! 2 4 63 8 128 1620 315 3
8ok oczka sita, mm
2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa
Kruszywo powinny spetniawymagania podane w tablicy 1.
Tablica 1. Wiasciwosci kruszyw naturalnych
Lp. Wyszczegoblnienie wiéciwosci Wymagania | Metody badai wg
1. | Zawartd¢ ziaren mniejszych 1i0,075 mm, %, m/m 2+10 PN-B-06714-15
2. | Zawartd¢ nadziarna, %, m/m, nie ggej niz 5 PN-B-06714-15
3. | Zawarté¢ ziaren nieforemnych, %, m/m, nieqegj niz 35 PN-B-06714-16
4. | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %, m/m, nie gdej niz 1 PN-B-06714-26
5. | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metagdl lub 11 wg PN- i i
B-04481, % 30+70 BN-64/8931-01
6. | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) sm_eraln(ﬁc caikoyvlta po peinej I|czp|§ obrotow, rjleQNEJ niz 35 PN-B-06714-42
b) scieralng¢ czsciowa po 1/5 petnej liczby obrotow, w stosunku dytu
ku masy po petnej liczbie obrotow, niegagj niz 30
7. | Nasikliwos¢, %, m/m, nie wicej niz 2,5 PN-B-06714-18
. 0 i o) e
8. Mrozqo@porn@c, ubytek masy po 25 cyklach zamaaia, %, m/m, nie PN-B-06714-19
wigcej Nz 5
9. | Zawartd¢ zwiazkOw siarki w przeliczeniu na SO% m/m, nie wgcej niz 1 PN-B-06714-28
10. | Wskanik NGSNOSCI Wigs mieszanki kruszywa, %, nie mniejszyznprzy PN-S-06102
zag:szczeniu 181,00 80
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
3.2. Sprat do wykonania robét

Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego Bralvanego mechanicznie nalestosowa:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszankiZywswyposaone w uradzenia dozujce woa,

- rowniarki albo uktadarki do rozktadania mieszanki,

— walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczoedgszczania, zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne.
Sprzt powinien zostéa zaakceptowany przezAyniera.

44



Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Etku

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagangialre” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed zanieczyszcze-
niem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernyysuszeniem i zawilgoceniem. Ruch pojazdéw po wijionwa-
nym poditau drogi powinien by tak zorganizowany aby nie dajmic do jego uszkodzei tworzeniu kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogoélne”.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podiaze pod podbudog powinno spetni@ wymagania okrdone w ST D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
i zagszczeniem podi@”. Przed wykonaniem podbudowy wszelki koleiny iekkie miejsca podtza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone lub wykazuge odchylenia wysokaiowe od zatéonych rzdnych powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody alagszenie poprzez mieszanie dogsiccia wilgotngci opty-
malnej, powtdrnie wyréwnane i zgggczone.

5.3. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna grusgo
zag:szczeniu byla réwna gruba projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracza20 cm
po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztozona w sposob zapewnialy oshgniccie wymaganych spad-
kéw i rzednych wysokeéciowych. Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczestjjego segregacja, powinnochyrzed
zag:szczeniem zagbione materiatem o odpowiednich wavosciach.

5.4. Zagszczanie mieszanki kruszywa

Natychmiast po kiacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej zagszczania przez watowanie.
Jakiekolwiek nieréwngci lub zagébienia powstale w czasie zggczania powinny ywyréwnane przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usecie materiatu ado otrzymania réwnej powierzchni. Miejscach niggpsych dla
walcéw podbudowa powinna &ygag:szczona zagszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznynaakceptowa-
nymi przez liyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiadwilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien z@stsuszony
przez mieszanie i napowietrzaniezelewilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestisiza od optymalnej o 20% lub agkj jej
wartasci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyza od optymalnej o 10% lubagkj jej wartdci, mieszank nalery osuszy.
Zagszczenie nalgy kontynuowé do osigniecia wskanika zagszczenia Is podbudowy nie mniejszego od 1,00, okre-
$lonego zgodnie z norrBN-77/8931-12 [18].

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna kkyutrzymywana w dobrym stanie. zidi
Wykonawca kdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pieezuch. Koszt napraw wyniklych z niedg¢avego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtilne

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérn@adania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania tavny obejmowé wszystkie
wihasciwosci okreslone w pkt. 2.3. niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy budowie podbudawkruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie oraz zakres bagmdano w tablicy 2.
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Tablica 2. Czstotliwosé ora zakres bada przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych rachanicznie

Czestotliwosé badan

Minimalna liczba Maksymalna

Lp. Wyszczegolnienie bada , . : powierzchnia podbudowy
badan na dziennej . :
dziatce roboczej przypadajaca na jedno
badanie (nf)
1. Uz_|arn|en|e mleszan!q 5 600
2. | Wilgotng¢ mieszanki
3. | Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000°m
4. | Badanie wiciwosci kruszywa wg tablicy 1, pkt dla kazdej partii kruszywa i przy kalej

2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ninigj&®e Probki naley pobiera
w sposOb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotna¢ mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 [1] (metoda IlI), z toleranci10% -20%. Wilgotn& nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zagzszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [18]. W przypadku, gdy praegadzenie badania
jest niemaliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontradag:szczenia naley oprze& na metodzie obgien
plytowych, wg ,Instrukcji bad@ podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych” [20hgészczenie podbudowy
nalezy sprawdza przynajmniej w dwéch punktach nazkej dzialce roboczej, lecz nie rzadzie naz na 200 ) lub
wg zaleca Inzyniera.

6.3.5. Wi&ciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2.
Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev spos6b losowy w obecfm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w taBlicy

Tablica 3. Czstotliwosé oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stab. mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie bada i pomiarow Minimalna czestotliwosé pomiarow
1. | Szerokét podbudowy co 100 m
2. | Réwnda¢ podiwna co 20 m fatna kadym pasie ruchu
3. | Rébwnd¢ poprzeczna co 100 m
4. | Spadki poprzeczne

a) na odcinkach prostych co 100 m

b) na odcinkach tukowych €0 najmniej w 5 miejscach kdego tuku
5. | Rzdne wysokéciowe w przekrojach podanych w Dokumentacji Prajeld], nie rzadziej

jak co 100 m
6. | Uksztaltowanie osi w planie co 100 m
7. | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach nal&pdziatce roboczej, lecz nig
rzadziej nk raz na 400 M
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziejaz na 2000 fm

8. | Nasnos¢ podbudowy:

- modut odksztalcenia co najmniej w dwéch przekrojach nazke 1000 m

- ugiecie spezyste €0 najmniej w 20 punktach naide 1000 m

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy
Szerokd¢ podbudowy nie mie r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wgcej niz £5 cm.
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Na jezdniach bez kraxmnikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szeroksi warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o waréé wskazan w Dokumentacji Projektowe;j.

6.4.3. Rowndé¢ podbudowy

Nieréwnaici podtwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [16]. Nieréwém po-
przeczne podbudowy nalemierzy¢ 4-metrows tata. Nieréwndci podbudowy nie magprzekracz& 10 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukachimpoy by zgodne z dokumentacjprojektova, z toleranci
+ 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy

Rdznice pomgdzy rzzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cm,-2cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy

O$ podbudowy w planie nie me byt przesungta w stosunku do osi projektowanej czeéj niz + 5 cm.

6.4.7. Grubasé¢ podbudowy
Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz + 10 %.

6.4.8. N@&nosé¢ podbudowy

Modut odksztatcenia okéony wg ,Instrukcji bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych” [20hpr
ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [17] powinny bygodne z podanymi w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa Wskaznik Maksymalne ugiecie Minimalny modut odksztatcenia
0 wskainiku Wnos | zagpszczenia sprezyste pod kotem, mm mierzony plyta o $rednicy 30 cm, MPa
nie m_rpeyszym Isnie K od pierwszego od drugiego
niz, % mniejszy niz 40 kN 50kN obcigzenia E; obcigzenia E;
80 | 1,00 1,25 1,40 80 140

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtgciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwicksze odchylenia od okdlenych w punkcie 6.4. powinny by
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddajcosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonemaggtwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepnydbudow przez spulchnienie warstwy
na petr grubc¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dokenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weEm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy. Po-
wierzchnie powinny b naprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gigbokas¢, zgodnie
z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednigdgciwosciach, wyréwnane i ponownie zgsz-
czone. Roboty te Wykonawca wykona na whasny kddatwykonaniu tych robét nagti ponowny pomiar i ocena gru-
bosci warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nasnosé podbudowy
Jezeli nosnos¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeWsz roboty niezbdne do za-
pewnienia wymaganej 80osci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcaltpalowy tylko wtedy, gdy zaienie ndnosci podbudowy
wynikto z niewtaciwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00@/@ymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa naturalns@gdilizowanego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

8.2. Sposodb odbioru robét
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektowa, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6. dajyii pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za 1 mMi wykonanej podbudowy nalg przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jakorob6t w oparciu
0 pomiary i wyniki bada laboratoryjnych:

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe,

- oznakowanie robot,

— sprawdzenie i ewentualna naprawa pad}o

— przygotowanie mieszanki kruszywa i dostarczenieniggsce wbudowania,

— roziozenie mieszanki zgodnie z zatm grubdcia, szerokdcia i profilem z zachowaniem projektowanej niwelety,
- zag:szczenie rozionej mieszanki, dowdz wody do zsgczenia,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekigru
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawariei zanieczyszczeobcych.
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie skladu ziarnowego.
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie ksztaltu ziarn.
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci.
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie nagkliwosci.
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporgoi metod, bezpdrednk.
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawariei zanieczyszczeorganicznych.
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawartai siarki metod bromows.
10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.&@zaniescieralngci w bebnie Los Angeles.

11. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheao nawierzchni drogowyclwir i mieszanka.
12. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych.

13. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhgrao nawierzchni drogowych. Piasek.

14. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy zZkmistabilizowanych mechanicznie.

15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczankedmka piaskowego.

16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat
17. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiagdigbdatnych ugiciomierzem belkowym.
18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wghika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty
19. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
20. ,Instrukcja badapodiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDMP&9
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D.05.03.23 NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWE J

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjsg/magania dotyexe wykonania i odbioru nawierzchni z betonu
asfaltowego, w ramach realizacji zadania: Budovwana osiedlu ,Pod Lasem” w Efku.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaob6t wy-
mienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awanych z wykonaniem i odbiorem

nawierzchni z betonowej kostki brukowej i obejmuj

— nawierzchng jezdni drog i wjazdéw bramowych z kostki brukovisgtonowej gr. 8 cm na podsypce cementowo-
piaskowej gr. 3 cm.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa prefabrykowany element budowlany, przeznaczampudowy warstwycieral-
nej nawierzchni, wykonany metadavibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgonkelb barwionego,
jedno- lub dwuwarstwowego, charaktengmyj sk ksztattem, ktory umdiwia wzajemne przystawanie elemen-
tow.

1.4.2. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdng od chodnika, charakteryzgy si
statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diegonie wigksz niz 1,0 m.

1.4.3. Sciek - umocnione zagbienie, pontej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzage wod.

1.4.4. Obrzee - element budowlany, oddzieday nawierzchnie chodnikow i ggow pieszych od terendw nie prze-
znaczonych do komunikacji.

1.45. Spoina odstp pomkdzy przylegagcymi elementami (kostkami) wypetniony okienymi materiatami wypet-
niajacymi.

1.4.6. Szczelina dylatacyjna odstp dziehcy dwzy fragment nawierzchni na sekcje w celu utivdenia odksztal-
cen temperaturowych, wypetniony oktenymi materiatami wypetniagymi.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamogdany-

mi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania og6ine”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jgkah wykonania oraz za zgodétoz Dokumentagj Projektova, Specy-
fikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Idad.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagalne”.

2.2. Materiaty do wykonania chodnika
Materiatami stosowanymi przy budowie nawierzchiostki brukowej betonowej, zgodnie z zasadami gz Spe-
cyfikacji Technicznej g’

2.2.1. Betonowa kostka brukowa gr. 8 cm

2.2.1.1. Wyghd zewretrzny i tolerancje wymiarowe

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw.

Powierzchnia gorna kostek powinnatlipwna i szorstka, a kragzie kostek réwne i proste, vekhiecia nie powinny
przekracz& 2 mm. Tolerancje wymiarowe wynesatugai¢ i szerokdé + 3 mm, grubé¢ + 5 mm.

2.2.1.2. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostbkukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kodtéorukowych
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Lp. Cechy Warto §¢
1 | Wytrzymala¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) srednia z sz&iu kostek 50
b) najmniejsza pojedynczej kostki 40
2 | Nasikliwo$¢ wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5
3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zanm#ania, wg PN-B-06250 [2]:
a) pekniecia prébki brak
b) strata masy, %, nie ggej niz 5
c) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzyma&i probek|
nie zamraanych, %, nie vécej niz 20
4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, niecej niz 4,5

2.2.1.3. Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si pakowa na paletach. Palety z kostiknog by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym godt
ze powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.2.2. Woda
Woda stosowana do podsypki, powinng bgmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [5].

2.2.3. Materialy na podsypl¢ i do wypetienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowd nastpujace materiaty:

a) na podsypk cementowo-piaskogvpod nawierzchrgi mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natural-
nego spetiajcego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113:1996d@inentu powszechnegaytku spetniagce-
go wymagania PN-B-19701:1997 [4] i wody odmianydbawiadajcej wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-
32250) [5],

b) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce kma®j piasek naturalny spetriay wymagania PN-B-
11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Beedniego wbudowania po dostarczeniu na buglgewinno od-

bywa® sie na poditau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpezpieczeniu kruszywa przed zanieczysz-

czeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamieniny

Przechowywanie cementu powinnatlsgodne z BN-88/6731-08 [6].

2.2.4. Materialy do podbudowy utdonej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Materiaty do podbudowy, ustalonej w dokumentacgijektowej, powinny odpowiadawymaganiom wiéciwej ST lub
innym dokumentom zaakceptowanym przez Inspektodzbdlal.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej trodbywa si¢ recznie, zwkaszcza na matych powierzchniach lub meicka
nie przy zastosowaniu udzen uktadapcych (uktadarek), sktadegych sé z wozka i chwytaka sterowanego hydrau-
licznie, stacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsoaidch ulagenia; po skaczonym uktadaniu kostek,
mozna wykorzysta do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi ldeytaka szczotkami.

Do przycinania kostek nina stosowaspecjalne naerlzia tmce (np. przycinarki, szlifierki z tarak

Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowa zag;szczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzirelastomerow,
chronice kostki przedcieraniem i wykruszaniem nayn

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powmizdpowiada wymaganiom wiéciwych ST, wymienionych
w pkt 5.4 lub innym dokumentom (normom PB i BN, ygznym IBDiM) wzgkdnie opracowanym SST zaakceptowa-
nym przez Inspektora Nadzoru.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapnalezy stosowd betoniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagialre” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe magby¢ przewaone na paletach - dowolnymiodkami transportowymi po agjnieciu
przez beton wytrzymasgoi nasciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tgamgu powinny by zabezpieczone
przed przemieszczanieng $iuszkodzeniem.

Jakosrodki transportu wewgirzzaktadowego kostek raodki transportu zewgtrznego mog stuzy¢ wozki widtowe,
ktérymi mazna dokona zatadunku palet. Do zatadunku paletsradki transportu mma wykorzystywa rowniez dzwi-

gi samochodowe.

Palety transportowe powinny ®gpinane tédmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecmajmi kostki przed uszko-
dzeniem w czasie transportu. Na jednej paleciecaade uktada do 10 warstw kostek (zaleie od grubéci i ksztattu),
tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1208dd.700 kg. Pmdane jest, aby palety z kostkami byly wysytane do
odbiorcysrodkiem transportu samochodowego wyposem w dwig do za- i roztadunku.

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Kragzniki betonowe natey ukia-
da¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdrawgzniki kamienne nabey uktada& na podktadkach drew-
nianych, diugécia w kierunku jazdy. Krawzniki i obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczanigm si
i uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszcze-
niem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczasdportu kruszywa powinny byabezpieczone przed wysypaniem,
a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement powinien hyprzewaony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [6].

Zalewe lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych mwa transportow@dowolnymisrodkami transportu w fa-
brycznie zamknitych pojemnikach lub opakowaniach, chemyich je przed zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny byrzewaone w sposéb odpowiaday wymaganiom wiciwej ST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.M.Q0@AWymagania ogolne” [10] pkt 5.

5.2. Podtae i koryto

Grunty podiaga powinny by niewysadzinowe, jednorodne idme oraz zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoce-
niem i ujiemnymi skutkami przemarzania, zgodnie kutleentaci projektova.

Koryto pod podbudowlub nawierzchri powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkanazprzy-
gotowane zgodnie z wymaganiami ST D.04.01.01 ,Rnefinie i zagszczanie podima”.

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumeatagjektova

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna &ggodna z dokumentagcprojektows.

Konstrukcja nawierzchni obejmuje aknie warstwyscieralnej z betonowej kostki brukowej na podsypementowo-
piaskowej oraz podbudowie.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu nawierzchni, z wygiowaniem podbudowy, podsypki cementowo-piaskowej
i wypetnieniem spoin, obejmalj

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie obramowania nawierzchni (z keanikow lub obrzey),

— przygotowanie i rogcielenie podsypki cementowo-piaskowej,

— ulozenie kostek z ubiciem,

— wypetnienie szczelin piaskiem,

— pielggnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.4. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podstvar betonowej kostki brukowej powinien dygodny z do-
kumentaci projektows. Wykonanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom ST D.04.04.01.

5.5. Obramowanie nawierzchni
Rodzaj obramowania nawierzchni powinier¢ mgodny z dokumentagcprojektows.

Ustawianie krawznikdéw i obrzery powinno by zgodne z wymaganiami zawartymi w ST D.08.01.01ayazniki
betonowe”, D.08.03.01 ,Betonowe obsaechodnikowe”.

Krawezniki i obrzeza zaleca si ustawig przed przysipieniem do uktadania nawierzchni z kostki. Przdd ustawie-

niem, paadane jest utzenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szeré&onawierzchni i prawidtowej lokali-
zacji kraveznikéw lub obrzey.
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5.6. Podsypka

Grubas¢ podsypki powinna wyno&ipo zagszczeniu 3 cm, a wymagania dla materiatdw na pdadspowinny by
zgodne z pkt 2.2.3. Dopuszczalne odchyiki od zatojvanej grubgci podsypki nie powinny przekracza 1 cm.

Podsypk cementowo-piaskoavstosuje s z zasady przy wygpowaniu podbudowy pod nawierzchrd kostki. Pod-
sypke cementowo-piaskoavprzygotowuje & w betoniarkach, a naginie rozciela st na uprzednio zwionej podbu-
dowie, przy zachowaniu:

- wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

— wytrzymataci nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, R = 14 MPa.

W praktyce, wilgotnét uktadanej podsypki powinna byaka, aby pacisnieciu podsypki w dioni podsypka nie rozsy-
pywala s¢ i nie byto na ditongladow wody, a po nagiigciu palcami podsypka rozsypywata.sRozcielenie podsypki
cementowo-piaskowej powinno wyprzedagkitadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rietona podsypka powin-
na by wyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami lub gsarzarkami wibracyjnymi.

Jeili podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cememHoraskowej to po zawatowaniu nawierzchni aglg pola
woda w takiej ilosci, aby woda zwityta cah gruba¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z suchej zaprawy imovyprze-
dza uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Calkowite ubicie nawierzchni i wypetienie spoirprang musi by zakaiczone przed rozpogziem wihzania cementu
w podsypce.

5.7. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

5.7.1. Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kosteloraz desenia ich uktadania

Ksztalt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek powinng kgodne z dokumentagcjprojektova,
a w przypadku braku wystarczaych ustalé Wykonawca przedktada odpowiednie propozycje doka@atowania
Inspektorowi Nadzoru.

5.7.2. Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca siwykonywa przy temperaturze otoczenia
nie nizszej nk +5°C. Dopuszczagiwykonanie nawierzchni §& w ciagu dnia temperatura utrzymuje sv granicach od
0°C do +5°C, przy czym§k w nocy spodziewaneagprzymrozki kostk nalezy zabezpieczy materiatami o ztym prze-
wodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, paip.).

Nawierzchng na podsypce piaskowej zaleca wiykonywa w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.7.3. Utaenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnadwykonana z elementéw o jednakowej grédioNa wickszym fragmencie
robét zaleca sistosowa kostki dostarczone w tej samej partii materiatuktérej niedopuszczalne $6zne odcienie
wybranego koloru kostki. Uktadanie kostki ama wykonywéa r¢cznie lub mechanicznie.

Uktadanie eczne zaleca siwykonywa na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skompléwpeh pod wzgiddem
ksztattu lub wymagagych kompozycji kolorystycznej uktadanych deserdzor&nych wymiaréw i ksztattéw kostek.
Uktadanie kostek powinni wykonywaorzyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca siykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak abyadirka mogta
przenost z palety warstw ksztattek na miejsce ich wenia z wymagapdoktadndcia. Kostka do uktadania mecha-
nicznego nie meze mig dwych odchytlek wymiarowych i musi Byodpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez delua potdéwek i dziewdiek, przy czym kada warstwa na palecie musi
by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykko przywieraly do siebie. Uktadanie mechaniczagsze
musi by wsparte pragbrukarzy, ktorzy uzupetiajprzerwy, wyrabiaj tuki, doktadaj kostki w okolicach studzienek
i krawgznikow.

Kostke uktada s okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniew@o procesie ubijania podsypka zsezcza
Sig.

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzeh infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazfw) powinna trwale
wystawa od 3 mm do 5 mm powzgj powierzchni tych urgzer oraz od 3 mm do 10 mm powsj koryteksciekowych
(sciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgmikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé elementy kostkowe wyko
czeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewgk, majicych wszystkie kraadzie rowne i odpowiednio fazowane. W przy-
padku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiaracblna przestrzé uzupetnia s kostlq cieta, przycinam na budowie
specjalnymi nargziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targitp.).

Dzienmy dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zadecaakaiczy¢ prowizorycznie okoto
poétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskengglu wytworzenia oporu dla ubicia kostki zbmej na state.
Przed dalszym wznowieniem robét, prowizoryczniezaig nawierzchng na podsypce piaskowej najerozebré i usu-
na¢ wraz z podsypk
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5.7.4. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalgy przeprowadzi za pomoe zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostare tworzywa sztucz-
nego. Do ubicia nawierzchni nie wolngywa¢ walca.

Ubijanie nawierzchni naly prowadzé od krawdzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednocz&ie w kierunku po-
przecznym ksztattek. Ewentualne nierééeiopowierzchniowe mag by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdtuznym kostki. Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostkzkodzone (np.ginigte) naley wymienic na kostki cate.

5.7.5. Spoiny

Szerokdé¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadiennych kostek brukowych zaleca siby osie spoin porilzy diuzszymi boka-
mi tych kostek tworzyly z ogidrogi kat 45°, a wierzchotek utworzonegatia prostego porailzy spoinami miat kieru-
nek odwrotny do kierunku spadku poziego nawierzchni.

Po utazeniu kostek, spoiny natg wypetnic piaskiem, spetniacym wymagania pkt 2.2.3 b)

Wypelnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniustgr piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho lub,opfitym

polaniu wod - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wedplie rozgarniaczkami z piérami gumowymi.

5.8. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchng na podsypce piaskowej ze spoinami wypetionynmskiean mana oddd do wytku bezpdérednio po jej
wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzyska

— certyfikat zgodnéci lub deklaragji zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki badeech charakterystycznych
kostek, w przypadkuadania ich przez Inspektora Nadzoru,

- wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewgtrznych kostek wg pkt 2.2.2.7),

— sprawdzenie przez Wykonawcech zewetrznych materiatow prefabrykowanych (kramikéw, obrzey),

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do plaigi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00®/@ymagania ogélne” [10] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betoniokeestki brukowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MJymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektova, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoruzgk
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamefltug pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie podsypki pod nawierzchni

Odbidér tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pkt. 8.2 D.M.00.00.00 ,Wyn@igaogolne” oraz niniejszej
ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine” [p&} 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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utozenie i ubicie kostek,

wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych wwerzchni,

pielegnac nawierzchni,

przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.
1.
2.
3.
4,
5.

10.
6.
7.

8.
9.

1. Polskie Normy
PN-B-11112:1996
PN-B-11113:1996
PN-B-11213:1997
PN-B-19701:1997
PN-B-32250:1988

2. Branzowe Normy
BN-88/6731-08
BN-80/6775-03/04

BN-64/8931-01
BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywaurane do nawierzchni drogowych; piasek.
Materialty kamienne. Elementyienne; krawzniki uliczne, mostowe i drogowe.
Cement. Cement powszechnegi&w Skiad, wymagania i ocena zgodcio
Materiaty budowlane. Woda dmbéw i zapraw.

Cement. Transport i przechowywani

Prefabrykaty budowlane z betdBlementy nawierzchni drdg, ulic, parkingéw idaisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.

Drogi samochodowe. Oznaczeniefwvika piaskowego.

Drogi samochodowe. Pomiar ré&enpnawierzchni planografem i at
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D.07.01.01 OZNAKOWANIE POZIOME

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjsymagania dotyce wykonania i odbioru zwkanych z wykona-
niem oznakowania poziomego w ramach realizacji zed®udowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Eiku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifaobot wy-
mienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotycz robot zwazanych z wykonaniem oznakowania pozio-
mego cienkowarstwowego odblaskowego na terenighybjzakresem jak w pkt. 1.1. i obejmuj

— wykonanie linii segregacyjnych przerywanychagtych,

— wykonanie linii na skrzzowaniach i przdégiach dla pieszych,

— wykonanie strzatek i innych symboli.

Doktadna lokalizacja i wymiary znakéw zgodnie z Dolentacy Projektova — Projektem Stalej Organizacji Ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome znaki drogowe poziome, umieszczone na nawieiashpostaci linii cagtych lub
przerywanych, pojedynczych lub podwdjnych, strzatempiséw, symboli oraz innych linii zgdanych
z oznaczeniem okémnych miejsc na tej nawierzchni.

1.4.2. Materialy do znakowania cienkowarstwowegefarby naktadane warsivgrubdci od 0,3 mm do 0,8 mm..

1.4.3. Kulki szklane - materiat do posypywania lub narzucania pctiieniem na oznakowanie wykonane materia-
tami w stanie cieklym, w celu uzyskania widzialoboznakowania w nocy.

Pozostate oki#enia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, ,Instrukcp znakach drogowych
poziomych” i definicjami podanymi w ST D.M.00.00.(M/ymagania ogoine”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca robo6t odpowiedzialny jest za jékach wykonania, zgodrsé z Dokumentagj Projektows, Specyfikacjami
Technicznymi i poleceniami iyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materialtéw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagargéloe”.

2.2. Materialy do oznakowania poziomego

Kazdy materiat zaproponowany przez Wykonawdo poziomego znakowania drég musi postaalaroba¢ technicza.
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu oznakoveapbdziomego zgodnie z zasadami niniejszej 8T s

2.2.1. Materiaty do znakowania cienkowarstwowego

Materiatami do znakowania cienkowarstwowego powibwy farby naktadane warstwgrubgci od 0,3 mm do 0,8 mm
(na mokro). Powinny kiynimi ciekle produkty zawierage ciata stale rozproszone w organicznym rozpuséaigzalub
wodzie, ktére mogwyskpowa w uktadach jedno- lub wielosktadnikowych.

Podczas nakfadania farb, do znakowania cienkowavstgo, na nawierzchgiipedzlem, watkiem lub przez natrysk,
powinny one tworz§ warstwe kohezyjm w procesie odparowania i/lub w procesie chemicznym

Wiasciwosci fizyczne materiatdw do znakowania cienkowarst@gw okréla aprobata techniczna odpowiaga wy-
maganiom POD-97 [14].

2.2.2. Kulki szklane

Do wykonania oznakowania poziomego cienkowarstwangdto materiat odblaskowy nale stosowd, mikrokulki
szklane z efektem retrorefleksyjnym wsitd 0,32 kg/mi charakteryzujce sé wsp6tczynnikiem zatamania powsj 1,50,
wykazupce odporné¢ na wod i zawierajce nie wecej niz 20% kulek z defektami.
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2.3. Wymagania wobec materiatow do znakowania nawiechni

2.3.1. Zawartc¢ sktadnikéw lotnych

Zawarta¢ sktadnikow lotnych (rozpuszczalnikéw organicznyol® powinna przekraczav materiatach do znakowania
cienkowarstwowego 30% m/m.

Nie dopuszcza sistosowania materiatdbw zawiegaych rozpuszczalnik aromatyczny (jak np. toluerylé) w ilosci
wiekszej nz 10%. Nie dopuszczaesstosowania materiatéw zawiegaych benzen.

2.3.2. Trwalds¢ w czasie sktadowania

Materialy do poziomego znakowania nawierzchni musachowywa stat@¢ swoich widciwosci chemicznych i fizy-
kochemicznych co najmniej w okresie 6 miegi skladowania w warunkach okkenych przez producenta.

2.3.3. Warunki sktadowania

Materialy do poziomego znakowania drég asl@rzechowywé w magazynach odpowiadaych zaleceniom produ-
centa, zabezpieczajych je od napromieniowania stonecznego, opadévieimperaturze pongj 25°C.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

3.2. Sprat do wykonania oznakowania poziomego

Do wykonania oznakowania poziomego nglstosowa nastpujacego spret, zaakceptowanego przezymiera:
- szczotki mechaniczne (zaleca skczotki wyposzone w uradzenia odpylajce) oraz szczotkiczne,

- sprzarki,

- malowarek,

— sprzt do bada.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagialme”.

4.2. Transport materiatdw do poziomego znakowania

Materialy do poziomego znakowania drog aglerzewozé w pojemnikach zapewnigjych szczeln&, bezpieczny
transport i zachowanie wymaganych égavosci materiatéw. Pojemniki powinny Byoznakowane zgodnie z nogrRN-
0-79252 [2].

Materiaty do znakowania poziomego ngleprzewozt krytymi srodkami transportowymi, chrogé opakowania przed
uszkodzeniem mechanicznym, zgodnie z PN-C-814Q0 [1]

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania rob6t
Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogdéine”.

5.2. Wykonanie oznakowania drogi

5.2.1. Przygotowanie podiza

Przed wykonaniem oznakowania poziomego naleczyéci¢c powierzchné nawierzchni malowanej z pytu, kurzu, pia-
sku, smardw, olejow i innych zanieczysztpezy wyciu sprztu zaakceptowanego przezyniera.

Powierzchnia nawierzchni przygotowania do wykonaziaakowania poziomego musidyzysta i sucha.

5.2.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura pozédtnawierzchni powinna wyngsod 5C do 35C, a wilgot-
nos¢ wzgledna powietrza powinna wyn@sto najwyej 85%.

5.2.3. Przedznakowanie

W celu dokladnego wykonania poziomego oznakowarggidnaley wykona przedznakowanie, stoagjsk do usta-
len zawartych w Dokumentacji Projektowej, ,Instrukojznakach drogowych poziomych” [13], ST i wskazahi&vy-
niera. Znaki te, w postaci cienkich linii lub krdpenalezy wykona nietrwah farlba, np. silnie rozrzedzarnrozpuszczal-
nikiem.
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5.2.4. Wykonanie znakowania

Wykonanie znakowania powinno dygodne z zaleceniami producenta materiatéw, azaypadku ich braku lub nie-
petnych danych - zgodne z posizymi wskazaniami.

Farky do znakowania cienkowarstwowego po otwarciu opakoavnaley wymieszg w czasie od 2 do 4 min do uzy-
skania petnej jednorodsd. Przed lub w czasie napetniania zbiornika maktivaaleca sj przecedxi farbg przez sito
0,6 mm. Nie wolno stosowalo malowania mechanicznego farby, w ktérej osadme opakowania nie dajezsiatko-
wicie wymieszd lub na jej powierzchni znajdujegskozuch.

Farkz nalezy nakltad@ rownomierm warstwa o grubdci ustalonej w ST, zachowag wymiary i ostré¢ krawedzi. Gru-
bos¢ nanoszonej warstwy zaleca $iontrolowa przy pomocy grzebienia pomiarowego na plytce se§ldub metalo-
wej podkitadanej na drodze malowarki.siidarby zuwyta w czasie prac, okilena przezrednie ziycie na metr kwa-
dratowy nie mae sk rézni¢ od ilosci ustalonej, wgcej niz o 20%.

Wszystkie wgksze prace powinny kbywykonane przy zyciu samojezdnych malowarek z automatycznym poeuaiat
linii i posypywaniem kulkami szklanymi z ew. mat#gm uszorstniacym. W przypadku mniejszych prac, wietkp
wydajnai¢ i jakos¢ sprzitu nalery dostosowé do zakresu i rozmiaru prac. Decyriotyczica rodzaju sprgtu i sposobu
wykonania znakowania podejmujezymier na wniosek Wykonawcy.

5.3. Wymagania wobec znakowania drég

5.3.1. Widzialngé w dzien

Widzialncé¢ w dzieh jest okrélana wspétczynnikiem luminac i barwa wyznaczon przez wspétradne chromatycz-
nosci X, y. Pomiary wykonuje sikalorymetrem o nagpujacych parametrach: geometria strumiefwaatta 45/0 (lqt
padaniaswiatta mierzony do normalnej do powierzchni°#5°, kat odbicia 0+10°), wzorcoweswiatto D65 zgodnie z
publikach CIE nr 15.2. Dla farb biatych wspéitczynnik lumifiaznakowania drogi powinien wyndsidla $wiezego
znakowania nie mniej 7i0,55.

Punkt o wspotrgdnych chromatyczrigi x i y dla suchego oznakowania musi fgié sig w polu o wspétrzdnych gra-
nicznych podanych w ,Warunkach Technicznych. Matgrdo poziomego znakowania drég. Wymagania” WT-W 9
[15].

5.3.2. Widzialng¢ w nocy

Miara widzialngici w nocy jest gstas¢ powierzchniowa wspétczynnika odblasky fncd/nf*lx] mierzona wg DIN
67 520, cz. 3 [3] lub wg NF P 98-606/1989 [8lsBx¢ powierzchniowa wspotczynnika odblasku znakowanizgd
w stanie suchym powinna wynésila $wiezego znakowania minimum 150 mcdfin.

5.3.3. Szorstké¢
Miara szorstkéci oznakowania jest wardé wskanika szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) mierzona wahadtem
angielskim. Wskanika szorstkéci naswiezym oznakowaniu powinien Bynie mniejszy i 50 jednostek SRT [11].

5.3.4. Trwatcsé

Trwalos¢ okresla sk jako stopi@ zuzycia w 10 stopniowej skali na zasadzie poréwnaniaarcami zgodnie z NF P 98-
615/1991 [9] — co najmniej 6 po 12 migsach eksploatacji, a dla znakawezsto przejedzanych i daym ruchu —
minimum 6 po 6 miegtach.

5.3.5. Czas schritia

Za czas schatia oznakowania przyjmujegstzas uptywajcy miedzy wykonaniem oznakowania a jego oddaniem do
ruchu. Pomiar czasu schoia wykonuje si metody wg ASTM D711-84 [10] (WT-BC 9).

Czas schricia oznakowania nie powinien przekraczaasu gwarantowanego przez producentazadmym przypadku
nie maze przekracza2 godzin.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtilne

6.2. Kontrola jakosci materiatow

Masy termoplastyczne i materiaty do posypywaniaipawposiada aprobat techniczm lub swiadectwo dopuszczenia.
Kontrola farb i mikrokulek szklanych powinna dotyézech wymienionych w pkt. 2. jednorazowo dla calajstwy.

6.3. Badanie przygotowania podia i przedznakowania

Powierzchnia jezdni przed wykonaniem oznakowaniaiggnego musi by catkowicie czysta i sucha zgodnie z pkt.
5.2.1. Przedznakowanie powinnathyykonane zgodnie z wymaganiami punktu 5.2.3.

6.4. Badania wykonania oznakowania poziomego

Wykonawca, wykonujc oznakowanie poziome powinien przeprowadzastpujace badania:
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wizualm ocery stanu materiatu, w zakresie jego jednoradne widocznych wad, przed rozpagdem prac i co

najmniej raz dziennie,

— pomiar wilgotndci powietrza, zgodnie z pkt. 5.2.2., przed rozgom rob6t i co najmniej raz dziennie w trakcie
wykonywania robot,

— pomiar temperatury powietrza i nawierzchni, zgodniekt. 5.2.2., przed rozpogdem robot i co najmniej raz
dziennie w trakcie wykonywania robot,

— pomiar czasu schetia, wg pkt. 5.4.5., przed rozpatzem robét i co najmniej raz dziennie w trakcie wylkwania
robot,

— wizualm ocerg rownomierndci skropienia i rozsypania kulek szklanych na cafgjrokdci linii,

— pomiar grubéci warstwy oznakowania, wg pkt. 5.2.4., 1 raz rarldla kadej linii,

— pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgddrmo Dokumentagj Projektowy i ,Instrukcja o znakach dro-

gowych poziomych” [13].

6.5. Tolerancje wymiaréw oznakowania

Oznakowanie poziome powinno posiadaymiary i ksztalt zgodnie z ,Instrukgjo znakach drogowych poziomych”

[13] i z Dokumentagj Projektova. Dopuszcza ginastpujace tolerancje wymiaréw oznakowania:

— szerokd¢ linii nie moze by mniejsza od wymaganej, byt wieksza nie wgcej niz 5 mm,

— dhuga¢ linii moze r&ni¢ sig od wymaganej dee 50 mm,

— dla linii przerywanych, diug@ cyklu sktadajcego st z linii i przerwy nie mae odbiegé od sredniej liczonej
z 10 kolejnych cykli o wicej niz + 50 mm dtugéci wymaganej,

— dla strzalek, liter i cyfr rozstaw punktéw nanikowych nie mae mie wickszej odchyiki od wymaganego wzoru
niz £ 50 mm dla wymiaru diugei i + 20 mm dla wymiaru szeroka,

— dla osi wyznaczonych linii nie dopuszcza sadnych odchytek na catej linii, natomiast lokalogchytki nie powin-
ny przekracza+ 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00®/@ymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) powierzchni naniesionych znakéw.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(\dymagania ogélne”.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr oznakowania poziomego obejmuje:

a) odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu (oczyszczenie nawierzchni, przedznakue),
b) odbior ostateczny (wszystkie elementy robétiebpiniejsa ST),

¢) odbiér pogwarancyjny oznakowania,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wyama ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 M wykonanego oznakowania poziomego mylprzyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jakorobot

w oparciu o pomiary i wyniki baddaboratoryjnych. Cena wykonania robét obejmuije:

— prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— przygotowanie i dostarczenie materiatow,

— oczyszczenie podia (nawierzchni),

— przedznakowanie,

— naniesienie powloki znakéw na nawierzehdrogi o ksztattach i wymiarach zgodnych z DokuraeptProjektovy i
.Instrukcja o znakach drogowych poziomych”,

— ochrona znakéw przed zniszczeniem przez pojazdyasie prowadzenia robét,
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- przeprowadzenie wymaganych badgomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przeghveanie i transport.
2. PN-0O-79252 Opakowania transportowe z zaweitoZnaki i znakowanie. Wymagania podstawowe.
3. PN-E-04042-02 Pomiary promieniowania optyczné&mmiary kalometryczne. lluminantyriddta normalne.
4. PN-EN 535 Oznaczenie czasu wyptywu za pankobkow wyptywowych.
5. PN-C-81512 Oznaczenie zawddsktadnikéw podstawowych.
6. PN-C-81551 Oznaczeniegjosci wyrobdéw lakierowych i farb graficznych.
7. DIN 67520 Cz.3  Materiaty odblaskowe dla beep@éstwa ruchu drogowego. Fotometryczna ocena, pomiary
i charakterystyka materiatéw fotorefleksyjnych.
8. NF P 98-606/1989 Pozioma sygnalizacja drog@makowanie jezdni. Odbicie powrotne.
9. NF P 98-615 Oznaczanie trwadd
10. ASTM D 711-84  Standardowa metoda oznaczamisucgchricia farb drogowych.

10.2. Inne dokumenty

11.
12.

13.
14.
15.
16.

17.

TRRL Road Note No 27 Instrukcjaywania przenénego wahadta angielskiego SRT, 1969.

LCPC Skala wzoréw do oceny trwadb poziomego oznakowania. Laboratorie Central dest$et Choussee,
Paris.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczegétowych warunkéw technicznych
dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz agizen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkOw ich umieszczania
na drogach (Dz. U. Nr 220 poz.2181).

Warunki techniczne. Poziome znakowanie dr@P/®7. Wydanie Ill rozszerzone.

Warunki techniczne. Materiaty do poziomegokaweania drog. Wymagania. WT-W 97.

Warunki techniczne. Materialy do poziomegokoweania drog. Badania i wymagania dla kulek szktdngo
posypywania. WT-KSP 97.

Warunki techniczne. Zasady udzielania aprobatinicznej na materialy do poziomego znakowandg.dWT-

AT 97.
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D.07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycze wykonania i odbioru robét zawanych
z wykonaniem oznakowania pionowego w ramach reglizadania: Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” laE

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifaobot wy-
mienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknig dotycz wykonania oznakowania pionowego na terenie-obj
tym zakresem jak w pkt. 1.1. i obejmujstawienie pionowych znakéw drogowych odblaskowgehstupkach z rur
stalowych. Doktadna lokalizacja i wymiary znakéwodgie z DokumentagjProjektove — Projektem Statej Organizaciji
Ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy- znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z isami albo symbolami, zwykle umieszczony
na konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku element konstrukcyjny, na powierzchni ktéregaasnczana jest té& znaku. Tarcza nie by¢
wykonana z rénych materiatéw (stal, aluminium, tworzywa syntetye) - jako jednolita lub sktadana.

1.4.3. Lico znaku- przednia czs¢ znaku, stiaaca do podania téei znaku. Lico znaku m@ by wykonane jako
malowane lub oklejane (faliodblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegdlnych (znak z przejrzys-
tych tworzyw syntetycznych) lico znaku teoby¢ zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy odblaskowy znak, ktérego lico wykazuje wdawosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu
o odbiciu powrotnym - wspotdemym).

1.4.5. Konstrukcja wsporcza znaku- stup (stupy), wysignik, wspornik itp., na ktéorym zamocowana jest zarc
znaku, wraz z elementami sheymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).

Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamogdany-
mi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania og6ine”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovs, Specy-
fikacjami Technicznymi i poleceniamidypniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materialtéw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagargéloe”.

Kazdy materiatl do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma polskiej normy, musi posiéamrobat
techniczia wydara przez uprawnioq jednostk. Znaki drogowe powinny méecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B")
nadany przez uprawniafednostik.

2.2. Pionowe znaki drogowe

Materiatami stosowanymi do wykonania oznakowan@npwego wg zasad niniejszej ST s
- beton wykonywany ,na mokro” do zamocowania konatjukisporczej znakéw,

- konstrukcje wsporcze,

- tarcze znakdw,

- folia odblaskowa,

- materialu do montar znakow.

2.2.1. Materialy stosowane do fundamentéw znakow

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczytdikaw naley wykona z betonu klasy B10, wylewanego ,nha
mokro”. wymiarowanie fundamentéw powinnoduyzgodnione z lzynierem.

Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-B-06250 [1].
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2.2.2. Konstrukcje wsporcze znakow

Konstrukcje wsporcze znakéw oraz sposébage#nia konstrukcji wsporczej z fundamentem, powibyy zgodne

z propozyciy Wykonawcy akceptowarprzez Irkyniera.

Konstrukcje wsporcze nalg wykona z ocynkowanych rur zaakceptowanych przeiera.

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [2], PN-H-74220 [3] lub ipm®rmy zaakceptowanej przez
Inzyniera. Powierzchnia zewtrzna i wewgtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,efnie¢, zawalco-
wan i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, miesz-
czace st w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowyctiad€ rur powinny b§ obcite réwno i prostopadle do
osi rury. Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m diugo-
§ci rury. Rury powinny b§ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pmpeny (np. R 55, R 65, 18G2A): PN-
H-84023-07 [8], PN-H-84018 [5], PN-H-84019 [6], RN84030-02 [9].

Do ocynkowania rur stosujegsjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [4].

Powloka metalizacyjna cynkowa na konstrukcjach wspah do znakéw, powinna onady cynku o czystei nie
mniejszej nk 99,5 % i odpowiadawymaganiom BN-89/1076-02 [17]. Minimalna grébg@owtoki cynkowej narzonej
na dziatanie atmosferyczne wg BN-89/1076/02 [1%}avunkach umiarkowanych powinna wyno$R0pm.

Producent lub dostawca obazany jest do wydania gwarancji na konstrukcje wspgrktorej przedmiotemaswia-
sciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub elementéacojacych oraz trwaté zabezpieczenia przeciwkorozyjne-
go.

2.2.3. Tarcze znakéw

2.2.3.1. Trwaiéé materiatow na wplywy zewrgtrzne

Materialy wyte na lico i tarcz znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposéb wykéczenia znaku,
musz wykazywa& petra odporndé na oddziatywaniéwiatta, zmian temperatury, wplywy atmosferyczneystpujace

w normalnych warunkach oddziatywania chemiczneyw korozf elektrochemiczg) - przez caly czas trwadoi zna-

ku, okre&lony przez producenta lub dostawc

2.2.3.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawg znaku

Producent lub dostawca znaku obgmeiny jest przy dostawie oliit, uzgodnion z odbiora, trwatcs¢ znaku oraz
warunki gwarancyjne dla znaku, a tekudostpni¢ nazyczenie odbiorcy:

— instrukcg montau znaku,

— dane szczeg6towe o ewentualnych ograniczeniacbswowstniu znaku,

— instrukci utrzymania znaku.

2.2.3.3. Materialy do wykonania tarczy znaku

Nalezy stosowd znaki o wielkdci okreslanej jako ,mate” z wyjtkiem znakéw A-7, ktére naty wykona jako ,sred-
nie” oraz znakéw A-7 i D-6 na skrzgwaniach z ulig¢ Przemystow, ktére naley wykona jako ,duze” wg wymiaréw
podanych w [18].

Tarcza znaku powinna bywykonana z blachy stalowej grudmd 1,25 mm, zabezpieczona przed kogoapustronnie
cynkowaniem ogniowym lub elektrolitycznym. Nie deguza si stosowania stalowych tarcz znakéw, zabezpieczonych
przed korozj jedynie farbami antykorozyjnymi.

Powierzchnie tarczy nie przykryte fglpowinny by zabezpieczone przed korg@zrzy zastosowaniu farby ochronnej
lub powtoki z tworzyw sztucznych.

Wytrzymaitai¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinné imyiejsza ni 310 MPa.

Tarcza znaku musi byréwna i gtadka - bez odksztafc@taszczyzny znaku, w tym pofatdofiyawgie¢, lokalnych
wgniecé lub nieréwndci. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwichromwapofatdowanie itp.) nie ni@ wynosé
wiecej niz 1,5 % najwkszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku musgzby¢ rowne i nieostre. Znieksztalcenia krglzi tarczy znaku, pozostate po ttoczeniu
musz by¢ usungte.

2.2.3.4. Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Znaki drogowe odblaskowe nalewykona przez oklejenie powierzchni znaku fplodblaskow typ I, z wypatkiem
znakdéw A-7, D-6, ktére . natg wykona przez oklejenie powierzchni znaku fpbdblaskow typ 1.

W zaleznosci od wiaciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinna ona speftiavymagania optyczne
okreslone wspéitczynnikiem luminacji barw znakéw oraz vagania dotycze barw znaku odblaskowego odtome
wspotrzdnymi chromatycznixi pél barw, podane w ,Tymczasowych Warunkach Teézmych. Znaki drogowe pio-
nowe i wymagania techniczne, TWT-94" [20].

Folie odblaskowe zyte do wykonania lica znaku powinny wykazyiaetne zwjzanie z tarcz znaku przez caty okres
deklarowanej trwakei znaku. Niedopuszczalne kalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczeniadalstawanie folii na
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krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni. Spgsdhczenia folii z powierzchni tarczy znaku powinien
uniemaliwia¢ jej odlaczenie od tarczy bez jej zniszczenia.

Tto znaku musi b§ wykonane z jednego kawaitka folii. Okres trwégioznaku wykonanego przyzyciu folii odblasko-
wych powinien wynosi co najmniej 7 lat. Powierzchnia lica znaku powirnoyéd réwna i gtadka, nie magna niej wy-
stgpowat lokalne nieréwnéci i pofatdowania.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna bytaka, aby wady konturéw znaku, ktére mgmpwstawa przy nanoszeniu farby
na odblaskow powierzchng znaku, nie bylty wiksze nk 2 mm. Powstate zacieki przy nanoszeniu farby raastkovg
cze$¢ znaku nie powinny kiywieksze w kadym kierunku ni 2 mm.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 am nie mae wystpowa wigcej
niz 0,7 lokalnych usterek (zalamaniaicherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Niedo-
puszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek zarysowigpowierzchni znaku.

Pohczenie folii odblaskowej z targzznaku nie mge wykazywa zadnych odklejg i rozwarstwié miedzy licem
i tarczy znaku. Niedopuszczalne jest wymsbtwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zarébwno nawperzchni jak i na
obrzerach tarczy znaku.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi bgbezpieczona matawarba nieodblaskow barwy ciemno-szare;.
Grubai¢ powtoki farby nie mae by mniejsza od 2gm.

2.2.4. Materialy do montau znakow

Wszystkie ocynkowanea¢zniki metalowe przewidywane do mocowaniaday soly elementédw konstrukcji wspor-
czych znakéw jakruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezgnie¢, naderwa, rozwarstwié
i wypuktych karbow.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca powinien zapewniszystkim materiatom warunki przechowywania i sikdle&vania zapewniage zachowa-
nie ich przydatnéci do robét.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalanateriatow dziatajcych korodujco
i w warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprat do wykonania robét

Przy wykonywaniu oznakowania pionowegozma stosowénasgpujacy sprzt:

— wiertnice do wykonywania dotéw pod stupki w grunsjgoistym,

betoniarki przewgne do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mokro”
srodki transportowe do przewozu materiatow,

- przewane zbiorniki na wog,

— sprzt spawalniczy,

pod warunkiem zaakceptowania przezytmera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagialre”.

4.2. Transport materiatéw

Znaki, konstrukcje wsporcze i sptZuchwyty, sruby, naketki itp.) nalery przewozé powszechnie stosowanynrod-
kami transportowymi, zabezpieczaje przed uszkodzeniami mechanicznymi i wptywatmiasferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania rob6t
Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogoéine”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robdt naky wyznaczy lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawedzi jezdni,
wysokas¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizuice miejsca ustawienia znakéw nalezabezpieczy w taki sposéb, aby w czasie trwania i odbioru
robét istniata meliwos¢ sprawdzenia lokalizacji znakéw.
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Lokalizacja i wysoké¢ zamocowania znaku powinny dygodne z DokumentacProjektovs oraz wymaganiami poda-
nymi w [18].
5.3. Wykonanie wykopdw i fundamentéw dla konstrukdj wsporczych znakéw

Sposo6b wykonania wykopu pod fundament znaku piogovp®winien by dostosowany do gbokasci wykopu, rodza-
ju gruntu i posiadanego spta. Wymiary wykopu powinny hyzgodne ze wskazaniamizmiera.

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dlanpaowania znakéw, wykonywane z betonu ,na mokrdéna
wykona zgodnie z PN-S-02205 [16].

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, gnai&zy usurac¢ i ubytki wypeint do spodu fundamentu betonem
klasy B 10.

Stupki konstrukcji wsporczych nalg wstawt w gotowy wykop i napehdi otwor mieszank betonowy, odpowiadajca
wymaganiom podanym w pkt. 2.2.1., zapczagc ja ubijakami gcznymi. Do czasu stwardnienia betonu stupekayale
podeprzé.

5.4. Konstrukcje wsporcze znaku

Konstrukcje wsporcze znakéw powinnycbyykonane zgodnie z ST i wskazaniamiyiniera.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchyika od pionu, nie wtej niz + 1 %,

— odchyika w wysokéci umieszczenia znaku, nieegij niz £ 2 cm,

- odchyika w odlegtéci ustawienia znaku od krawzi jezdni, nie wgcej niz 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odle-
glosci umieszczenia znaku zgodnie z [18].

Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych pionowych zusie¢ barwe szan neutralm. W pierwszym okresie ayt-
kowania konstrukcji wsporczych dopuszczalsarwe naturalma pokry cynkowych.

5.5. Pojczenie tarczy znaku z konstrukcj wsporcz
Tarcza znaku musi lByzamocowana do konstrukcji wsporczej w spos6b uoitéwiajacy jej przesunicie lub obrot.

Sposéb wykonania pggzenia tarczy znaku z konstrukaysporca musi umaliwiaé, przy wyciu odpowiednich narz
dzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez céddses uytkowania znaku.

Tarcza znaku sktadanego musi wykaz§veetn integralnd¢ podczas najechania przez pojazd wdyah warunkach
kolizji. W szczegélnéci - zaden z segmentéw lub elementéw tarczy nigarsk od niej oddczat w sposdb powoduj
cy naraenie kogokolwiek na niebezpiedatwo lub szkod.

Zaleca st odchylenie tarczy znaku ¢ ©d linii prostopadtej do osi drogi.

5.6. Trwato$¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi Bywykonany w sposob trwaty, zapewniey petry czytelng¢ przedstawionego na nim
symbolu lub napisu w calym okresie jegaytkowania, przy czym wplywy zewtrzne dziatajce na znak, nie mag
powodowd znieksztatcenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazda konstrukcja wsporcza musi migbliczlke znamionow z:

- nazwa, marky fabryczr lub innym oznaczeniem urdawiajacym identyfikacg wytwércy lub dostawcy,
— dat produkcji,

— o0znaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,

— daf ustawienia znaku.

Napisy na tabliczce znamionowej madz/¢ wykonane w sposob trwaly i wyray, czytelny w normalnych warunkach
przez caly okresaytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtline

6.2. Badania w czasie wykonywania robét

6.2.1. Badania materiatow w czasie wykonywania rotd

Wszystkie materiaty dostarczone na budandeklaracj zgodndci wydary przez producenta powinny bgprawdzone
w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiaréw.

Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna By godna z ustaleniami tablicy 1.

Tablica 6. Czstotliwosé¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiardéw wyrobow
| Lp. ‘ Rodzaj badania Liczba bada Opis badan Ocena wynikéw bada
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1. | Sprawdzenie Od 5 do 10 badg Powierzchng zbada nieuzbrojonym okiem.Wyniki bada powinny
powierzchni z wybranych  lo1Do ew. sprawdzenia gbokasci wad wy¢ | by¢ zgodne z wymaga-
sowo elementdéwdostpnych  narzdzi  (np. liniatéw| niami pkt. 2. i katalot
w kazdej  dostart z czujnikiem, suwmiarek, mikrometréw itp.giem (informacg) pro-
2. | Sprawdzenie czonej partii wy{ przeprowadzi uniwersalnymi przyrzdami| ducenta
wymiaréw robow liczicej do| pomiarowymi lub sprawdzianami (np. linig-
1000 elementow | fami, przymiarami itp.)

W przypadkach budzych watpliwosci mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie $giavosci dostarczonych wyro-
bow i materiatow w zakresie wymagpodanych w pkt. 2.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t nalezbadé:

— zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z Dokumentagjrojektows i ST (lokalizacja, wymiary, wysoké zamo-
cowania znakow),

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow, zgodrpkt, 2. i pkt. 5.,

- prawidtowas¢ wykonania wykopéw,

— poprawnd¢ ustawienia konstrukcji wsporczych znakéw,

— prawidlowdi¢ polaczenia tarcz znakdw z konstrukeysporca.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00@M/@ymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jest szt. (sztuka) ustawionego stupka stalowegmantowanej tarczy znaku.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje zgddnaizyskane od dostawcow materiatow, wyniki pomiro
i bada z biezacej kontroli materiatéw i robot.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbidr oznakowania pionowego obejmuje:

a) odbior ostateczny,

b) odbior pogwarancyjny,

wg zasad okrdonych w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Pfatng¢ za 1 szt. ustawionego stupka stalowego, zamontepanczy znaku pionowego naleprzyjmowa& na pod-
stawie obmiaru i oceny jakoi rob6t i zastosowanych materiatéw. Cena wykonaoiedt obejmuje:
a) dla stupka stalowego:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie fundamentow

dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,

— przeprowadzenie niezbnych badai pomiardw,

— uporadkowanie miejsca prowadzenia robot.

b) dla tarczy znaku pionowego:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie i zamocowanie tarcz znakéw drogowych,

— przeprowadzenie niegzbnych badai pomiaréw,

— uporadkowanie miejsca prowadzenia robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly.
2. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowaneangcg ogdlnego zastosowania.
3. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagtiione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia.
4. PN-H-82200 Cynk.
5. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podsgonej wytrzymaitci. Gatunki.
6. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paeteiowego i ulepszania cieplnego. Gatunki.
7. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggdngrzeznaczenia. Gatunki.
8. PN-H-84023-07 Stal okil®nego zastosowania. Stal na rury. Gatunki.
9. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahavgglania. Gatunki.
10. PN-H-92125 Stal. Blachy istmy ocynkowane.
11. PN-H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia keymkowania.
12. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naago.
13. PN-M-82006 Podkiadki odgte doktadne.

14. PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakrtki. Wiasndici mechanicznérub i wkretow.

15. PN-M-82054-09 Sruby, wkrety i nakrtki. Wiasndici mechaniczne nakek.

16. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#dania i badania.

17. BN-89/1076-02 Ochrona przed kotpZPowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na ktvokcjach sta-
lowych i zeliwnych. Wymagania ogélne.

10.2. Inne dokumenty

18. Zahcznik nr 1 do rozpormlzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczego6towych warun-
kéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowychzonrzdzer bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw
ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 poz.2181

19. System dopuszczania do stosowania pionowyetkém drogowych. Opracowanie: Transprojekt, Warszawa
1994r., Projekt.

20. Tymczasowe Warunki Techniczne. Znaki drogowsn@ve i wymagania techniczne, TWT-94. Opracowanie:
Transprojekt, Warszawa, 1994r., Projekt.
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D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejwg/magania dotyce wykonania i odbioru kraynikow betono-
wych, w ramach realizacji zadania: Budowa ulic sedlu ,Pod Lasem” w Etku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifaobot wy-
mienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckni dotycz robét zwizanych z ustawieniem krawanikOdw beto-

nowych i obejmuj:

— ustawienie krawznikéw betonowych 20x30 cm na tawie betonowej 30gA0z oporem na podsypce cementowo-
piaskowej przy krawdzi jezdni projektowanych ulic,

- ustawienie krawznikow betonowych 15x30 cm na tawie betonowej 30gBDz oporem na podsypce cementowo-
piaskowe] jako obramowania wjazdéw bramowych zlakalanych przy ulicy Malinowej, Wrzosowej i Sasanko
wej.

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniazaj chodniki dla pieszych, pasy daies,

wyspy kieruace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. ‘tawa— warstwa néna shzaca do umocowania kraygnika oraz przenogza obcazenie krawgznika na grunt.

1.4.3. Podsypka- warstwa wyréwnawcza utona bezpgrednio na podhzu ziemnym lub tawie.

Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamogany-
mi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jgkah wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova, Specy-
fikacjami Technicznymi i poleceniamidypniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagalne”.

2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi przy ustawianiu kegwikow betonowych zgodnie z zasadami niniejszej 8T s

2.2.1. Krawgzniki betonowe

Krawezniki betonowe prostaltne scigte typu ulicznego (U) o wymiarach 20x30 cm i 15x30, gat. 1, z betonu klasy
B30, powinny odpowiadawymaganiom normy BN-80/6775-03.04 [12], BN-80/6{0&%01 [11] oraz Komunikatu
PKNMiJ z dnia 29 maja 1987r. [15].

Wytrzymaitai¢ betonu nasciskanie powinna ki zgodna z PN-B-06250 [8] dla danej klasy betonwiakiwos¢ nie
powinna by wicksza nk 6 %.

Odporng¢ na dziatanie mrozu zgodnie z PN-B-06250 [8] — isiopnrozoodpornéci F 150.

Scieralnag¢ na tarczy Boehmego wedtug BN-80/6775-03.04 [18]puwinna przekraczalla gat. 1 — 3 mm.

Nosnos¢ elementéw zgodnie z nogBN-80/6775-03.04 [12] oraz Komunikatem PKNMiJ zal@9 maja 1987r. [15]
nie powinna by mniejsza ni 31,6 kN.

2.2.1.1 Dopuszczalne odchytki wymiaréw krawznikow

Dopuszczalne odchytki wymiarow krasnikow betonowych dla gat. 1, zgodnie z BN-80/67859@ [12] powinny
WYynosk:

— dhugasé + 8 mm,

— szerokd¢, wysoka@é £ 3 mm.
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2.2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krganikdw betonowych

Powierzchnie krawznikow betonowych powinny liybez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy. Kragzie
elementéw powinny hyréwne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzeoweerzchni i krawdzi elementéw, nie
powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraginikéw betonowych

Rodzaj wad i uszkodzé Dopuszczalna wielkéé¢ wad i uszkodz&
Whklestas¢ lub wypuktas¢é powierzchni krawznikéw w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérnddieralne), mm niedopuszczalne
i uszkodzenial ograniczajcych pozostate powierzchnie:
:‘ﬁ’;’gf' - liczba, max 2
- dlugas¢, mm, max 20
- glebokas¢, mm, max 6

2.2.1.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe powinny hy skladowane w pozycji wbudowania na otwartej przest, na podiu wyrowna-
nym i odwodnionym z zastosowaniem podkfadek i piamk utczonych w pionie jedna nad draug

Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przetladie powinny by mniejsze ni: gruba¢ 2,5 cm, szerokd
5 cm, a diugé& przektadek powinna Byminimum 5 cm wgksza nk szerokd¢ kraweznika.

2.2.2. Beton zwykly kl. B10

Beton powinien spetnéawymagania PN-B-06250 [8].

2.2.3. Cement

Cement portlandzki do betonu i na podsypkmentowo-piaskoyypowinien by marki nie niszej ,32,5” odpowiadaj
cy wymaganiom normy PN-B-19701 [6]. Cemenyty do wytwarzania zaprawy cementowo-piaskowej @lazia spoin
kraweznikdw powinien odpowiadanormie PN-B-19701 [6]. Skladowanie i okres przegheania cementu powinno
by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [13].

2.2.4. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowdpiagj, powinna by odmiany ,1” i odpowiad& wymaganiom
PN-B-32250 [7].

2.2.5. Piasek

Piasek naturalnyayty do podsypki powinien odpowiaélaymaganiom normy PN-B-06711 [3].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

3.2. Sprat do ustawiania kraweznikow

Roboty mana wykonywda recznie przy pomocy drobnego sptz z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwirywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagiame”.

4.2. Transport materiatow do wykonania kraweznikow

4.2.1. Krawezniki

Krawezniki mozna przewozi srodkami transportu po egjnieciu wytrzymatdci minimum 0,7éredniej wytrzymatéci
badanej serii prébek.

Krawezniki betonowe nd@rodkach transportowych naleuktada w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawezniki powinny byt zabezpieczone przed przemieszczeniem gszkodzeniami w czasie transportu, a gérna war-
stwa nie powinna wystawgozascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
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4.2.2. Mieszanka betonowa

Ze wzgkdu na wykonanie betonu o konsystencji wilgotnejzenon by transportowany samochodami wywrotkami
z wytwdrni z zapewnieniem utrzymywania wdavej konsystencji.

4.2.3. Cement

Transport cementu powinieressdbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [13].

4.2.4. Piasek

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszcze-
niem i zmieszaniem z innymi materiatami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogoélne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie koryta pod tawy

Wykop koryta pod tawy nafy wykona zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinnypmwiadg& wymiarom
tawy w planie z uwzgldnieniem w szerok@i dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskik zag;szczenia dna wy-
konanego koryta pod faypowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2.2. Wykonanie tawy betonowe;j

tawy betonowe z oporem naiewykona z betonu klasy B10. Beton raZelony bezpérednio w korycie powinien kdy
wyréwnany warstwami. tawa powinna dyag:szczona przez ubicie lub wibrowanie. Betonowanie talery wyko-
nywat zgodne z wymaganiami PN-B-06251 [2].

5.2.3. Ustawienie krawznikow betonowych

Krawezniki nalezy ustawig& zgodnie z lokalizagjpoda w Dokumentacji Projektowej na fawach betonowych pod-
sypce cementowo-piaskowej grdbo5 cm po zagszczeniu. W przypadku regulacji pionowej kegmikow tawe beto-
nowa, po usungciu prefabrykatu, nafg oczyci¢ z lwznego materiatu, a naginie uzupetni betonem w szalunku do
wymaganej niwelety. Tylndacianka krawznika powinna by po ustawieniu kragznika obsypana piaskienawirem,
tluczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnysarasnie ubitymSwiatto kraweznikow od strony jezdni powinno
wynosit 12 cm. Krawzniki nalezy obniza¢ przy zjazdach do 4 cm i przy prgeipch dla pieszych do 2 cm nad po-
wierzchng jezdni. Niweleta podiina krawgznika powinna by zgodna z projektowamiwelet, jezdni drogi.

5.2.4. Wypelnianie spoin

Spoiny krawgznikdw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nals wypeinic zapraw cementowo-piaskoay
przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny kragnikdw przed wypetnieniem nalg oczyscic¢ i zmy¢ woda.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtine

6.2. Kontrola przed przystypieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien uzySkad dostawcéw materiatow deklaracje zgodmamraz
wykona badania materiatléw przeznaczonych do wykonaniatroprzedstawd ich wyniki Inzynierowi w celu akcepta-
cji materiatdw, zgodnie z wymaganiami podanymi w. Zkniniejszej ST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robét Wykonawca powinien prdzia dorazne kontrole wszystkich asortymentow robot, skia-
dajacych st na gtéwny element.

Kontrola obejmowa powinna zgodn& wykonywanych robét z DokumentacProjektows, ustaleniami zawartymi
w pkt. 5 niniejszej ST oraz w zakresie bad#lerancji wykonania robo6t podanych w pkt. 6.4.

Czestotliwos¢ kontroli powinna by uzalezniona od potrzeb gwaranggiych wykonanie rob6t zgodnie z wymaganiami,
nie rzadziej jednak niprzed uptywem kadego dnia roboczego.
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6.4. Kontrola po wykonaniu roboét
6.4.1. Sprawdzenie taw fundamentowych

6.4.1.1. Sprawdzenie wytrzymaléci gwarantowanej betonu tawy

Badanie wytrzymakzi betonu naciskanie prébek normowych, tj. seeennych o wymiarze boku 150 mm natevy-
konywat zgodnie z PN-B-06250 [8].

6.4.1.2. Sprawdzenie profilu podtanego gornej powierzchni taw z Dokumentagj Projektowa

Profil podtuzny gérnej powierzchni fawy powinien byggodny z projektowanniwelet,. Dopuszczalne odchylenia mo-
ga wynost = 1 cm na kade 100 m fawy. Sprawdzeniegdnych niwelety natey wykona za pomog niwelatora.

6.4.1.3. Sprawdzenie wymiaréw taw z DokumentagjProjektowa
Wymiary taw naley sprawdzé w dwédch dowolnie wybranych punktach nazét@ 100 m tawy. Tolerancje wymiarow

WYNosz:
— dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 20% szerokgri projektowane;j.

6.4.1.4. Sprawdzenie réwn&i gérnej powierzchni tawy
Rownai¢ gornej powierzchni tawy natg sprawdzé przez przytéenie w dwéch punktach, naide 100 m tawy, czte-
rometrowej aty.

Prze&wit pomiedzy gérra powierzchn tawy i przytazong tata nie ma:e przekraczal cm.

6.4.1.5. Sprawdzenie odchylenia linii tawy od projdowanego kierunku

Dopuszczalne odchylenie linii tawy od projektowanddgerunku nie mge przekraczé+ 2 cm na kade 100 m wykona-
nej fawy.

6.4.2. Sprawdzenie ustawienia kragznikow

6.4.2.1. Dopuszczalne odchylenie linii kragznika w planie

Dopuszczalne odchylenia linii kraanika w planie od linii projektowanej mie wynosté + 1 cm na kade 100 m usta-
wionego krawznika.

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety kra#nika

Dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczykmaywznika od niwelety projektowanej me wynost £ 1 cm na
kazde 100 m badanego niweladjiagu kraveznika.

6.4.2.3. R6wné¢ gornej powierzchni kraweznikdw

Réwna¢ gérnej powierzchni kragenikObw naley sprawdzé przez przytaéenie w dwoch punktach na ide 100 m
kraweznika, czterometrowej taty. Priagit pomicdzy gorm powierzchm kraweznika i przytazona tata nie mae prze-
kracza 1 cm.

6.4.2.4. Dokladnéé wypetnienia spoin

Doktadn@¢ wypetnienia spoin naky bad@& na kade 10 metréw ustawionego kraimika. Spoiny musg by¢ wypet-
nione catkowicie na peingtcbokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00@/@ymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest m (metr) ustawionego kraimika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

Do odbioru rob6t Wykonawca przedstawi wszystkiéwzadczenia o jakéi materiatow, wyniki pomiaréw i bada
z biezacej kontroli materiatow i robét.

8.2. Rodzaje odbioréw

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj nastpujacym odbiorom:

a) odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu (fawa betonowa, podsypka),
b) odbior ostateczny (wszystkie elementy robétiyish niniejsa ST),
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¢) odbiér pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wyama ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m krawznika naley przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgfiakosci wykonanych robét na podstawie
wynikow pomiaréw i bad@alaboratoryjnych. Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

— dostarczenie na miejsce wbudowania materiatéw pedstych i pomocniczych,
- wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie szalunku tawy,

— dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej,

— przygotowanie i rogcielenie podsypki cementowo-piaskowej,

— ustawienie krawznikow,

— przygotowanie zaprawy cementowej i wypetnieniespoin,

- zasypanie zewgtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie nieztinych pomiaréw i badalaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.
2. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe.
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do baetonzapraw.
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytdeg
5. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.ddgtpomiaru cech geometrycznych.
6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i ocena zgodcio
7. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betohaapraw.
8. PN-B-06250 Beton zwykly.
9. PN-N-03010 Statystyczna kontrola j&kio Losowy wybdr jednostek produktu do probki.
10. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
11. BN-80/6775-03.01 Prefabrykaty budowlane z betdElementy nawierzchni drég, ulic, parkingow rawisk

tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

BN-80/6775-03.04 Prefabrykaty budowlane z hetdElementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw rawisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe.

13. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyian

14. PN-EN 45014 Ogodlne kryteria dotyce deklaracji zgodrigi wydawanej przez dostawcow.

 —
N

10.2. Inne dokumenty
15. Komunikat PKNMiJ z dnia 29 maja 1987r. i zalBD lipca 1989r. w sprawie zmian do norm boawych.
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D.08.02.02 CHODNIKI Z KOSTEK BRUKOWYCH BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycze wykonania i odbioru robét zawanych
z wykonaniem chodnikéw z kostki brukowej betonowejramach realizacji zadania: Budowa ulic na osiefod
Lasem” w Eifku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifaobot wy-
mienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckn& dotycz wykonania chodnikéw i opaski jezdni z brukowej
kostki betonowej, gr. 6 cm na podsypce piaskowebgm i obejmu:

— nawierzchnie ramp dla pieszych z kostki brukowaphewe]j koloru czerwonego,

— nawierzchnie chodnikéw i 6w pieszych z kostki brukowej betonowej kolorursga.

Lokalizacja zgodnie z Dokumentadprojektowva.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa ksztaltka wytwarzana z betonu metadbroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwachygmdnych ze sabtrwale w fazie produkcji.

Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamogany-
mi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakéch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentaej Projektove, Specy-
fikacjami Technicznymi i poleceniamidypniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagalne”.

2.2. Materiaty do wykonania chodnika

Materiatami stosowanymi przy budowie chodnikéw stko brukowej betonowej, zgodnie z zasadami niaigjSpecy-
fikacji Technicznej 8’

2.2.1. Betonowa kostka brukowa gr. 6 cm

2.2.1.1. Wyghd zewretrzny i tolerancje wymiarowe

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw.

Powierzchnia gorna kostek powinnathpwna i szorstka, a kradzie kostek rowne i proste, vghiecia nie powinny
przekraczd 2 mm. Tolerancje wymiarowe wynasdtugas¢ i szeroké¢ = 3 mm, grubé¢ + 5 mm.

2.2.1.2. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostbkukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kodtéorukowych

Lp. Cechy Warto §¢
1 | Wytrzymald¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) rednia z sz&iu kostek 50
b) najmniejsza pojedynczej kostki 40
2 | Nasikliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wtej niz 5
3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg PN-B-06250 [2]:
a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie gdej niz 5
c) obnizenie wytrzymatéci na sciskanie w stosunku do wytrzymdéd prébek]
nie zamraanych, %, nie wdcej niz
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20
4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, niecej niz 4
2.2.2. Woda
Woda stosowana do podsypki, powinng bgmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.2.3. Piasek

Srednioziarnisty do wykonania podsypki i drobnozistyido zamulania spoin, wedtug PN-B-11113 [4].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprat do wykonania chodnikéw z kostki brukowej betonowg

Roboty zwizane z wykonaniem chodnikdw z kostki brukowej beteej mazna wykonywé recznie przy pomocy
drobnego sprgu z zastosowaniem wibratoréw ptytowych, ubijak@eznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygeze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagialre”.

4.2. Transport materiatéw do wykonania chodnikéw

4.2.1. Kostki brukowe betonowe

Kostki betonowe magby¢ przewaone po uzyskaniu wytrzymaic betonu min. 0,%redniej wartdéci wytrzymaitaci
badanej serii probek.

4.2.2. Piasek

Transport kruszywa powinien odbytvaie w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
Z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

4.2.3. Woda
Woda mae by pobierana z wodogju lub dostarczana przewmymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania robét podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogoélne”.

5.2. Wykonanie chodnika

5.2.1. Koryto

Koryto wykonane w podiau powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamifo@nymi i poprzecz-
nymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w ST DBQ4D1 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagzczeniem podto-
za”. Wskanik zag;szczenia koryta nie powinien dynniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2.2. Podsypka

Podsypk nalery wykona z piaskusrednioziarnistego odpowiad@iego wymaganiom PN-B-11113 [4]. Grubgod-
sypki po zagszczeniu powinna wynasikoto 5 cm. Podsypka powinnadygwilzona wod, zag;szczona i wyprofilo-
wana.

5.2.3. Ukfadanie kostki brukowej betonowej

Kostke nalezy uktada na podsypce piaskowej w taki spos6b, aby szczetigzy kostkami wynosity 2+3 mm. Kostk
nalezy uktada& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka
ulega zagszczeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy ay-
ciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugensbratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzenietbraanie nalgy prowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej
w kierunkusrodka i jednoczenie w kierunku poprzecznym ksztattek. Po ubiciu ieazchni naley uzupeiné szczeliny
materiatem do wypelnienia i zanséenawierzchng.
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Kostki brukowe betonowe nadg uklada& z zachowaniem projektowanych poihych i poprzecznych pochylena-
wierzchni chodnika. Przy ugdzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego kostgbwiednio dogite naley ukia-
dat w jednym poziomie.

Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymagelgphnaciji - mae by oddany do gytkowania bezpgrednio po
wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtine

6.2. Kontrola przed przystypieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskal dostawcoéw materiatléw aprobaty techniczne orgz w
kona® badania materiatéw przeznaczonych do wykonaniétroprzedstawd ich wyniki Inzynierowi w celu akceptacji
materiatéw, zgodnie z wymaganiami podanymi w pktiriejszej ST.

6.3. Kontrola w czasie robot

W czasie wykonywania robdt Wykonawca powinien prozia dorazne kontrole wszystkich asortymentow robdt, skia-
dajacych s¢ na ogolny element.

Kontrola powinna obejmowazgodndé wykonywanych robét z DokumentacProjektovs, ustaleniami zawartymi
w pkt. 5 niniejszej ST oraz w zakresie bad#lerancji wykonania robo6t podanych w pkt. 6.5.

Czestotliwos¢ kontroli powinna by uzalezniona od potrzeb gwaranggiych wykonanie rob6t zgodnie z wymaganiami,
nie rzadziej jednak niprzed uptywem kadego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary po wykonaniu robot
Po wykonaniu rob6t naty sprawdzt:

— konstrukcg chodnika,

- réwnas¢ nawierzchni,

— profil poprzeczny,

- réwnolegtd¢ spoin,

— szerokdc¢ i wypetnienie spoin.

6.5. Przeprowadzenie bada

6.5.1. Ustalenie jakéci materiatéw
Ustalenia jakéci uzytych materiatéw naley dokona przez petne sprawdzenie wynikow badaboratoryjnych materia-
téw uzytych do budowy chodnika zgodnie z wymaganiami pyda w pkt. 2. niniejszej ST.

6.5.2. Sprawdzenie jakéci wykonania chodnika

6.5.2.1. Sprawdzenie konstrukcji chodnika

Sprawdzenie konstrukcji chodnika nateprzeprowadz w nastpujacy sposob. Na wybranym losowo odcinku chodni-
ka naley zdja¢ 2 kostki brukowe w dowolnym miejscu i zmieézgrubdé¢ podsypki oraz sprawdziuktad kostek chod-
nika.

6.5.2.2. Sprawdzenie rowrgei chodnika

Sprawdzenie réwrisi nawierzchni chodnika nale przeprowadzaco najmniej raz na kee 150 do 300 frutozonego
chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gvaepod tat 4 m
nie powinien przekrac#al,0 cm.

6.5.2.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego ngl@rzeprowadzaza pomog szablonu z poziomig co najmniej raz na kde
150 do 300 rhutozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne odchyle-
nia od przygtego profilu wynosz + 0,3%.

6.5.2.4. Sprawdzenie réwnolegkei spoin
Sprawdzenie réwnolegdoi spoin naley przeprowadz&za pomog dwdch sznuréw naglych wzdhe spoin i przymiaru
Z podziatly milimetrowa. Dopuszczalne odchylenie od réwoibspoin wynosit 1,0 cm na diugiei chodnika do 10 m.

6.5.2.5. Sprawdzenie szerokoi i wypetnienia spoin

Sprawdzenie szerokoi i wypetnienia spoin naly przeprowadz& przez wydtubania spoin na diugd okoto 10 cm,
w trzech dowolnie wybranych miejscach nazde 150 do 300 fnutozonego chodnika i w miejscachatpliwych
i zmierzenie ich szerokoi oraz wypetnienia.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00@/@ymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z kostkikomej betonowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbiér chodnikéw z kostki brukowej betonowej obejenu

- odbiér ostateczny,

— odbidr pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wyama ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 m chodnika z kostki brukowej betonowej nateprzyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jékbwy-
konanych rob6t oraz wbudowanych materiatdow w opaocivyniki pomiaréw i badaCena wykonania robo6t obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialtébw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta,

- przygotowanie i rofielenie podsypki piaskowej,

— ufozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie niezbnych pomiaréw i badaelaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materialy kamienne. OznaczeéugieralnGci na tarczy Boehmego.
2. PN-B-06250 Beton zwykly.
3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.ddgtpomiaru cech geometrycznych.
4. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nangalo nawierzchni drogowych. Piasek.
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.
6. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczeniewvéka zagszczenia gruntu.
10.2. Inne dokumenty
7. Procedura badawcza PB-TW-04/96, IBDiM.
8. Procedura badawcza PB-TN-3/4/96, IBDiM.
9. Ogolne Specyfikacje Techniczne nr D.05.03.2928 ,Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”.
10. Ogodlne Specyfikacje Techniczne nr D.08.02.0098 ,Chodniki”.
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D.08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycze wykonania i odbioru robét zawanych
Z ustawieniem obrzgy betonowych, w ramach realizacji zadania: Budoli@ana osiedlu ,Pod Lasem” w Eiku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifaobot wy-
mienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotycz ustawienia obrzs betonowych 20x6 cm na podsypce
piaskowej gr. 3 cm:

- przy opaskach, chodnikach agach pieszych,
- wjazdach bramowych zlokalizowanych wzidlulic Poziomkowej, Konwaliowej, Jagodowej, Rumianigp | i 1l.
Doktadna lokalizacja wedtug Dokumentacji Projektpwe

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Obrzea betonowe— prefabrykowane belki betonowe rozgranigzaj jednostronnie lub dwustronnieagi
komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych dlalkokaciji.

1.4.2. Podsypka- warstwa wyréwnawcza utona bezpgrednio na podhu ziemnym lub tawie.

Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamogany-
mi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakéch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektove, Specy-
fikacjami Technicznymi i poleceniamidypniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagaigéalne”.

2.2. Materiaty do wykonania obrzery
Materiatami stosowanymi przy ustawianiu obtgzbéetonowych zgodnie z zasadami niniejszej 8T s

2.2.1.0brzea betonowe

Obrzeza betonowe 6x20 cm, gat. 1, powinny spetvigmagania normy BN-80/6775-03.04 [8] i BN-80/6705.01 [7]
oraz Komunikatu PKNMiJ z dnia 30 lipca 1989r. [9petonu klasy B30 produkowanego wedtug PN-B-06250

Wytrzymatai¢ betonu nasciskanie powinna ki zgodna z PN-B-06250 [2] dla danej klasy betonwiakiwos¢ nie
powinna by wicksza nk 4 %.

Odporng¢ na dziatanie mrozu zgodnie z PN-B-06250 [2] — igioppnrozoodpornéci F150.

Scieralng¢ na tarczy Boehmego zgodnie z BN-80/6775-03.0h[8]powinna przekraczalla obrzey gat. 1 — 3 mm,
nosnos¢ elementéw nie powinna bynniejsza od 2,3 kN.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzs

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezewg BN-80/6775-03.04 [8] podano w pkt. 2.2.1.1.[308.01.01.

2.2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obgze
Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligzealery przyjmowa zgodnie z pkt. 2.2.1.2. ST D.08.01.01.

2.2.1.3. Sktadowanie
Sktadowanie powinno odbywaie zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.1.3.0508.01.01.

2.2.2. Piasek
Piasek do wykonania podsypki oraz wypetnienia spowinien odpowiadawymaganiom PN-B-11113 [4].

2.2.3. Wbda
Woda stosowana do podsypki, powinng bgmiany ,1” i odpowiadé&wymaganiom PN-B-322250 [5].
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3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

3.2. Sprat do ustawiania obrzery
Roboty mana wykonywéa recznie przy pomocy drobnego spiz pomochiczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagiame”.

4.2. Transport materiatow do wykonania obrzey

4.2.1. Obrzea betonowe
Transport obrzey betonowych powinien ldyzgodny z pkt. 4.2.1. ST D.08.01.01. ,Krawiki betonowe”.

4.2.2. Piasek naturalny
Wymagania dla transportu piasku podano w pkt. 4214D.08.01.01. ,Kraezniki betonowe”.

4.2.3. Woda
Woda mae by pobierana z wodogju lub dostarczana przeswtymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania rob6t
Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogdéine”.

5.2. Zakres wykonywanych rob6t

5.2.1. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypknalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

5.2.2. Podsypka
Podsypk o grubdci 3 cm po zagszczeniu, naley wykona z warstwy piaskgrednio- lub gruboziarnistego.

5.2.3. Ustawienie obrzzy
Obrzera naley ustawt na podsypce piaskowej wykonanej zgodnie z pkt25.2

Tylna scianka obrzgy od strony terenu powinna &ybsypana piaskientwirem lub miejscowym gruntem przepusz-
czalnym. Materiat, ktérym zostanie obsypana tyicianka obrzea, naley ubic.

Na tukach mana ustawié obrzeza tukowe lub krétkie obrze odpowiednio doete. tuki 0 promieniu powsej 15 m
mozna wykona z obrzey prostych.

5.2.3.1. Wysoké¢ obrzeza

Wysoka¢ obrzeza nad nawierzchaichodnika powinna wynosil cm. Przy niej potazonej kravedzi chodnika, obrze
powinno znajdowa sie 1 cm poriej nawierzchni chodnika, w celu udlizvienia odprowadzenia wody na przylegly
teren.

5.2.3.2. Niweleta obrzey
Niweleta obrzey powinna by zgodna z projektowamiwelet, ciagu komunikacyjnego.

5.2.3.3. Spoiny

Spoiny nie powinny przekrac&azerokdci 1 cm. Naley wypeini je piaskiem. Spoiny mugdy¢ wypetnione catkowi-
cie na petn glebokas¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtilne

6.2. Kontrola przed przystapieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskad dostawcOw materiatdw deklaracje zgodmaraz
wykona® badania materiatéw przeznaczonych do wykonaniétroprzedstawi ich wyniki Inzynierowi w celu akcepta-
cji, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2. nisiej ST.
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6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien promadorazne kontrole wszystkich asortymentéw robét, skia-
dajacych s& na ogdélny element.

Kontrola obejmowé powinna zgodn& wykonywanych rob6t z DokumentacProjektova, ustaleniami zawartymi
w pkt. 5. niniejszej ST oraz w zakresie bad#olerancji wykonania robot podanych w pkt. 6.4.

Czestotliwos¢ kontroli powinna by uzaleniona od potrzeb gwarantigiych wykonanie robét zgodnie z wymaganiami,
nie rzadziej jednak niprzed uptywem kadego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary w trakcie wykonywania i odboru robot

6.4.1. Sprawdzenie jakéci materiatow
Sprawdzenie jakii uzytych materiatéw naley wykona zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2. niniej<&E.

6.4.2. Sprawdzenie ustawienia obrzgy

6.4.2.1. Sprawdzenie odchylenia linii obrzgy w planie

Dopuszczalne odchylenie linii obraew planie od linii projektowanej nie powinno wynésvigcej niz = 2 cm na kade
100 m ustawionego obrza.

6.4.2.2. Sprawdzenie odchylenia niwelety

Dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyahyzera od niwelety projektowanej me wynosé £ 1 cm na
kazde 100 m dlug&i badanego niwelagjciagu obrzea.

6.4.2.3. Sprawdzenie gornej powierzchni obrzs

Réwnai¢ gornej powierzchni obrzg nalezy sprawdza 4-metrow fata, przez przytaenie w dwoch punktach naide
100 m cigu obrzea. Przéwit pomicdzy gorm powierzchm obrzeza i przytazom tata nie maze przekraczal2 mm.

6.4.2.4. Sprawdzenie wypetnienia spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin nalebadd& na kade 10 metréw ustawionego obzae Spoiny musgby¢ catkowicie
wypetnienie na pelngtebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00@M/@ymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest m (metr) ustawionego ob¢zebetonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaragjodnéci, wyniki pomiaréw i bada z biezacej kontroli mate-
riatow i robot.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbior obrzey obejmuije:

a) odbior ostateczny,

b) odbior pogwarancyjny

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wyamga ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Pfatnag¢ za 1 m ustawionych obrzgbetonowych naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgiakasci wykonanych
robét na podstawie wynikéw pomiaréw i badaboratoryjnych. Cena wykonania rob4t obejmuje.

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,
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- przygotowanie i rogielenie podsypki piaskowej,

- ustawienie obrza,

- wypelnienie spoin piaskiem,

— obsypanie zewgirznejsciany obrzey gruntem wraz z jego ubiciem,
— przeprowadzenie niezbnych pomiaréw i badalaboratoryjnych.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.
2. PN-B-06250 Beton zwykly.
3. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.ddgtpomiaru cech geometrycznych.
4. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natueado nawierzchni drogowych. Piasek.
5. PN-B-32250 Materiaty budowlana. Woda do betonaapraw.
6. PN-N-03010 Statystyczna kontrola jé&io Losowy wybor jednostek produktu do prébki.
7. BN-80/6775-03.01 Prefabrykaty budowlane z betdelementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw ideisk

tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.
8. BN-80/6775-03.04 Prefabrykaty budowlane z betdelementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw ideisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.

10.2. Inne dokumenty
9. Komunikat PKNMiJ z dnia 29 maja 1987r. i z dBalipca 1989r. w sprawie zmian do norm ti@amych.
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D.08.04.01 WIJAZDY | WYJAZDY Z BRAM Z KOSTKI BRUKOWE JBETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotyecxe wykonania i odbioru robot, zagwianych
z wykonaniem wjazdéw i wyjazdow z bram, w ramadliracji zadania: Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasenttku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigzaRobot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckn&] maj zastosowanie przy wykonywaniu rob6t zzanych
z wykonaniem wjazdéw i wyjazdow z bram, o nawieriach kostki brukowej betonowej w ramach robétehpgh za-
kresem jak w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wijazdy i wyjazdy z bram- miejsca dosgpu do ulicy, przystosowane do ruchu pojazdéwzdgajacych lub
wyjezdzajacych z bram.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamogdany-

mi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania og6ine”.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagaigéalne”.

2.2. Materiaty do wykonania wjazdéw
Materiatami do wykonania nawierzchni wjazdow i vag@w z bram zgodnie z zasadami niniejszej 8T s

2.2.1 Materiaty do wykonania podbudowy z kruszywa aturalnego

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa ndmego stabilizowanego mechanicznie gr. 15 cm posvibyt
mieszanka kruszyw spetnigp wymagania jak na podbudewg ST D.04.04.01.

2.2.2. Materiaty do wykonania nawierzchni z kostkbrukowej betonowej

Nawierzchng wjazdow naley wykona z kostki brukowej betonowej gr. 8 cm kolorowej isiggacej wymagania poda-
ne w pkt. 2.2.1. ST D.08.03.01.

2.2.3. Krawgzniki betonowe
Krawezniki betonowe prostakne scigte typu ulicznego (U) o wymiarach 15x30 cm, gatspetniajce wymagania
podane w pkt. 2.2.1. ST D.08.01.01.

2.2.4. Kruszywo

Kruszywo na podsypkcementowo-piaskoai do wypetienia spoin powinno odpowig&daymaganiom norm PN-B-
06711 [2] i PN-B-06712 [3].

2.2.5. Cement

Cement stosowany na podsypmementowo-piaskogvpowinien by cementem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadgj
wymaganiom normy PN-B-19701 [7]. Skiadowanie i skpezechowywania powinno byggodne z nornBN-88/6731-
08 [11].

2.2.6. Woda
Woda stosowana do podsypki powinna bygmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [8].

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotycgee spratu
Wymagania ogdlne dotygeze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
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3.2. Sprat do budowy wjazdow

Roboty zwiazane z wykonaniem wjazdéw mma wykonywa recznie przy pomocy drobnego stz z zastosowaniem:
— betoniarki do przygotowania podsypki cementowo-nasej,

— wibratoréw pitytowych z ostanz tworzywa sztucznego, do ubijania zdoej kostki,

- ubijakéw rcznych lub mechanicznych,

innego drobnego spgi zaakceptowanego przezymiera.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania og0lne dotycgce transportu
Wymagania ogoélne dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagéire”.

4.2. Transport materiatdw do wykonania zjazdéw

4.2.1. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbyévaic w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

4.2.2. Transport kostki brukowej betonowej

Kostki betonowe magby¢ przewaone po uzyskaniu wytrzymaic minimum 0,7 $redniej wartéci wytrzymaicci
badanej serii probek. Kosthetonow transportuje sina dowolnychrodkach transportowych na paletach.

4.2.3. Transport kraweznikdw

Krawezniki mozna przewozi srodkami transportu po egjnigciu wytrzymat@ci minimum 0,7$redniej wartdci wy-
trzymaltadici badanej serii probek.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniemusszkodzeniem w czasie transportu, gérna warstwa
nie powinna wystawapozascianysrodka transportu wcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.2.4. Cement

Transport cementu powinien odbyivsie w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [11].

4.2.5. Transport wody
Woda mae by pobierana z wodogju lub dostarczona przewwnymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot
Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogoélne”.

Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptacji projekt organizacji i harmognam robdt, uwzghniajace warunki
w jakich wykonywane &da roboty zwikzane z budowwjazdow.

5.2. Zakres wykonywanych rob6t
Wijazdy naley wykona na podstawie Dokumentacji Projektowe;.

5.2.1. Profilowanie i zagszczanie podiga
Profilowanie i zagszczanie podiea powinno by wykonane przy zachowaniu zasad dlarych w ST D.04.01.01.

5.2.2. Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stdizowanego mechanicznie

Podbudow z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczalieynwykona zgodnie z zasadami podanymi w pkt.
5. ST D.04.04.02.

5.2.3. Ustawienie krawznikow
Ustawienie krawznikdéw nalezy wykona zgodnie z zasadami podanymi w pkt. 5.2. ST D.081D1

5.2.4. Ukladanie nawierzchni z kostek brukowych beinowych

5.2.4.1. Wykonanie podsypki

Podsypk naley wykona jako cementowo-piaskawz kruszywa odpowiadagego wymaganiom PN-B-06712 [3] i ce-
mentu wg PN-B-19701 [7]. Grubé podsypki po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinna wynasb cm.

5.2.4.2. Uktadanie nawierzchni z kostki brukowej benowej

Uktadanie nawierzchni z kostki brukowej betonowejery wykona& zgodnie z zasadami podanymi w pkt. 5.2. ST
D.08.02.02.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtilne

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskad dostawcOw materiatdw deklaracje zgodmamraz
wykona® badania materiatéw przeznaczonych do wykonaniatroprzedstawd ich wyniki Inzynierowi w celu akcepta-
cji materiatdw, zgodnie z wymaganiami podanymi w. [& niniejszej ST.

6.3. Badania i pomiary w trakcie wykonywania i odboru robot

6.3.1. Sprawdzenie prawidlowéci wykonania profilowania i zageszczenia podtda

Kontrola jakéci wykonania profilowania i zagzczenia podiea polega na sprawdzeniu ich zgogttiz wymaganiami
podanymi w ST D.04.01.01.

6.3.2. Sprawdzenie podbudowy z kruszywa naturalnego

Kontrola jakéci wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego peleg sprawdzeniu zgodsmd z wymaganiami
podanymi w ST D.04.04.01.

6.3.3. Sprawdzenie prawidlowéci ustawienia kraweznikow

Kontrola jakdci ustawienia krawznikobw polega na sprawdzeniu zgodcoz wymaganiami podanymi w ST
D.08.01.01.

6.3.4. Sprawdzenie nawierzchni z kostki brukowej henowe;j

Kontrola jakéci wykonania nawierzchni z kostki brukowej betonpwelega na sprawdzeniu zgodnbz wymagania-
mi podanymi w ST D.08.02.02.

6.3.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdu

Pomiary cech geometrycznych zjazdu przeprowadzotrakeie wykonywania rob6t i po ich zakeeniu nie powinny
wykazywa wigkszych odchyl# niz podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchmijazdow

Lp. Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Dopuszczalweelchylenia
1. |Szerokd¢, cm +5

2. | Rownd¢ podiuzna, mm +9

3. | ROwndi¢ poprzeczna, mm +9

4. |Pochylenie poprzeczne, % +0,5

5. | Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00@/@ymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni wjazdukoeslonej konstrukcji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbiér rob6t obejmuje:

a) odbior robét zanikagych lub ulegajcych zakryciu (roboty ziemne, podi gruntowe, podbudowa),
b) odbiér ostateczny (wszystkie elementy robotiyish niniejsza ST),

c¢) odbiér pogwarancyjny.

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wyamga ogolne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Platng¢ za 1 M wykonanego wjazdu lub wyjazdu bramowego malerzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgijakaosci
wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiaréwddalaboratoryjnych. Cena wykonania rob6t obejmuje.

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

- dostarczenie materialtéw na miejsce wbudowania,

— przygotowanie i rogcielenie podsypki cementowo-piaskowej,
— ulozenie i ubicie kostki brukowej betonowej,

— wypetnienie spoin piaskiem,

- przeprowadzenie niezbnych pomiaréw i badaelaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-B-06050
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-32250
. PN-S-02205
10 PN-S-06102
11. BN88/6731-08
12. BN-77/8931-12

NG~ wWNPE

10.2. Inne dokumenty

Roboty ziemne budowlane.

Kruszywo mineralne. Piasek do betonzapraw.

Kruszywa mineralne do betonu zwytdeg

Kruszywa mineralne. Kruszywa nangalo nawierzchni drogowycAwir i mieszanka.
Kruszywa mineralne. Kruszywa nangalo nawierzchni drogowych.
Kruszywa mineralne. Kruszywa nangalo nawierzchni drogowych. Piasek.
Cement powszechneggtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

Drogi samochodowe. Roboty ziemnen@gania i badania.

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie.
Cement. Transport i przechowyeani

Drogi samochodowe. Oznaczanledmika zagszczenia gruntu.

13. KPED - Katalog Powtarzalnych Elementéw DrogoiwyCBPBDIM ,Transprojekt”, Warszawa 1979-82.
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D.09.01.01 ZIELEN DROGOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycze wykonania i odbioru robét zawanych
z wykonaniem zieleni drogowej, w ramach realizaejlania: Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Elku.

1.2. Zakres stosowania Specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifaobot wy-
mienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych Specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij robot zwiazanych z zielemi drogows i obejmup zataenie

i pielegnacg trawnikéw na powierzchni wysp i ziéledw wykonywanych w ramach robo6t @hjch zakresem jak w pkt.
1.1.

Doktadna lokalizacja wedtug Dokumentacji Projektpwe

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna- ziemia posiadafa wiaciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwoj.

Pozostale okidenia @ zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w ST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materialtéw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagaigéloe”.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:

— ziemia rodzima - powinna Byzdjcta przed rozpoeziem rob6t budowlanych i zmagazynowana w pryzmaeh n
przekraczajcych 2 m wysokéci,

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa pudowy - nie mze by zagruzowana, przesoicta korze-
niami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Mieszanka torfu z nawozami mineralnymi

Mieszanka torfu z nawozami mineralnymi jest stostaveako nawgenie uzupetniajce trawnikéw na terenie ptaskim.
W sktad mieszanki torfu i nawozéw mineralnych wchpd

- torf ogrodniczy w iléci 1000m3 na 1 ha,

— nawozy mineralne w ikzi 6 ton na 1 ha.

W sktad nawozow mineralnych wchadz

— azotniak - wildci 2 tna 1 ha,

— s0l potasowa 38-42% - w #oi 1,2 tna 1 ha,

— supertomasyna 27% - w #c 2,8 t na 1lha.

Przygotowan mieszank nalery rozwiez¢ na teren ziek&cOw na terenie ptaskim i na skarpach, rozrgueagrabt lub
zmotyczkowa.

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najeZciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasiomgich gatunkéw. Gotowa mieszanka traw
powinna mi€¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasumer normy wg ktérej zostata wyprodukowana, zdol
nos¢ kietkowania. Wskazane jest wysianie mieszanki tiowej o podanym gij skladzie:

— Agrostis vulgaris — mietlica pospolita — 30%,

— Festuca capillata — kostrzewa nitkowata — 30%,

— Festuca heterohylla — kostrzewamdlistna — 25%,

— Lolium perenna — rajgras angielski — 15%.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny kyw opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zaé@wdzotu, fosforu, potasu -
N.P.). Nawozy naley zabezpieczyprzed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpbprzechowywania.
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3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przysgpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazie mazliwoscia korzystania z nagpuja-
cego spratu:

- glebogryzarek, ptugow, kultywatoréw, bron do upraylgby,

— walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadananimikéw,

- kosiarki mechanicznej do pignacji trawnikow,

— sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagasienicowej, koparki).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagialme”.

4.2. Transport materiatdw do wykonania nasadze

Transport materiatéw do zieleni drogowej imoby¢ dowolny pod warunkiemze nie uszkodzi, ani fenie pogorszy
jakosci transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D.M.Q0@ANVymagania ogéline”.

5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotycgce wykonania trawnikow

Wymagania dotycce wykonania robét zaranych z trawnikamiasnastpujace:

— teren pod trawniki musi lgyoczyszczony z gruzu i zanieczysaztze

- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien b¥ obnizony w stosunku do krawnikéw
0 ok. 12 cm - jest to miejsce na ziemrodzaja - 10 cm i kompost - 2 cm,

— przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdowasie 2 cm nad terenem,

- teren powinien by wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna byozcielona réwn warstv i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymz ora
starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion trawy zieymalezy watowa watem gtadkim, a potem watem - kolczatkb zagrahi,

— siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najigj do potowy wrzénia,

— naterenie ptaskim nasiona traw wysiewan® slosci 2 kg na 100 m2,

- na skarpach nasiona traw wysiewagevslosci 4 kg na 100 m2,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami,

- po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim walem w celu ostatecznego wyrowaarstworzenia
dobrych warunkow dla podgiania wody,

— mieszanka nasion trawnikowych pmoby gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w nini¢jSpecyfikacji
Technicznej.

5.2.2. Pie¢ggnacja trawnikéw

Najwazniejszym zabiegiem w pigynacji trawnikéw jest koszenie:

- pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa ggiie wysokéé okoto 10 cm,

— nastpne koszenia powinnyebdbywa w takich odstpach czasu, aby wysodotrawy przed kolejnym koszeniem
nie przekraczata wysokoi 10 do 12 cm$rednio co 10-14 dni,

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikdw powinnéwwykonane z 1-miestznym wyprzedzeniem spodziewanego
nastania mrozow (pierwsza potowazgaiernika),

— chwasty trwate w pierwszym okresie ngleisuwa recznie,

- $rodki chwastobdjcze o selektywnym dziataniu nglstosowd z dwa ostraznoscia i dopiero po okresie 6 miesly
od zalaenia trawnika.

Trawniki wymagaq nawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgci roku. Mieszanki nawozéw nale przy-

gotowywa tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:

— wiosm, trawnik wymaga mieszanki z przevsaagotu,

86



Budowa ulic na osiedlu ,Pod Lasem” w Etku

- od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,
— ostatnie nawzenie nie powinno zawietaazotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogtilne

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:

— o0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczysicze

— kontrola grubéci warstwy rozcielonej mieszanki torfu z nawozami mineralnymi,
— ilosci rozrzuconego kompostu,

- prawidlowego uwatowania terenu,

— zgodndci skitadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami $fikacji Technicznej,

— (Qestaici zasiewu nasion,

- okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt malggtgsci wykietkowanychzdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:

— prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

— obecndci gatunkdw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00®/@ymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonania trawnikow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@(MBymagania ogdlne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fitrawnika obejmuije:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, doviémizurodzajnej, raielenie ziemi urodzajnej,
- zakfadanie trawnikow,

- pielegnacg trawnikéw: podlewanie, koszenie, naxenie, odchwaszczanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-G-98011 Torf rolniczy.
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