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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ST-01.00.- Prace geodezyjne i roboty pomiarowe, odnosi
sie do wymagan wspolnych dla wszystkich prac geodezyjnych i rob6t pomiarowych,
ktére zostang wykonane w ramach realizacji inwestycji pn.: ,Wykonanie projektu drog
wraz z infrastrukturg techniczng w Miejskiej Strefie Rozwoju ,TECHNO — PARK” przy
ulicy Podmiejskiej w Etku.”
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne (ST) stanowig cze$¢ Specyfikacji Istotnych Warunkéw
Zamowienia (SIWZ), ktére nalezy odnies¢ do zlecania i wykonania Robot opisanych
w punkcie 1.3. w zakresie zgodnym z Dokumentacjg Projektowg
oraz z wymaganiami szczegotowymi zawartymi w ST dla poszczegdlnych obiektow.
Specyfikacje Techniczne uwzgledniajg obowigzujace normy panstwowe, instrukcje i
przepisy stosujgce sie do robot.
1.3. Zakres Robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia Robét
zwigzanych z pomiarami wysokosciowymi, domiarami, tyczeniem tras obiektéw
liniowych i lokalizacji obiektéw kubaturowych.
Zakres robot obejmuje:
- przejecie od Zamawiajgcego:
a) reperéw gtobwnych,
b) innych punktéw odniesienia bedacych na terenie wykonywanych robét
- ustalenie punktow gtéwnych na terenie Inwestycji i ich zastabilizowanie,
- biezace tyczenia i pomiary wysokosciowe zwigzane =z realizacjg robot
budowlanych i montazowych,
- ochrone punktow,
- pomiary sprawdzajgce w trakcie robét,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
- whniesienie pomiaréw do Dokumentacji Powykonawczej,
- uzupehienie wynikami pomiaru powykonawczego zasobu mapowego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej miasta Etk.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne — punkty przeciecia osi kanatdw, rurociggdéw, osi zbiornikéw, osi
drdég, punkty kierunkowe oraz punkty poczatkowe i kohcowe.
1.4.2. Reper — trwaly znak geodezyjny o ustalonej wysokosci w metrach n.p.m. i
wspotrzednej w uktadzie siatki niwelacyjnej panstwowe.
1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Polskimi

Normami, przepisami i z definicjami podanymi w ST-00.00 Wymagania ogdine, punkt
1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace Robét
Ogdélne wymagania dotyczace Robot podano w ST-00.00-Wymagania ogolne, punkt
1.5.
Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonania Robdt oraz zgodnosé¢ z
Dokumentacjg Projektowag, ST.
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2.

MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST-00.00-Wymagania ogdlne, punkt 2.

2.2. Rodzaje wykorzystanych materiatow
Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych pomiarowych i tyczenia sa;
- paliki drewniane o & 15-20 mm i dtugosci 1.5 do 1.7 m,
- paliki drewniane o & 50-80 mm i dlugosci okoto 0,30 m,
- prety stalowe 0 & 12 mm i dlugosci 30 cm,
- stupki betonowe lub rury metalowe diugosci ok. 0,50m,
- farba do oznaczania punktéw pomiarowych.

2.3. Odbidér materiatéw na budowie

Wszystkie materiaty dostarczane na budowe muszg posiada¢ — stosownie do
ich przeznaczenia, Swiadectwa jakos$ci lub atestu, aprobaty techniczne lub certyfikaty,
dokumentacje techniczno-ruchowa, karty gwarancyjne, protokoty odbioru
technicznego, itp.

2.4. Skiltadowanie materiatow
Skfadowanie sprzetu pomiarowego tylko w pomieszczeniach zamknietych.

SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00 -Wymagania ogdlne,
punkt 3.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany
przez Wykonawce powinien by¢ zalegalizowany i uzyska¢ akceptacje Inzyniera
Kontraktu / Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie Robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera
Kontraktu / Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Umowa.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do tyczenia osi, punktow wysokosciowych oraz domiaréw nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tadmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do wytyczenia osi, punktéw wysokosciowych i pomiaréw musi
gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokfadnosci pomiaru (urzadzenia laserowe).

TRANSPORT

41. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-00.00 - Wymagania ogdine,
punkt 4.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robét.
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Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i wskazaniach Inzyniera
Kontraktu / Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym Umowa.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Materiaty i sprzet mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonania Robét

Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w ST-00.00.-Wymagania ogdlne,
punkt 5.
Wszystkie prace nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowag, ST i
zaleceniami Inzyniera.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUG i K
przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Obowiazujacy jest pomiar rzednych bezwzglednych oparty o wyznaczony reper.
Wskazane jest, by byt to reper wykorzystany do sporzadzania mapy do celow
projektowych.

5.2. Szczegobtowe zasady prowadzenia Robét

Roboty pomiarowe obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z przygotowaniem
Terenu Budowy do wykonywania Robét, a wiec:

- tyczenie tras i obiektow oraz krawedzi wykopdéw z podziatem na zadania,

- wykonanie przekopéw kontrolnych celem ostatecznego ustalenia przebiegu
urzadzen podziemnych (pod nadzorem Uzytkownika),

- przygotowanie oznakowania i zabezpieczenie miejsc wykonywania robot.

Do zakresu Robét pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem osi i obrysu obiektéw,

krawedzi wykopow oraz punktow wysokosciowych wchodza:

c) wytyczenie w oparciu o dane projektowe punktow gtéwnych osi i obrysu obiektow

oraz punktéw wysokosciowych,

b) uzupetnienie dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie obiektéw
(osie, obrys, punkty wysokosciowe).

Podstawe wytyczenia w terenie stanowi Dokumentacja Projektowa.

Usytuowanie w terenie stanowig wbite w grunt kotki osiowe oraz kotki-Swiadki
jednostronne lub dwustronne umozliwiajgce odtworzenie osi kanatéw po rozpoczeciu
prac ziemnych oraz kofki krawedziowe.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami

GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do Robdét Wykonawca powinien przeja¢é od Zamawiajgcego

dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktow gtéwnych osi oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien

przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego

wytyczenia Robot.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie

kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Zamawiajagcego o wszelkich

btedach wykrytych w czasie tyczenia punktow gtownych osi obiektow i reperow

roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne okredlone w Dokumentacji Projektowej

sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
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rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreSlonych w
Dokumentaciji Projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera Projektu.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed

podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera Kontraktu / Inspektora Nadzoru.
Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne i punkty posrednie muszg byé zaopatrzone w
oznaczenia okreSlajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczeh powinny byC zaakceptowane
przez Inzyniera Kontraktu / Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczeh w czasie trwania Robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce sSwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia Robdét, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji Robot
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Roboét podano w ST-00.00.-Wymagania ogolne, punkt
6.
Wykonane roboty muszg byé zgodne z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera oraz ewentualnymi wpisami do Dziennika Budowy. Nalezy przeprowadzi¢
kontrole zgodnos$ci z danymi zawartymi w wymienionych dokumentach.
6.2. Kontrola jakosci Robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych
Robot w zakresie i z czestotliwoscig okreslong przez jednostke obstugujaca Roboty i
zaakceptowang przez Inzyniera. Obowigzujg zasady okreslone w instrukcjach.
W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie zastabilizowania punktéw pomiarowych statych,
- sprawdzenie zastabilizowania punktow pomiarowych zwigzanych z aktualnie
wykonywanym zakresem Robdt.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w ST-00.00.-Wymagania ogdine, punkt 7.
Obowiagzujaca jednostka jest ryczatt.
Nalezy uwazac, ze obstuga geodezyjna jest obstugg stata.

8. ODBIOR ROBOT - PRZEJECIE ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST-00.00.-Wymagania ogolne, punkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowag, ST i
wymaganiami Inzyniera oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku Budowy, jezeli
spetniajg wszystkie wymagane warunki Dokumentaciji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00 Wymagania
ogodlne, punkt 9.
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10.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robdt.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje zakres robét zgodnie z podstawg danej pozyciji
Przedmiaru Robdét, a szczegdlnosci:
- dowigzanie do wyznaczonych reperow,
- wyznaczenie punktéw dodatkowych,
- domiary sprawdzajgce i inwentaryzacyjne,
- tyczenie osi obiektéw liniowych,
- tyczenie obiektow kubaturowych,
- pomiary sprawdzajgce w trakcie wykonywania robot,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
- whniesienie pomiaréw do Dokumentacji Powykonawczej.
Przewidywang jednostka jest ryczatt podany w Przedmiarze Robot.
Produktem finalnym bedzie Dokumentacja Powykonawcza (ustawa Prawo
Geodezyjne z dnia 17. maja 1989r. — Dz.U. Nr 30/1989 z p6zniejszymi zmianami)
Z uzupetnieniem wynikami pomiaru powykonawczego zasobu mapowego jednostki
geodezyjno-kartograficznej.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy
Ustawa z dnia 17 maja 1989r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne
jednolity tekst Dz.U. Nr 30 /1989r., poz. 163, z pdzniejszymi zmianami

10.2. Instrukcje

1. Instrukcja techniczna 0-1

Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-1

Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK-Warszawa 1978
3. Instrukcja techniczna G-2

Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK-Warszawa 1983
4. Instrukcja techniczna G-3

Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK-Warszawa 1979
5. Instrukcja techniczna G-4

Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK-Warszawa 1979
6. Wytyczne techniczne G-3.1

Osnowy realizacyjne, GUGIK-Warszawa 1983
7. Wytyczne techniczne G-3.2

Pomiary realizacyjne, GUGIK-Warszawa 1983

Przy wykonywaniu robot nalezy bezwzglednie przestrzega¢ Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dn. 06. lutego 2003r. w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robét budowlanych (Dz.U. Nr 47 z lutego 2003r., poz.401), oraz
odpowiednich dokumentacji techniczno-ruchowych;
obowigzuje rowniez:
¢ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalne;j

z dn. 26 wrzesnia 1997r. - Dz.U. Nr 129 z 1997r.

- poz. 844 - w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

wraz ze zmianami z dn. 11 wrze$nia 2002r. - Dz.U. Nr 91 z 2002r.

- poz. 811 - w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
¢ Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa

z dn. 1 pazdziernika 1993r. - Dz.U. Nr 96 z 1993r.
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- poz. 437 - w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy przy eksploataciji,
remontach i konserwacji sieci kanalizacyjnych,
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