Regulacja pionowa studz enek urzgdzes podziemnych D.10.01.01.

D.10.01.01. REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK URZ ADZEN PODZIEMNYCH
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegobtowej specyfikaajhteécznej (SST) swymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét drogowych zwanychz regulacy pionowa studzienek urgmlzer podziemnych
przy rozbudowie ulicy Wikeskiej i Grodzigskiej w Etku

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi obowjacy dokument kontraktowy przy zamoéwieniu
i realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST.

*Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych z regulagjpionova
studzienek urgzen podziemnyctprzy rozbudowie ulicy Wikeskiej i Grodzigiskiej w Etku

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi , odpowiednikami polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-00.00.00.Wymagagolne pkt.1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robot.
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00.Wymagania ogdkné..5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow.

Ogolne wymagania dotygze materiatéw , ich pozyskiwania i sktadowania puwdav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” .pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Materiaty stosowane przy wykonywaniu regulacji piorej studzienek usglzer podziemnych to:
~elementy deskowania,
=zaprawa szybkowfaca,
*beton i jego sktadniki,
~elementy prefabrykowane,
=zwir, piasek, zaprawa cementowa.

3. SPRZT.
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprz:tu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania poziomego

Do wykonania robét zwizanych z regulagjpionowa studzienek uwdzen podziemnych mae by
wykorzystany sprg podany portej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
~koparki, tadowarki,
*zurawie samochodowe,
*mioty pneumatyczne,
*pity mechaniczne
*zag:szczarki do gruntu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine”.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt.5.

5.2. Wykonanie regulacji pionowej studzienek urgdzen podziemnych

Istniejgce studzienki urmdzen podziemnych naly wyregulowa@ wysokdciowo tak, aby ich rane
byly rbwne z rzdna nowo budowanej warstwycieralnej. Roboty te natg wykonywa& pod nadzorem
wilascicieli tych uradzen podziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbln

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiovykonanych robét i sprawdzeniu
rzednych regulowanych studzienek zdmg projektowan warstwyscieralnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robdét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0@X07.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostl obmiarow rob6t jest ilé¢ sztuk regulowanych studzienek.
8.0DBIOR ROBOT.

8.1. Ogllne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” .pkt.8
Podstaw odbioru wykonanych prac jest dokonanie odbiorpdradzenie protokotéw odbioru przez
administratora tych uagzen.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci.
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne”. @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 szt. wykonania rob6t obejmuje:
= wyznaczenie studzienek przeznaczonych do regulacji,
= rozkucie i zerwanie nawierzchni,
» podniesienie wkazéw, kratek, pokryw i trwate ichasowanie,
= wyrdéwnanie podiga i uporadkowanie terenu,
= sporzdzenie szalunkow, podmurowki,
= odtworzenie rozebranych warstw konstrukcyjnych,
= obslug: geodezyjn,

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Nie wystpuja
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