Rozbidrki elementow drég, ogrodzerzepustow D.01.02.04.

D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG , OGRODZEN , PRZEPUSTOW
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSF wymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérk elementéw drog przludowie chodnika w ulicy Baranki w Etku (odcinkod ulicy
Grajewskiej do ulicy Spacerowej i od ulicy Spacegywo Maternika)

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obggujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecahiu
realizacji robét wymienionych w pkt.1,1,.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét azanych z rozbidrk
elementéw drog przipudowie chodnika w ulicy Baranki w Etku (odcinkiod ulicy Grajewskiej do ulicy
Spacerowej i od ulicy Spacerowej do MaternikRa obejmuj

—  rozbiérke nawierzchni z mieszanek mineralno asfaltowych56 nf

- rozebranie krawznikow betonowych : 37mb +42,50mb
z odwiezieniem gruzu na odledgltb wskazag przez Inwestora (do 5 Km

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirainji
podanymi w ST D.M.00.00.00

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 .

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST D.M.00.00.00
3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” .
Do wykonania robot zwezanych z rozbiork elementdéw drég, ogrodiei przepustow mize by

wykorzystany sprg podany portej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

- spycharki,

- fadowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody eizarowe,

- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pily mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagiame” .

Materiat z rozbiorki mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu

Materiaty uzyskane z rozbidrki stanawitasnéé Wykonawcy i jego obowzkiem jest ich odwiezienie na
wysypiskosmieci i pokrycie wszelkich opfat z tym zygianych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D.M.Q0@ANymagania ogoine”
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrodlz@rzepustéw obejmuajusuntcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektows, SST lub wskazanych
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przez Irzyniera.

Je&li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentanjventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inzynier mae polecté Wykonawcy sporazenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ¢kmey
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe miana wykonywé mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wtasnacia Wykonawcy, powinien on przewié
je na miejsce okiéone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST sfsig wtasndcia Wykonawcy, powinny by usunite z
terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiorce elementow dragrodzé i przepustéw znajdage st w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumemdapjojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegéinnalezy zapobiec gromadzeniuesi nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych nale wypelni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci rob6t

Og0dlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbine
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétriovykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelniggego ewentualne doly po usetyich elementach  powinno spelfia
odpowiednie wymagania okilene w ST D.M.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00®MM/@ymagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t zwizanych z rozbidrk elementéw drég i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
— dla kraweznika, opornika, obrz&- m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robot obejmuije:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiérki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidtkicelu ponownego jejaycia, z utgeniem na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki;
b) dla rozbidrki krawznikow:
- odkopanie krawznikOw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,
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- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki;
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczihesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4 PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacQo
0g6Inego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugiione i walcowane na
zimno ogdlnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki réwnoramienne
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