Odtworzenie trasy i punktow wysgkmwych D.01.01.01.

D.0101.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtecznej (SST) swymagania dotyere wykonania i
odbioru robot zwgzanych zbudowg chodnika w ulicy Baranki w Etku (odcinki od ulicyGrajewskiej do
ulicy Spacerowej i od ulicy Spacerowej do Maternika

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) standweiMazujacy dokument przetargowy przy zleceniu i
realizacji robét na zadaniu wymienionym w pkt.1.1

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét z@anych zbudowg

chodnika w ulicy Baranki w Etku (odcinki od ulicysrajewskiej do ulicy Spacerowej i od ulicy Spacesgjw

do Maternika ) majacymi na celu wytyczenie trasy pod chodnik oraz endnie inwentaryzacji

powykonawczej wytyczenie dilugdci chodnika i punktéw wysokdciowych - kczna diugéé odcinka

drogi obgtego przebudowwynosi967 m

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeade osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy punkty zatamania terenu, punkty kierunkowe qrazzitkowy i koncowy punkt
trasy.

Pozostale okidenia podstawowe aszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D.00.00.00 .

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j@kavykonanych Robét oraz za zgodtdch z Dokumentacja
Projektovs.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtownych nale stosowd pale drewniane z gwdziem lub pegtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dhigiookoto 0,50 metra Pale drewniane umieszczone pgoaiaicy
robét ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny éndeednie; od 0,15 do 0,20 m i
dtugas¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaggj nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i dtugei
od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprz:tu

Og6lne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D.00.00.00 .
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego i punktéw wysé&tiowych naley stosowa nasgpujacy sprzt:
= teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,
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= tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia ulic i jej punktow wysé@tiowych powinien gwarantowtauzyskanie
wymaganej doktadrci pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy gma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D.00000.0

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboxzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez
osoby posiadage odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Daneydaice osnowy geodezyjnej poziomej i
wysokaciowe] oraz punktdw granicznych naje pobr& z Powiatowego €odka Dokumentaciji
Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodnie z obemijacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i
Kartograficzne — tylko jednostka wykonawstwa gegifezgo mae zgtaszé roboty i pobierd materialy z
PODGIK).

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okg&tone w dokumentacji projektowep szgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ia Si¢
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inspektora Nadzoru .
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng lzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji
przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkomynikapce z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i exnych rzeczywistych, akceptowane przez InspektoeamizNru, zostan
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzanacza,ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obgi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize& czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawmejo zostap zniszczone przez
Wykonawe; swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéese konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dhavigtowej realizacji robét nala do obowizkow
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych i plktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne powinby¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowikzane do punktéw pomocniczych, paboych poza
granic robot ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtuosi odcinka
drogowego , a tate przy kadym obiekcie iaynierskim.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét zedanych z wykonaniem placu i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze naley zatazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych,admsonych w gruncie w sposéb wyklucaaj
osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru .

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwdéjra w nawazaniu do reperow patwowych. Repery
robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyr&ne i jednoznaczne okilenie
nazwy reperu i jego eznej.

5.3. Odtworzenie trasy

Tyczenie trasy nahy wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrgdonej w dokumentacji projektowe;j.

Dtugos¢ trasy powinna hy wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze nk 5 cm . Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z dokladnécia do 1lcm w
stosunku do rgnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.
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Usunkcie pali z osi placu jest dopuszczalne tylko wéas;zydy Wykonawca robot zagt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopdéw na
powierzchni

terenu (okr@enie granicy robdt), zgodnie z dokumengapyojektows oraz w miejscach wymagajych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przez Inspektora

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.M.00.00.00

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem powierzchni i punktéw wysakowych
nalezy prowadzé wedtug ogdélinych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00000.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest km (kilometr ) odtworzonej trasy przebudoego odcinka
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D.M.0000.0

Odbiér robdt zwizanych z odtworzeniem powierzchni w terenie ¢@age na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu mkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada
Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w ST D.M.00.00.00 .
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych i punkidusokaciowych,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktow w sposdéb trwaly, ochrattaprzed zniszczeniem i oznakowanie ulatugej
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@nac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUL83
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