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1.0. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotycge wykonania i przegia robot
zwigzanych z wytyczeniem trasy kanalizacji deszczowdjta — w ul. Bora Komorowskiego, oraz ich
punktéw wysokéciowych.

1.2. Zakres stosowania. Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie poxgy.

1.3. Zakres robét obgtych Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecanij dotycz zasad prowadzenia robét azanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy i
punktow wysokéciowych sieci i obiektow wymienionych w punkcie ltiniejszej Specyfikacji
Technicznej.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokéciowych.

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodz:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktoéw gtéwnych osi tras i punktéw

wysokasciowych,

- uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyzenie 0si),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochriafieprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
ufatwiapcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wytyczenie trasy i punktow wysoksciowych.

Podstaw wytyczenia trasy punktéw sieci i obiektéw wymiemych w punkcie 1.1.stanowi dokumentacja
projektowa i prawna oraz Specyfikacje Technicznepewodu i usytuowanie studzienek rgle
wyznaczy w sposob trwaly i widoczny, z zaeniem cigdw reperéw roboczych. Punkty na osi trasy
nalezy oznaczy za pomog drewnianych palikdéw, tzw. kotkéw osiowych z giadziami. Kotki naley

wbi¢ na kadym zatamaniu trasy, na odcinkach prostych co oBGi&0m. Na kzdym prostym odcinku
nalezy utrwalic co najmniej 3 punkty. Kotkdwiadki wbija s po obu stronach wykopu, tak aby istniata
mozliwos¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robdeMhie zabudowanym repery robocze
nalezy osadza nascianach budynkéw lub stupach ogrodzeniowych w mostakéw lub bolcéw. G
reperdw roboczych natg nawiza do reperéw sieci patwowej. Naley ustalt stale repery, aw
przypadku niedostatecznej ich§td wbudowa repery tymczasowe zganymi sprawdzonymi przez

stuzby geodezyjne. W miejscach, gdziezima@achodi niebezpiecagstwo wypadkdw, budognalery
prowadzé zgodnie z BHP i przepisami kodeksu drogowego, @gjéood strony ruchu, a na noc dodatkowo
oznaczy swiattami.

1.4. Okreslenia podstawowe.

- mapa zasadnicza— wieloskalowe opracowanie kartograficzne, zawigejaktualne informacje o

przestrzennym rozmieszczeniu obiektdw ogolnogeagmajch oraz ewidencji, budynkéw i sieci

uzbrojenia terenu

- punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkoweazopocatkowy i koncowy
punkt trasy
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- pozostate okrélenia podstawowe- 3 zgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w Specyfikacji Techniczn¥yymagania ogolne” oraz w pozostatych
zamieszczonych w ramach niniejszego opracowdpegyfikacji Technicznych.

2.0. MATERIALY.
Ogo6lne wymagania dotygee materiatdbw podano w Specyfikacji Techniczneja8Fa0.

2.1. Rodzaje materiatow.

Do utrwalania punktow gtownych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziami lub petem

stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o degjokoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone
poza granig robot ziemnych wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny ériieednice @ 0,15-0,20

m i dluga¢ L=1,5-1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktoalaty stosowa paliki drewniane o diugmi
okoto 0.30m Krednicy @ 0,05-0,08 m a dla punktow utrwalanychawigerzchni bolce metalowe o
srednicy 5 mm i diugégei od 0,04 do 0,05m.

,Swiadki” powinny miet dtugas¢ okoto 0,5m i przekréj prostakny.

3.0. SPRAT.
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

3.1. Sprat pomiarowy.

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysolawych naley stosowdé nastpujacy sprzt
geodezyjny:

- teodolity i tachimetry, niwelatory, dalmierze,

- tyczki, taty, tdmy metalowe,

- do prac obliczeniowo-kameralnych nataizywaé sprztu komputerowego.

Uzywany sprzt powinien gwarantowauzyskanie wymaganej dokladiod przy pracach pomiarowych i
kartograficznych.

4.0. TRANSPORT.
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w Specyfikacji Technicznej087060.

4.1. Transport sprzetu i materiatow.
Sprzt i materiaty do wykonania prac geodezyjnychzmodbywa sie dowolnymisrodkami transportu.

5.0. WYKONANIE ROBOT.
Ogodlne wymagania dotygze wykonania robo6t podano w Specyfikacji Technig&1e00-00.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe winny byvykonane zgodnie z oboaaujacymi instrukcjami GUGIK (1-7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergie
lokalizacje i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne niezbne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny éyvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich glach wykrytych w wytyczeniu
punktow trasy (lub) reperdw roboczychey te powinny by usunéte na koszt Zamawiagego.
Wykonawca powinien sprawdzzgodnd¢ rzeczywistych rgdnych terenu z ezinymi terenu okrdonymi
w dokumentacji projektowej. deli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia si¢
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagomt o tym Inzyniera.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powiniyé bmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyz;ji
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przez Irzyniera. Wszystkie dodatkowe roboty wynikeg z rGnic rzzdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i elnych rzeczywistych, akceptowane przezera, zostajpwykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe w takim
przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuypa pomiarach wykonawcy nie mphy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i pungt¥rednie osi musgby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér
tych oznaczé& powinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznacze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zama@&jo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggstkonieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdaipgtowej realizacji rob6t naig do obowgzkdw
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giébwnych osisy i punktéw wysokaciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkoéw betonowych, azeaklowizane do punktéw pomocniczych,
potoznych poza granicrob6t ziemnych.

Maksymalna odlegk® pomigdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500m.
Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysolkciowe (repery robocze) wzdturasy, a take przy
kazdym obiekcie iaynierskim.

Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtbwnych osi tragsokaciowych (repery robocze) nale
przeprowadz poprzez wykonanie pomiarOw w oparciu 0 materiaigtdrczone przez igniera.
Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktow gtowrnsittrasy w stosunku do podanych przezirera
nie powinny przekracza3 cm.

Rzedne reperéw roboczych nalesprawdzt z doktadnécia do 1 cm stosygfp niwelach podwéjrg w
nawigzaniu do reperéw patwowych.

5.3. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz dane geodezyjne
przekazane przez Zamavgeggo przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentaciji projektowej lub przezymiera.

Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej i co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji niezadoy¢
wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1cm w
stosunku do rgnych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ materiatdw wymienionych w punkcie 2.2. niniejszej
Specyfikaciji.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zagi je
odpowiednimi po obu stronach osi, umieszczonyclaganig robot.

Kotki swiadki wbi¢ po obu stronach wykopu, tak aby istniataziiveo$¢ odtworzenia jego osi podczas
prowadzenia robot.

5.6. Wykonanie pomiaréw powykonawczych.

W pierwszej kolejnéci nalezy pomierzy i wznowi¢ zatazong osnove geodezyjg.

Nastpnie naley wykona pomiary inwentaryzacyjne zgodnie z instrakG-4 ,Pomiary sytuacyjne i
wysokaciowe” mierac wszystkie elementy téel mapy zasadniczej.

Prace obliczeniowe nate przeprowadzi przy pomocy spktu komputerowego.
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Whiesienie na mapzasadnicz wykona metodami tradycyjnymi (kartowanie i Kfenie gczne) lub
komputerowymi w zatenoéci od rodzaju map posiadanych wr@dku Dokumentaciji.

Wykonary dokumentag geodezyjn i kartograficza nalezy skompletowa zgodnie z przepisami
Instrukcji O-3 ,Zasady kompletowania dokumentagodezyjnej i kartograficznej” z podziatem na:
- dokumentagj techniczia przeznaczondla Inwestora,

- dokumentagj techniczig przeznaczaondla Gsrodka Dokumentacji

Sposéb skompletowania dokumentacji dkaddka Dokumentacji oraz fogrdokumentow natey
uzgodné z Gsrodkiem Dokumentacii,

Dla Inwestora naley skompletowa nas¢pujace materiaty:

- wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdmescia,

- kopie wykazow wspohednych i wysokéci punktow osnowy poziomej, wysodgowej oraz wykazy
wspoétrzdnych punktéw granicznych,

- kopie protokotow przekazania znakéw geodezyjryoti ochron,

- kopie opiséw topograficznych,

- kopie szkicow polowych.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Ogodlne wymagania dotygze kontroli jakdci robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z wytyczeniem elementéw inwestycji wymiernyicn w
punkcie 1.3. i punktow wysokoiowych oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczychenaprowadzé
wg ogélnych zasad ol¢lenych w instrukcjach i wytycznych Gtownego Wdu Geodezji i Kartografii lub
Gtéwnego Geodety Kraju i zgodnie z wymaganiami pyda w punktach 5.3. i 5.4.

7.0. OBMIAR ROBOT.

Obmiar robot nie jest przewidziany.

8.0. PRZEXECIE ROBOT.
Ogodlne wymagania dotygee przegcia podano w Specyfikacji Technicznej ST-00-00.

8.1. Sposabb przajcia robot.
Przegcie robot zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

Nie przewiduje si osobnej ptatnai za wytyczenie trasy i punktéw wysalkdowych w terenie.

Koszt wykonania tych robét powinien zastawzgkdniony przez Wykonawcw kosztach wykonania
robot ziemnych.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Ustawa z dnia 17.05.89 r. — Prawo geodezyjetograficzne (DZ.U. Nr 30, poz.163 z
p&niejszymi zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnegadd@vnictwa z dnia 2 kwietnia 2001r. w sprawie
geodezyjnej ewidenciji sieci uzbrojenia terenu aespotéw uzgadniania dokumentacji projektowej
(Dz.U. Nr 38/01 poz.455)

3. PN-76/N-02207 geodezja. Podstawowe nazwy stedr@ i oznaczenia.

4. Instrukcja techniczna O-1. Og0lne zasady wykayia prac geodezyjnych.

5. Instrukcja techniczna O- 3. Zasady kompletowaolkumentacji geodezyjnej i
kartograficznej
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6. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna 0SNOWEOpTE
7. Instrukcja techniczna G-2. Geodezyjna osnowabkyEiowa.
8. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji
9. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmg/$okasciowe
10. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.
11.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.
12.Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.
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