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SZCZEGOEOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem
rob6t rozbidrkowych .

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wy-
mienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t z zakresu wszystkich koniecznych do wy-
konania rozbidrek przy realizacji zadania inwestycyjnego.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w OST “Wymagania ogdlne”.

1.5. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi nor-
mami i OST “Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogélne

W trakcie trwania w/w rob6t nie zaklada si¢ wykorzystania materialéw wykonawcy. Przed rozpoczgciem robét nalezy
przygotowac teren przy obiekcie na tymczasowe sktadowisko materiatéw uzyskanych z rozbiérki z podziatem na:

a) gruz

b) elementy stalowe

¢) pozostate materialy (drewno, tworzywa sztuczne, szklo itp.)

Materiaty przeznaczone do powtérnego wbudowania nalezy oczysci¢ i zabezpieczy¢. Gruz i pozostate materialy z roz-
bidrki nalezy wywies¢ na wysypisko.

3.SPRZET

3.1 Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3. Do wykonania rob6t zwiazanych z
robotami rozbiérkowymi wykorzystany moze by¢ sprzet:

¢ re¢czne urzadzenia mechaniczne (mioty udarowe, pneumatyczne, wiertarki itp.)

® reczne narzedzia (mlotek, przecinak, kilof, topata)

e sprezarka powietrza przewozna, spalinowa

e zestaw spawalniczy tlenowo-acetylenowy

¢ samochody skrzyniowe i samowytadowcze

e rynny do gruzu

Nie przewiduje si¢ rob6t rozbiérkowych metoda wybuchowa.

4. TRANSPORT

4.1 Wymagania ogoélne
Og6lne wymagania dotyczace materiatéw podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4. Gruz oraz pozostate odpady zo-
stang wywiezione na wysypisko samochodem skrzyniowym lub samowytadowczym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne wymagania dotyczace wyk. rob6t podano w OST,,Wymagania ogélne” pkt. 5.
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5.2. Wykonywanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmuja rozbiérke wszystkich elementéw wymienionych w Dokumentacji, przedmiarze rob6t oraz
wskazanych przez Inzyniera Przed przystapieniem do bezposrednich robét rozbidérkowych nalezy wykona¢ wszystkie
niezbedne zabezpieczenia, ogrodzi¢ i oznakowaé tablicami ostrzegawczymi ,,Roboty rozbiérkowe-wstep wzbroniony”.
Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywa¢ mechanicznie lub r¢cznie w sposdb wskazany w ST oraz przez Inzyniera
Roboty rozbiérkowe wykonaé zgodnie z technologia zalozona w Dokumentacji, roboty nalezy wykona¢ sprzg¢tem zme-
chanizowanym lub r¢cznie. Roboty rozbidrkowe elementéw przewidzianych do ponownego wykorzystania nalezy wy-
konywac¢ recznie lub sprzgtem lekkim.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych uszko-
dzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy, powinien on przewie$¢ je w miejsce wskazane
przez Inzyniera Elementy i materiaty, ktére zgodnie ze specyfikacja techniczna staja si¢ wtasnoscia Wykonawcy, po-
winny by¢ usunigte z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania oraz zgodnie z Specyfikacjag OST - Wy-
magania Ogdlne.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkami obmiarowymi zwigzanymi z wykonaniem sa jednostki z przedmiaru rob6t. Obmiar powinien by¢ dokonany
na budowie w obecnosci Inspektora. Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie w obecnosci Inspektora. Obmiar nie
powinien obejmowac jakichkolwiek robét nie wskazanych w dokumentacji projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych
na pi$mie przez Inspektora. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inspektora nie moga stanowié
roszczen o dodatkowa zaplate.

8. ODBIOR ROBOT

Zgodnie z Specyfikacja OST Wymagania Ogélne. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wy-
konanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu robét. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny
koszt w terminie ustalonym z Inspektorem.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogélne wymagania dotyczace platnosci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST “Wymagania ogdlne”. Platno$¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z
obmiarem i oceng jakosci robdt, w oparciu o wyniki pomiar6w. Podstawg rozliczenia oraz ptatnos$ci wykonanego i ode-
branego zakresu robét rozbiérkowych stanowi wartos¢ tych robét obliczona na podstawie okreslonych w dokumentach
umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci rob6t zaakceptowanych przez zamawiajacego .

9.2. Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje:

® roboty przygotowawcze i ewentualne roboty pomiarowe

e wszelkie roboty rozbiérkowe

e oznakowanie robét

® wyniesienie materialéw z rozbiérki z budynku

® podzial materiatéw uzyskanych z rozbidrki

e transport materiatéw na placu budowy

® wywdz gruzu i materialéw z rozbidrki.

W ceng robét rozbiérkowych nalezy wkalkulowaé ceng wywozu gruzu obejmujaca zatadunek, wywdz i wytadunek.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 06.02.2003r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.
2. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano - Montazowych



