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OPIS TECHNICZNY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Umowa

Wykorzystane materiaty

* Plan sytuacyjny skala 1:500

e Pomiary ruchu

* Rozporadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wexmznych i Administracji z
31.07.2002r. w sprawie znakow i sygnatdw na drog@zh U. Nr 170 poz. 1393).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 03.07.2003r. w apie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatbw na dobg oraz urmzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczaniamgach (Dz. U. Nr
220 poz. 2181).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 23.09.2003r. w apre szczegoétowych
warunkéw zarzdzania ruchem na drogach oraz nadzoru nad tymydzeniem (Dz. U.
Nr 177 poz. 1729).

e Ustawa z dnia 20.06.1997 r. Prawo o ruchu drogo\itekst jednolity Dz. U. Nr 58 poz.

515 z pé@niejszymi zmianami)
* Inwentaryzacja istnigtego oznakowania

2. ZAKRES OPRACOWANIA.
Opracowanie obejmuje projekt statej organizacjhrudrogowego w zakresie sygnalizacji
swietlnej na skrzyowaniach ulic Kilhskiego- Koszykowa i Kiliskiego — Emilii Plater w Etku.

3. STAN ISTNIEJACY.

Ulica Kilinskiego na skrzxowaniach ma dwie jezdnie o szerék@m kada z dodatkowym
pasem skitu w Lewo w ul. Emilii Plater i chodniki po obu strach.

Ulica Koszykowa na skrzpwaniu ma jeds jezdne o szerokéci 6m i chodnik stronie
wschodniej.

Ulica Emilii Plater na skrzxowaniu ma jeds jezdne o szerokéci 7m i chodniki po obu
stronach.

4. WARUNKI GEOMETRYCZNE

Opracowanie to jest realizowane w oparciu o projekbgowy przebudowy ulicy
Kili nskiego wraz z przebudamskrzyowan Kilinskiego — Koszykowa i Kitiskiego — Emilii
Plater w Etku spordzony przez ,DROGOWSKAZ” i w zwizku z tym projektowane warunki
geometrycznegsopisane w/w opracowaniu.

5. STAN PROJEKTOWANY - Sygnalizacja swietlna

5.1. Wybor typu sygnalizacji

Na skrzyowaniach ulic Kilhskiego — Koszykowa i Kifiskiego — Emilii Plater w Etku
zastosowano izolowansygnalizaci akomodacyja trzyfazowy o zmiennej diugéei cyklu 0 —
90s (w zalenosci od potrzeb), wzbudzanymi przejami pieszymi i pieszo - rowerowymi oraz
pomijanymi fazami przy braku wzbudzeDo opracowania wykorzystano pomiary ruchu
drogowego, ktérych wyniki zatzono do dokumentacji.

Gtébwnym czynnikiem decydagym o wyborze tego typu rozgdania jest optymalne
polepszenie warunkow ruchu na skiayaniu.



5.2. Plan sytuacyjny, lokalizacja i rozmieszczenie sygtiaatoréw.

Sygnalizacje swietine leda pracow& w promieniowym systemie zasilania
sygnalizatorow, ktérego schematy pokazano naczehych rysunkach. Kanalizacgtowmng
wykona zgodnie z wytycznymi projektu brayteletechnicznej rurami 110/3 PCV uktadanymi
na gtbokaici 0,7m, a pod jezdniami uktadlarury grubdcienne RHDPE 110/6,3mm na
giebokasci 1,0m. Na zatamaniach sieci kanalizacyjnej momtotypowe telefoniczne studzienki
kablowe SK-1 i SKO2. Od studzienek do masztéw iiagrsikow uktadé rury gietkie PESZEL
@50. Zasilanie sygnalizatoréw i przyciskow wykéraczac przewodami YStYo sterownik z
masztem lub wysgnikiem. Zasilanie kamer wykoa&ablami YKY laczac sterownik z gtowig
kablowa w wysiegniku i OWY faczac gtowice z kamey. Pogczenie kamery z kartwizyjng w
sterowniku wykon& przewodem XzWDXpek 75-1,05/5.0ackac bezpérednio kamey ze
sterownikiem (kabla nie woln@dzy). W rowach kablowych do kanalizacji kablowej 6
bednark ocynkowam 25x4 - z bednatk taczy¢ maszty sygnalizacyjne, wygniki, szaé
sterownica.

Sygnalizacja Kiliskiego - Koszykowa
Kanalizacja kablowa dodatkowa oprocz teletechniczrjena potrzeby sygnalizacji

* Rura kanalizacji sygnalizacyjnej RHDRE110 mm gr 6,3 mm - 21 mb.

* Rura kanalizacji sygnalizacyjnej 110/3 PCV - 17 mb.
* Rura kanalizacji sygnalizacyjnej PESZEL50 mm - 41 mb.

* Bednarka ocynkowana 25x4 - 134 mb.

» Studnie kanalizacji kablowej sygnalizacyjnej SK-1 4 szt.

» Studnie kanalizacji kablowej sygnalizacyjnej SKR-1 -1 szt.

Kable sygnalizacyjne

« Kabel sygnalizacyjny YSt¥b 10x1,5 mrh - 59 mb.

+ Kabel sygnalizacyjny YSt¥o 8x1,5 mm - 199 mb.

« Kabel sygnalizacyjny YStxo 5x1,5 mm - 168 mb.

« Kabel sygnalizacyjny YStxo 4x1,0 mm - 254 mb.

« Kabel YKY 3x1,5 mni — zasilanie kamer -117mb.

« Kabel OWY 3x1,5 mm- zasilanie kamer - 62 mb.

* Kabel XzZWDXpek 75-1,05/5.0. - wizyjny - 179 mb.
Montaz aparatury

» Latarnie kotowe og6lne, mocowanie wygnikowell 300 mm - 2 szt.

» Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie wagmikowell 300 mm - 3 szt.

» Latarnie kotowe ogo6lne, mocowanie masztaw8&00 mm - 3 szt.

» Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie masztaw800 mm - 2 szt.

* Latarnie piesze, mocowanie masztaw@00 mm - 6 szt.

» Latarnie strzatki warunkowej, przedione mocowanie masztowe 200 mm - 2 szt.

» Ekran kontrastowy - 5 szt

* Sygnalizatory dwickowe - 6 szt.

» Przyciski dla pieszych i rowerzystow z potwierdzsni - 6 szt.

*  Wysiegnik dt. 5,0 m na jednlatarnie i znak F-11 - 1 szt.

*  Wysiegnik dt. 9,5 m na trzy latarnie i trzy znaki F-11 1 szt.

* Kolumna gwietleniowa/wysggnik dt. 9,5 m na jednlatarnt i dwa znaki F-11 - 1 szt.

* Kolumna gwietleniowa/maszt ze skrzyaka gtowie - 1 szt.

* Maszt sygnalizacyjny ze skrzymka gtowie wysokaci od gruntu 3,7 m - 6 szt.



Sterownik sygnalizacji swietlnej posiadajcy 9 grup sygnalizacyjnych, musi dy

dostosowany do pracy akomodacyjnej i postaddan. 18 wideodetektorow dla pojazddow,
3 detektory piesze, wbudowany modut koordynacijilkakej, panel podiczeniowy poprzez

internet do systemu centralnego sterowania, dgpsmniacz i szafaluminiows.

Syagnalizacja Kiltskiego — Emilii Plater

Kanalizacja kablowa dodatkowa oprocz teletechniczrjena potrzeby sygnalizacji

Rura kanalizacji sygnalizacyjnej RHDFE110 mm gr 6,3 mm - 35 mb.
Rura kanalizacji sygnalizacyjnej PESZEL50 mm - 62 mb.

Bednarka ocynkowana 25x4 - 153 mb.
Studnie kanalizacji kablowej sygnalizacyjnej SK-1 3 szt.

Kable sygnalizacyjne

Kabel sygnalizacyjny YSt¥o 10x1,5 mrf - 79 mb.
Kabel sygnalizacyjny YStXo 8x1,5 mm - 93 mb.
Kabel sygnalizacyjny YStXo 5x1,5 mm - 169 mb.
Kabel sygnalizacyjny YStXo 4x1,0 mm - 195 mb.
Kabel YKY 3x1,5 mni — zasilanie kamer - 98mb.
Kabel OWY 3x1,5 mrh— zasilanie kamer - 78 mb.
Kabel XzZWDXpek 75-1,05/5.0. - wizyjny - 176 mb.
Montaz aparatury

Latarnie kotowe ogoélne, mocowanie wygnikowell 300 mm - 2 szt.
Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie wagmikowell 300 mm - 5 szt.
Latarnie kotowe ogo6lne, mocowanie masztaw8&00 mm - 2 szt.
Latarnie kotowe kierunkowe, mocowanie masztaw800 mm - 3 szt.
Latarnie piesze, mocowanie masztdwe00 mm - 2 szt.
Latarnie pieszo-rowerowe, mocowanie maszteivg00 mm - 4 szt.
Latarnie strzatki warunkowej, przedlone mocowanie masztowe 200 mm - 2 szt.
Ekran kontrastowy - 7 szt.
Sygnalizatory dwickowe - 6 szt.
Przyciski dla pieszych i rowerzystéw z potwierdzsmi - 8 szt.
Wysiegnik dt. 6,0 m na jednlatarnie i znak F-11 - 1 szt.

Kolumna gwietleniowa/wysggnik dt. 10,0 m na trzy latarnie i trzy znaki F-111 szt.
Kolumna gwietleniowa/wysggnik dt. 11,0 m na trzy latarnie i trzy znaki F-111 szt.

Maszt sygnalizacyjny ze skrzymka gtowie wysokaci od gruntu 3,7 m - 7 szt.
Maszt sygnalizacyjny ze skrzymka gtowie wysokaci od gruntu 1,2 m - 2 szt.
Sterownik sygnalizacji swietlnej posiadajcy 10 grup sygnalizacyjnych, musi dy
dostosowany do pracy akomodacyjnej i postagan. 21 wideodetektorow dla pojazddow,
3 detektory piesze i pieszo-rowerowe, wbudowany uhddordynacji kablowej, panel
podhczeniowy poprzez internet do systemu centralnegmwinia, upssciemniacz i szaf
aluminiow.

Wszystkie latarnie powinny Bywysokiej, jakdci i mocowaniu dwupunktowym.

Wszystkie latarnie mugzby¢ typu LED. Przyciski dla pieszych zastos@éwa kolorze zottym
trwate na uszkodzenia, z sensorowynyazbiniem (na ciepto) i optycznym sygnalizowaniem
zadziatania (potwierdzenie ze sterownika) oraz \watgniem dla osob niedowideych.
Sygnalizatory dwickowe musz posiadd automatycznie regulowargtosnos¢ w zaleznosci od
poziomu gténasci otoczenia i kilkutonow melode w kilku wariantach.



5.3. PROGRAMY SYGNALIZACJI

Optymalne dluggci cykli wyliczone ze wzoru Webstera w oparciu oliazone przy
pomocy metody HCM-85 natenia nasycenia wynosi 90s. Programytrgyfazowe o zmiennej
(uzaleznionej od zapotrzebowania na sygnat zielony w posgélny grupach) diugoi cyklu od
0s do 90s(z mdiwoscia pomijania faz).

Algorytm pracy sygnalizacji
Skrzyowanie Kiliriskiego — Koszykowa

Grupa 1K - dlugosé sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WDprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

— Os — brak WD: D211 D22 iD24iD25iD27i D28

— 7-59s — przy WD: D21 lub D22 lub D24 lub D25 lubDi&ib D28, a zakiczenie grupy nagpuje natychmiast,
gdy przez ostatpijedrs sekung nie WD D21 i D22 i D24 i D25, oraz gdy przez ostatdwie sekundy nie WD
D27 i D28 (mae by uruchamiana razem lub w trakcie smyetlania grupy 2K, 4K).

— 15-59s — przy WD: D21 lub D22 lub D24 lub D25 [uBDlub D28 i wzbudzeniu grupy 7P, a zakpenie grupy
nastpuje natychmiast, gdy przez ostatfgdra sekung@ nie WD D21 i D22 i D24 i D25, oraz gdy przez ostat
dwie sekundy nie WD D27 i D28 (me by uruchamiana razem lub w trakcie smyetlania grupy 2K, 4K).

Grupa 2K - diugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WPprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

— Os — brak WD: D23 i D26 i D29

— 7-12s — przy WD: D23 lub D26 lub D29, a zékmenie grupy nagpuje natychmiast, gdy przez ostatjgdn
sekund nie D23 i D26, oraz gdy przez ostatnie dwie sekurid WD D29 (mae by uruchamiana razem lub w
trakcie wywietlania grupy 1K).

Grupa 3K - dlugosé sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WDprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

— 0Os — brak WD: D31 i D32 i D33

— 7-23s — przy WD: D31 lub D32 lub D33, a zékmenie grupy nagpuje natychmiast, gdy przez ostatjgdr
sekung nie WD D31 i D32, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D33.

— 23s —przy WD: D31 lub D32 lub D33 i wzbudzenium&P lub 6P

Grupa 4K - dlugosé sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WDprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

— Os — brak WD: D41 i D42 i D43 i D44 i D45 i D46

— 7-44s — przy WD: D41 lub D42 lub D43 lub D44 lub®ib D46, a zakiczenie grupy nagbuje natychmiast,
gdy przez ostataijedrs sekund nie WD D41 i D42 i D43 i D44, oraz gdy przez ostatdwie sekundy nie WD
D45 i D46 (mae by uruchamiana razem lub w trakcie smjetlania grupy 1K). W przypadku braku wzbudzen
grupy 2K max czas otwarcia grupy wydause do 57s

— 15-44s — przy WD: D41 lub D42 lub D43 lub D44 luB®Dlub D46 i wzbudzeniu grupy 7P, a zakpenie grupy
nastpuje natychmiast, gdy przez ostatjgdra sekung@ nie WD D41 i D42 i D43 i D44, oraz gdy przez ostat
dwie sekundy nie WD D45 i D46 (me by uruchamiana razem lub w trakcie smyetlania grupy 1K). W
przypadku braku wzbudzenia grupy 2K max czas ot@apupy wydtza st do 57s

Przejscia dla pieszych i przejazdy dla rowerzystow uruchaiane g po wzbudzeniu przyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

Przegcie 5P 16s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 4p

Przegcie 6P 16s — WP 1p lub 2p lub 3p lub 4p

Przegcie 7P 10-40s — WP 5p lub 6p, za&penie: akomodowana razem z grdfk konczona 3s przed kaem
grupy 4K. W godzinach od 6 do 20kego dnia tygodnia wzbudzana bezwarunkowo wraz
grup 4K

Strzatki warunkowego skretu w prawo
Program max 90s
— 8S pracuje wsp0lnie z uruchamiagrupm 2K z przewidzianym w programie 1s gmdeniem zadziatania w stosunku do
pocztku wyswietlania grup 2K i kdczona wraz z kicem wywietlania grupy 2K
— 9S pracuje wspdlnie z uruchamiagrup 3K— z przewidzianym w programie 2s gpéeniem zadziatania w stosunku do
poczitku wyswietlania grupy 3K i kéczona wraz z kicem wywietlania grupy 3K

a



Algorytm pracy sygnalizacji
Skrzytowanie Kilizskiego — Emilii Plater

Grupa 1K - diugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WPprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

— 0s —brak WD: D11i D12 i D13

— 7-22s — przy WD: D11 lub D12 lub D13, a zékmenie grupy nagpuje natychmiast, gdy przez ostatjgdn
sekung nie WD D11 i D12, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D13.

— 225 —przy WD: D11 lub D12 lub D13 i wzbudzeniugiPR lub 8PR

Grupa 2K - dtlugosé sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WDprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

— Os — brak WD: D21 i D24 i D27

— 7-44s — przy WD: D21 lub D24 lub D27, a zékmenie grupy nagpuje natychmiast, gdy przez ostatjgdr
sekund nie D21 i D24, oraz gdy przez ostatnie dwie sekurid WD D27 (mae by uruchamiana razem lub w
trakcie wywietlania grupy 3K, 4K). W przypadku braku wzbudzegrupy 5K max czas otwarcia grupy
wydtuza sk do 57s.

— 17-44s — przy WD: D21 lub D24 lub D27 i wzbudzegiupy 6P, a zakazenie grupy nagpuje natychmiast,
gdy przez ostatpijedrs sekun@ nie D21 i D24, oraz gdy przez ostatnie dwie sekumd WD D27 (mae by
uruchamiana razem lub w trakcie dwjetlania grupy 3K, 4K). W przypadku braku wzbudzegrupy 5K max
czas otwarcia grupy wydia se do 57s

Grupa 3K - diugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WPprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

— Os — brak WD: D22 i D231 D25 i D26 i D28 i D29

— 7-44s — przy WD: D22 lub D23 lub D25 lub D26 lub®iRib D29, a zakiczenie grupy nagpuje natychmiast,
gdy przez ostatpijedrs sekung nie WD D22 i D23 i D25 i D26, oraz gdy przez ostatdwie sekundy nie WD
D28 i D29 (mae by uruchamiana razem lub w trakcie smjetlania grupy 2K, 4K). W przypadku braku
wzbudzenia grupy 5K max czas otwarcia grupy wyalse do 57s

— 17-44s — przy WD: D22 lub D23 lub D25 lub D26 [uB®lub D29 i wzbudzeniu grupy 6P, a zakpenie grupy
nastpuje natychmiast, gdy przez ostatjgdrg sekund nie WD D22 i D23 i D25 i D26, oraz gdy przez ostat
dwie sekundy nie WD D28 i D29 (me by uruchamiana razem lub w trakcie dmyetlania grupy 2K, 4K). W
przypadku braku wzbudzenia grupy 5K max czas ot@apupy wydtza sk do 57s

Grupa 4K - dtlugosé sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WDprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

— Os — brak WD: D41 i D42 i D44 1 D45 i D47 i D48

— 7-59s — przy WD: D41 lub D42 lub D44 lub D45 lubDiib D48, a zakitczenie grupy nagpuje natychmiast,
gdy przez ostatpijedrs sekun@ nie WD D41 i D42 i D44 i D45, oraz gdy przez ostatdwie sekundy nie WD
D47 i D48 (mae by uruchamiana razem lub w trakcie smyjetlania grupy 2K, 3K).

— 17-59s — przy WD: D41 lub D42 lub D44 lub D45 luBDlub D48i wzbudzeniu grupy 6P, a zakpeenie grupy
nastpuje natychmiast, gdy przez ostatjgdra sekung@ nie WD D41 i D42 i D44 i D45, oraz gdy przez ostat
dwie sekundy nie WD D47 i D48 (me by uruchamiana razem lub w trakcie smjetlania grupy 2K, 3K).

Grupa 5K - diugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WPprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

— 0s — brak WD: D43 i D46 i D49

— 7-12s — przy WD: D43 lub D46 lub D49, a zékmenie grupy nagpuje natychmiast, gdy przez ostatjgdn
sekung nie WD D43 i D46, oraz gdy przez ostatnie dwieusely nie WD D49 (mege by uruchamiana razem
lub w trakcie wywietlania grupy 4K).

Przejscia dla pieszych i przejazdy dla rowerzystow uruchaiane g po wzbudzeniu przyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 90s

Przegcie 6P 12-40s — WP 1p lub 2p, za&penie: akomodowana razem z gr @K konczona 5s przed kaem
grupy 3K. W godzinach od 6 do 204kego dnia tygodnia wzbudzana bezwarunkowo wraz
grup 3K

Przegcie 7P 16s — WP 3p lub 4p lub 5p lub 6p lubutp8p

Przegcie 8P 16s — WP 3p lub 4p lub 5p lub 6p lubutp8p




Strzatki warunkowego skretu w prawo
Program max 90s

— 9S pracuje wspodlnie z uruchamiagrup 5K z przewidzianym w programie 2s odeniem zadziatania w stosunku do
pocztku wyswietlania grup 5K i kéczona wraz z kicem wywietlania grupy 5K

— 10S pracuje wspolnie z uruchamiagrupm 1K— z przewidzianym w programie 2s dgpéeniem zadziatania w stosunku do
poczitku wyswietlania grupy 1K i kdczona wraz z kicem wyswietlania grupy 1K

5.4. Czas pracy sygnalizacji

Zaprojektowany program pracy sygnalizacgidbie pracowat kadego dnia tygodnia w
godzinach od ¥ do 24°. Program awaryjny dulzie pracowat kadego dnia tygodnia w
godzinach od ¥ do 21°, a od 22°do 6° wyswietlane lgdzie swiatto z6tte pulsujce.

5.5. System detekc;ji
W zwigzku z zalaeniem sterowania sygnalizacjami w sposob zsle od ruchu
zaprojektowano lokalizagjstref detekciji.

Skrzyowanie Kiliriskiego — Koszykowa
Detekcja lpdzie przy pomocy czterech kamer pokazanych na elanzmieszczenia
sygnalizatorow, przyciskow, kamer i stref detekmjzy zastosowaniu systemu wideodetekcji

~Autoscope

Specyfikacja pol detekciji

Wszystkie kamerysszainstalowane na sztycach o dt. 1,2 m na ygyskach sygnalizatorow
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekciji
kamery
1 kam. 1 |D21, D22, D23
2 kam. 2 | D24, D25, D26, D27, D28, D29
3 kam. 3 |D31, D32, D33
4 kam. 4 |D41, D42, D43, D44, D45, D46

- 1acznie: 18 wideodetektoréow

Szkic mocowania kamer - kam 1, 2:

Kam.1
Kam.2
S S S
T~ © O O
O _ @) O d
O O O
_J | .5_1r__
5.5m




Szkic mocowania kamery - kam.3:

Kam.3
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5.6m

Szkic mocowania kamer — kam 4:

Kam.4
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5,5m

Konstrukcja stupow i wysiegnikdw powinna zapewni& maksymalng sztywnaé¢ — brak
mozliwosci kotysania wywotanego przez podmuchy wiatru. Wskzane jest zastosowanie
specjalnych wspornikéw (i/lub odciagdw) usztywniagcych.

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane iné atrzyma pozwalag
precyzyjnie okréli¢ moment ,wyczyszczenia” danej grupy, co powodujeoaazenieswiatta
zielonego. Strefy detekcji o wymiarach 20x2m zlakalvane w odleghgci 10m od linii
zatrzyma pozwalajy na okrélenie dtugdci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m
zlokalizowane w odlegkei 48m od linii zatrzyma pozwalaj wydtuzy¢ diugas¢ sygnatu



zielonego w momencie, gdy pojazd dajea do skrzyowania. Przyciski dla pieszych i
rowerzystow pozwalgjna wzbudzenie prz&j dla pieszych i przejazdow dla rowerzystow.

Skrzytowanie Kilirzskiego — Emilii Plater

Detekcja lkdzie przy pomocy pciu kamer pokazanych na planie rozmieszczenia
sygnalizatorow, przyciskow, kamer i stref detekmjzy zastosowaniu systemu wideodetekcji
»Autoscope
Specyfikacja pol detekcii

Wszystkie kamerysszainstalowane na sztycach o dt. 1,2 m na ggyskach sygnalizatorow
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery

1 kam. 1 |D11, D12, D13

2 kam. 2 |D21, D22, D23

3 kam. 3 | D24, D25, D26, D27, D28, D29

4 kam. 4 |D41, D42, D43

5 kam. 6 | D44, D45, D46, D47, D48, D49

- tacznie: 21 wideodetektorow

Szkic mocowania kamery - kam.1:

Kam.1
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5.6m

Szkic mocowania kamer - kam 2, 3, 4, 5:



Kam.2, Kam.4
Kam.3, Kam.5
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5.5m

Konstrukcja stupow i wysiegnikow powinna zapewni& maksymalng sztywnaé — brak
mozliwosci kotysania wywotanego przez podmuchy wiatru. Wskazane jest zastosowanie
specjalnych wspornikéw (i/lub odcagdw) usztywniagcych.

Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane iné atrzyma pozwalag
precyzyjnie okréli¢ moment ,wyczyszczenia” danej grupy, co powodujeoaazenieswiatta
zielonego. Strefy detekcji o wymiarach 20x2m zlakalvane w odleghaci 10m od linii
zatrzyma pozwalaj na okrélenie dtugdci kolejki. Strefy detekcji o wymiarach 2x2m
zlokalizowane w odlegkei 48m od linii zatrzyma pozwalaj wydtuzy¢ diugas¢ sygnatu
zielonego w momencie, gdy pojazd dajga do skrzyowania. Przyciski dla pieszych i
rowerzystow pozwalgjna wzbudzenie prz&j dla pieszych i przejazdow dla rowerzystow.

5.6. Obliczenia przepustowdci

Obliczenia przepustowoi zostaty wykonane metadHCH-85, a wyniki zamieszczone w
tabelach. Z oblicaewynika, iz przepustow skrzyowan po zastosowaniu sygnalizacgdzie
wystarczajca dla ruchu zatmnego do oblicagprogramow sygnalizacii.

5.7. Prognoza ruchu

W oparciu 0 dane statystyczne ruch na skvmaniu ulic nie powinien w ggu 5 lat
wzrosryé o wigcej niz 20% obecnego ngtenia ruchu. W zwizku z tym, # dane wykorzystane
do projektowania programu sygnalizacji obejmowabywgzszy prognoz wzrostu najzenia
ruchu mana wnioskowd, iz skrzyowania lgda w stanie przeni& prognozowane obgienie
ruchem.

Przewidywany termin wprowadzenia organizacji 30.0&015r



