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ZAWARTO SC OPRACOWANIA

Strona tytutowa.

Zawartg¢ opracowania

Karta uzgodnig

Opis techniczny

Sygnalizacjgwietlna skrzgowanie Mickiewicza — Pitsudskiego — Stowackiego
» Rozmieszczenie ugdzer sygnalizacjiswietingj

* Rozmieszczenie kanalizacji do kabli sterowniczych

* Plan kolizji

» Diagram faz

* Obliczenia czasow raidlzyzielonych

* Obliczenia dojazdu poj. skzajacych do przeg i przejazdéw dla roweréw
* Wykaz grup kolizyjnych — macierz konfliktow

* Projekt planow sygnalizacji.

* Obliczenia przepustowoi metod, HCM — 85



KARTA UZGODNIEN
DO PROJEKTU STALEJ ORGANIZACJI RUCHU - BUDOWA DODAT KOWEGO
PASA RUCHU DO SKRETU W PRAWO Z ULICY MICKIEWICZA W ELKU
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OPIS TECHNICZNY

1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Umowa

Wykorzystane materiaty

* Plan sytuacyjny skala 1:500

* Pomiary ruchu

* Rozporadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wesnmnych i Administracji z
31.07.2002r. w sprawie znakow i sygnatow na drod&zh U. Nr 170 poz. 1393).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 03.07.2003r. w apie szczegobtowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatbw na dobg oraz uradzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczaniamaach (Dz. U. Nr
220 poz. 2181).

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 23.09.2003r. w apie szczegotowych
warunkéw zargdzania ruchem na drogach oraz nadzoru nad tymydzeniem (Dz. U.
Nr 177 poz. 1729).

» Ustawa z dnia 20.06.1997 r. Prawo o ruchu drogo\tgkst jednolity Dz. U. Nr 58 poz.

515 z péniejszymi zmianami)
* Inwentaryzacja istnigtego oznakowania

2. ZAKRES OPRACOWANIA.

Opracowanie obejmuje projekt sygnalizagyietinej na skrzyowaniu ulic Mickiewicza —
Pitsudskiego — Stowackiego w Etku mey na celu przebudawistniepcej sygnalizacjswietlnej
na skrzyowaniu po budowie prawosku w ul. Pitsudskiego.

3. STAN ISTNIEJACY.
Na omawianym skrzyowaniu ulice posiadajjezdnie rénej szerokéci od 6 do 14m i
chodniki po obu stronach.. Ulice majawierzchng bitumiczra, chodniki w kostki typu polbruk.

4. WARUNKI GEOMETRYCZNE

Opracowanie to jest realizowane w oparciu o0 projpktebudowy skrzyowania ulic
Mickiewicza - Pitsudskiego - Stowackiego spgzony przez Firma ,DREJPRO” stanowdcy
oddzielne opracowanie, ktéry zaklada zmiany w gddimekrzyzowania i w zwazku z tym
zaréwno warunki geometryczne istnigg jak i projektowaneasopisane w/w opracowaniu.

5. STAN PROJEKTOWANY - Sygnalizacja swietlna

5.1.  Wybor typu sygnalizaciji

Na skrzyowaniu ulic Mickiewicza - Pitsudskiego - Stowackeegastosowano sygnalizacj
akomodacyja trzyfazows o zmiennej diugei cyklu O — 80s (w zalaosci od potrzeb),
wzbudzanymi przégiami pieszymi i pieszo - rowerowymi oraz pomijanyfiazami przy braku
wzbudzé.

Gtownym czynnikiem decydagym o wyborze tego typu rozazdania jest optymalne
polepszenie warunkow ruchu na skiayaniu.

5.2. Plan sytuacyjny, lokalizacja i rozmieszczenie sygtiaatorow.

Sygnalizacja swietlna kgdzie pracow& w promieniowym systemie zasilania
sygnalizatoréw, ktérego schemat pokazano naczehych rysunkach. Wykorzystastniepca
kanalizacg z rur arota RPP 110/3,7. Na zalamaniach sieci lkatgjnej zamontowaneas
typowe telefoniczne studzienki kablowe SK-1 i SKR-Od studzienek do masztéw i
wysiegnikow uktadé rury gietkie PESZEL @50. Zasilanie sygnalizatorow i prziéw



wykona taczac przewodami YSt¥o sterownik z masztem lub wygnikiem. Zasilanie kamer
wykona kablami YKY faczac sterownik z gtowig kablowa w wysiegniku i OWY faczac
glowice z kames. Pohczenie kamery z kartwizyjna w sterowniku wykon& przewodem
XzWDXpek 75-1,05/5.0.a8czac bezpérednio kameg ze sterownikiem (kabla nie wolnacizyc).
W rowach kablowych do kanalizacji kablowej i§6 bednark ocynkowam 25x4.Z bednark
taczy¢ maszty sygnalizacyjne, wygniki, sza¢ sterownica.

Kanalizacja kablowa projektowana
Rura kanalizacji sygnalizacyjnej PESZEL50 mm - 51 mb.
* Bednarka ocynkowana 25x4 - 51 mb.

Kable sygnalizacyjne do demontau

« Kabel sygnalizacyjny YKSY 14x1,5 nfm - 59 mb.

« Kabel sygnalizacyjny YKSY 10x1,5 nfm - 147 mb.

« Kabel sygnalizacyjny YKSY 4x1,0 mm - 37 mb.

« Kabel sygnalizacyjny YKSY 2x2,5 nfm - 570 mb.
Kable sygnalizacyjne projektowane

« Kabel sygnalizacyjny YSt¥ 14x1,5 mrh - 72 mb.

« Kabel sygnalizacyjny YSt¥o 10x1,5 mm - 96 mb.

+ Kabel sygnalizacyjny YSt¥o 4x1,0 mm - 56 mb.

+ Kabel sygnalizacyjny YKSY 10x1,5 nfmistniejce - 10 mb.

« Kabel YKY 3x1,5 mm — zasilanie kamer - 208 mb.

« Kabel OWY 3x1,5 mrh- zasilanie kamer - 52 mb.

» Kabel XzZWDXpek 75-1,05/5.0. - wizyjny - 260 mb.
Demontaz aparatury

« Latarnie kotowe og6lne, mocowanie wygikowe [l 300 mm - 2 szt.

» Latarnie kotowe ogdlne, mocowanie masztdw&00 mm - 1 szt.

» Latarnie piesze, mocowanie masztaw@00 mm - 2 szt.

» Latarnie pieszo-rowerowe, mocowanie masztaivg00 mm - 8 szt.

e Latarnie piesze ostrzegawcze, masztaiw200 mm - 1 szt.

» Latarnie strzatki warunkowej, masztowe200 mm - 1 szt.

» Ekran kontrastowy - 2 szt.

» Sygnalizatory dwickowe - 10 szt.

* Przyciski dla pieszych i rowerzystow z potwierdzsni - 11 szt.

*  Wysiegnik dt. 5,0 m na jednlatarng - 1 szt.

* Wysiegnik dt. 7,0 m na dwie latarnie i dwa znaki F-11 1 szt.

* Maszt sygnalizacyjny ze skrzymka gtowie dt. 4,5 m - 5 szt.

* Maszt sygnalizacyjny ze skrzymka gtowig dt. 2,0 m - 3 szt.

Montaz aparatury
* Latarnie kotowe ogdlne, mocowanie wygnikowed 300 mm z demonta - 2 szt.

» Latarnie kotowe ogolne, mocowanie wygmikowe [l 300 mm - 1 szt.
» Latarnie kotowe ogo6lne, mocowanie masztaw&00 mm z demontal - 1 szt.
e Latarnie piesze, mocowanie masztdw&00 mm z demonzal - 2 szt.
» Latarnie piesze, mocowanie masztawe00 mm - 8 szt.
» Latarnie piesze ostrzegawcze, masztaw200 mm z demontal - 1 szt.
» Latarnie strzatki warunkowej, masztowe200 mm z demonta - 1 szt.

» Ekran kontrastowy z demoria - 2 szt.



» Ekran kontrastowy z demoria - 1 szt.

» Sygnalizatory dwickowe z demontau - 10 szt.
» Przyciski dla pieszych i rowerzystow z potwierdzeniz demontau - 11 szt.
*  Wysiegnik dt. 5,0 m na jednlatarnt z demontau - 1 szt.
*  Wysiegnik dt. 7,0 m na dwie latarnie i dwa znaki F-1demontau - 1 szt.
* Maszt sygnalizacyjny ze skrzypka gtowig dt. 4,5 m z demontal - 5 szt.
* Maszt sygnalizacyjny ze skrzymka gtowig dt. 4,5 m - 3 szt.
* Maszt sygnalizacyjny ze skrzypka gtowig dt. 2,0 m z demonta - 3 szt.

* Rozbudowa istniacego sterownik sygnalizacjiswietlnej (posiadajcego 18 grup
sygnalizacyjnych, dostosowanego do pracy akomodagyjposiadajcego 14 detektorow
dla pojazdéw, 8 detektorow pieszo-rowerowych, whualty panel podczeniowy poprzez
telefon GSM do systemu centralnego sterowania) dewdetekeaj - 14 wideodetektory dla
pojazdow obstugiwane przez cztery kamery wideodagitek

Wszystkie latarnie powinny Bywysokiej, jakdci i mocowaniu dwupunktowym. Wszystkie
latarnie musz by¢ typu LED.

Wytyczne realizacji i uwagi.

— Wszystkie prace natg wykona& zgodnie z obowdizujacymi przepisami i normami a w
szczegolnéci PBUE, BHP, PN-IEC 60364, N-SEP-004,

— Prace mog by¢ wykowane wyidcznie przez osoby posiadeg odpowiednie
uprawnieniaprzeszkolenia, kwalifikacje i uprawnggni

— Nalezy stosowa si¢ do uwag zawartych w protokole ZUDP,

— Roboty zanikajce naley zgtasza inspektorowi nadzoru z ramienia inwestora,

— Prace w rejonie innego uzbrojenia terenu halevykonywa z naleyta ostraznoscia,
recznie,

— Po wykonaniu wszystkich instalacji naje sprawdzt skuteczné ochrony
przeciwporaeniowej dodatkowej , dla masztéw sygnalizacyjnyamkr i sterownika,

— Projektowane roboty ziemne w pohli istniepcej infrastruktury wykonywa recznie
zachowugc ostranosé,

— Trasy projektowanych kabli, lokalizacjmasztow wytyczy geodezyjnie. Wykorta
geodezyjn inwentaryzagj powykonawca,

— Wykonawca projektowanej sygnalizacji powinien éi@rzygotowanie zawodowe do
wykonywania tego typu robot: éwiadczenie, przeszkoleni pracownicy, nadzor,
odpowiedni spr& | materiaty

5.3.  PROGRAMY SYGNALIZACJI

Optymalna diug& cyklu wyliczona ze wzoru Webstera w oparciu o watine przy
pomocy metody HCM-85 natenia nasycenia wynosi 80s. Program jest trzyfazoveyniennej
(uzaleznionej od zapotrzebowania na sygnat zielony w posgélny grupach) diugoi cyklu od
Os do 80s(z mdiwoscia pomijania faz).
Sterowanie na skrzgwaniu lgdzie odbywa si¢ grupami sygnalizacyjnymi

Algorytm pracy sygnalizacji
Skrzytowanie Mickiewicza — Pitsudskiego — Stowackiego

Grupa 1K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WDprzyciskow dla pieszych (WP)

Program max 80s

— Os—brak WD: D11iD12iD13iD14

— 9-16s — przy WD: D11 lub D12 lub D13 lub D14, aa@dzenie grupy nagbuje natychmiast gdy brak jest WD
D11 i D12, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundywiig D13 i D14 — uruchamiana i vagzana razem gra®K.




Grupa 2K - dlugosé sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WDprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 80s

— Os—brak WD: D11iD12iD13iD14

— 9-16s — przy WD: D11 lub D12 lub D13 lub D14, a@&@kzenie grupy nagbuje natychmiast gdy brak jest D1
D12, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundy nie WI3 D14 — uruchamiana i wygzana razem gruplK.

i

Grupa 3K - dlugosé sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WPDprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 80s

— Os —brak WD: D21i D22 i D23 i D24 i D41 i D42

— 9-32s — przy WD: D21 lub D22 lub D23 lub D24 lubDiib D42, a zakiiczenie grupy nagpuje natychmiast
gdy brak jest WD D21i D22 i D41, oraz gdy przematisie dwie sekundy nie WD D23 i D24 i D42 —
uruchamiana i wylczana razem graBK.

Grupa 4K - dlugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektoréw (WDprzyciskow dla pieszych (WP)

Program max 80s

— 0s — brak WD: D31i D32 i D33 i D34

— 9-16s — przy WD: D31 lub D32 lub D33 lub D34, aaadzenie grupy nagpuje natychmiast gdy brak jest WL
D31 i D32, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundywiig D33 i D34 — uruchamiana i vagzana razem grabK.

Grupa 5K - dtugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WPprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 80s

— 0s —brak WD: D31i D32 i D33 i D34

— 9-16s — przy WD: D31 lub D32 lub D33 lub D34, aai@dzenie grupy nagbuje natychmiast gdy brak jest WL
D31 i D32, oraz gdy przez ostatnie dwie sekundywiig D33 i D34 — uruchamiana i vagzana razem grapK.

Grupa 6K - ditugos¢ sygnatu zielonego przy wzbudzeniach detektorow (WPprzyciskéw dla pieszych (WP)

Program max 80s

— Os — brak WD: D21i D22 i D23 i D24 i D41 i D42

— 9-32s — przy WD: D21 lub D22 lub D23 lub D24 lubDMib D42, a zakiiczenie grupy nagpuje natychmiast
gdy brak jest WD D21i D22 i D41, oraz gdy przetatisie dwie sekundy nie WD D23 i D24 i D42 —
uruchamiana i wyiczana razem gryBK.

Przejscia dla pieszych uruchamiane $po wzbudzeniu przyciskow dla pieszych (WP)

Program max 80s

— 7P —14-31s przy WP 1p lub 2p lub 3p lub 4p lubuip6p - uruchamiana w 1s od pata wyswietlania
sygnatu zielonego w grupach 3K i 6K, akomodowanzamaz grupami 3K i 6K i kiczona razem z
koncem sygnalu zielonego w grupach 3K i 6K .

8P — 14-31s przy WP 1p lub 2p lub 3p lub 4p lubulp6p - uruchamiana w 1s od patka wyswietlania
sygnatu zielonego w grupach 3K i 6K, akomodowanzamaz grupami 3K i 6K i kiczona razem z
koncem sygnatu zielonego w grupach 3K i 6K .

9P — 12s przy WP 7p lub 8p lub 9p lub 10p lub Litpl2p - uruchamiana w 4s od petta wyswietlania
sygnatu zielonego w grupach 4K i 5K ifdazona razem z K@em sygnalu zielonego w grupach 4
i 5K.

10P — 12s przy WP 7p lub 8p lub 9p lub 10p lub ipl2p - uruchamiana w 4s od patka wyswietlania
sygnatu zielonego w grupach 4K i 5K idgzona razem z kmem sygnatu zielonego w grupach 4
i 5K.

11PR - 12-47s przy WP 13p lub 14p lub 15p lub-16mchamiana od pogiku wyswietlania grup 1K i 2K
akomodowana razem z grupami 1K i 2K nkaona w przypadku braku wzbudzenia grup 3K i 6}
razem z kacem sygnalu zielonego w grupach 1K i 2K. lub w pieyku wzbudzenia grup 3K i 6K
akomodowana razem z grupami 3Ki 6K hkaona 5s przed kaoem sygnatu zielonego w grupach
3K i 6K. W przypadku braku wzbudzenia grup 1K i Bipoczynana od pogtku wyswietlania
sygnatu zielonego w grupach 3K i 6K akomodowanamaz grupami 3Ki 6K i kaczona 5s przed
koncem sygnatu zielonego w grupach 3K i 6K.

12P — 12s przy WP 17p lub 18p lub 19p lub 20p eliamiana w 2s od pogiku wyswietlania sygnatu zieloneg
w grupach 1K i 2K i kaczona 2s przed koem sygnatu zielonego w grupach 1K i 2K.

13P — 12s przy WP 17p lub 18p lub 19p lub 20p ehamiana w 2s od pogku wyswietlania sygnatu zieloneg
w grupach 1K i 2K i kaczona 2s przed Kgem sygnatu zielonego w grupach 1K'i 2K.
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Strzatki warunkowego skretu w prawo

Program max 80s

— 14S pracuje wspolnie z uruchamiagrum 3K i 6K z przewidzianym w programie 4s dpdeniem zadziatania w stosunku
do pocatku wyswietlania grup 3K i 6K i kdczona 5s przed koem wywietlania grup 3K i 6K

— 15S pracuje wspolnie z uruchamiagrum 2K— uruchomienie razem z sygnatem zielonym digpgreK i zakaiczenie razem
z koncem sygnatu zielonego w grupie 2K

— 16S pracuje wspolnie z uruchamiagrum 3K i 6K z przewidzianym w programie 4s dpdeniem zadziatania w stosunku
do pocatku wyswietlania grup 3K i 6K i kdczona 5s przed Kaem wywietlania grup 3K i 6K

Sygnalizatory ostrzegajce oswietle zielonym na przejciu dla pieszych

Program max 80s

- 170 pracuje wspolnie z uruchamiag grupa 9P lub 10P z przewidzianym w programie 3s wc&riejszym
uruchomieniem w stosunku do poctku sygnatu zielonego w grupach 9P i 10P i 9 s offieniem zakaiczenia w
stosunku zakaiczenia sygnatu zielonego w grupach 9P lub 10P

- 180 pracuje wspolnie z uruchamiag grupa 12P lub 13P z przewidzianym w programie 3s wcgeiejszym
uruchomieniem w stosunku do pocgtku sygnatu zielonego w grupach 12P i 13P i 9 s afséeniem zakaiczenia w
stosunku zakaiczenia sygnatu zielonego w grupach 9P lub 10P

5.4. Czas pracy sygnalizaciji

Zaprojektowany program pracy sygnalizacgidbie pracowat kadego dnia tygodnia w
godzinach od ¥ do 24°. Program awaryjny dulzie pracowat kadego dnia tygodnia w
godzinach od ¥ do 22° a w pozostalym czasie aezone kdzie swiatto z6tte pulsujce.

5.5. System detekgc;ji

W zwiazku z zatageniem sterowania sygnalizasy sposob zalay od ruchu zaprojektowano
lokalizacg stref detekcji. Detekcjaghzie przy pomocy giu kamer pokazanych na planie
rozmieszczenia sygnalizatorow, przyciskow, kanmstraf detekcji przy zastosowaniu systemu
wideodetekcji ,Autoscope.

Specyfikacja pol detekcji skrzwowanie Mickiewicza — Pitsudskiego — Stowackiego

Na skrzyowaniu istniej przyciski dla pieszych i rowerzystow:
» przyciski dla pieszych na przejach 1p, 2p, 3p, 4p, 5p, 6p, 7p, 8p, 9p, 10p, 1Pp, 17p,
18p, 19p, 20p.
e przyciski dla pieszych i rowerzystéw na pkoggch i przejazdach dla roweréw 13p, 14p,
15p, 16p.
Przyciski dla pieszych pozwadajiruchomé sygnat zielony tylko na tym przeju, na
ktorym zostat on weéhigty.

Pola detekcji
Kamery naley zainstalowé na sztycach o dt. 1,2 m na wggnikach sygnalizatorow
(mocowania pionowe).

Lp. Nr Numery pol detekcji
kamery

1. kam. 1| D11, D12, D13, D14

2. kam. 2| D21, D22, D23, D24

3. kam. 3| D31, D32, D33, D34

4. kam. 4| D41, D42

- tacznie: 14 wideodetektorow
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Konstrukcja stupa i wysiegnika powinna zapewni& maksymalng sztywnasé — brak
mozliwosci kotysania wywotanego przez podmuchy wiatru. Wskzane jest zastosowanie
specjalnych wspornikéw (i/lub odcagdw) usztywniagcych.

Strefy detekcji o wymiarach 12x2m zlokalizowandina zatrzyma pozwalag precyzyjnie
okredli¢ moment ,wyczyszczenia” danej grupy, co powodujeoaazenieswiatta zielonego.
Strefy detekcji o wymiarach 2x2m zlokalizowane weggiosci 26, 28 i 36m od linii zatrzynita
pozwalaj wydtuzy¢ dlugas¢ sygnatu zielonego w momencie, gdy pojazd zhibja do
skrzyzowania.

5.6. Obliczenia przepustowdci

Obliczenia przepustowoi zostaly wykonane metadHCH-85, a wyniki zamieszczone w
tabelach. Z oblicaewynika, iz przepustow& skrzyzowan po zastosowaniu sygnalizacjdzie
wystarczajca dla ruchu zafmnego do obliczeprograméw sygnalizaciji.

5.7.  Prognoza ruchu

W oparciu 0 dane statystyczne ruch na skvmaniu ulic nie powinien w ggu 5 lat
wzrosryé o wigcej niz 20% obecnego ngtenia ruchu. W zvazku z tym, £ dane wykorzystane
do projektowania programu sygnalizacji obejmowalywpzsza prognoz wzrostu nagzenia
ruchu mana wnioskowd, iz skrzyzowania leda w stanie przeni prognozowane obgienie
ruchem.

5.8. Specyfikacja wymaga dla sterownika sygnalizacjiswietinej

— Konstrukcja 2-procesorowa — osobno funkcjanaj niezalenie od siebie mikrokomputery
sterowania i nadzoru oraz 2 dziats niezalenie od siebie tory pomiarow napii pradow
zaimplementowane na pakietach wykonawczych.

— Oba mikrokomputery: sterowania i nadzoru 32-b&ow

- Whbudowany interfejs obstugi w postaci éwjietlacza LCD oraz klawiatury.

- Napiccie sieci doprowadzone do uktadéw wykonawczychugteych sygnatamgwietinymi
winno byt doprowadzone przez ukiad stycznikéw, ktore wimgaja



odfaczenie napicia sieci od obwodow sygnatéw czerwonych i zieldnyetap 1),

odfaczenie napicia sieci od obwodow sygnatdiditych (etap II).

Zalaczanie zasilania sieciowego uktadéw wykonawczytdrugcych sygnatamswietlnymi
zdublowane — osobne styczniki a#e#ania zasilania sterowane przez mikrokomputer
sterowania i mikrokomputer nadzoru.

Ciagly pomiar napicia zasilania sterownika - spadek r@gm zasilania pouej zadanego
progu, deklarowanego w [V] przez obstugowinien skutkowé& wytaczeniem sygnalizaciji,
powrét napgcia do poprawnej warfoi powinien powodowa automatyczne zatzenie
sygnalizacji. Aktualna warté napkcia sieci winna b§ udostpniana aytkownikowi na
wyswietlaczu LCD.

Pomiar napi¢ zasilania ukladéw elektronicznych ze skutkiem j.w.

Wbudowany modut kontroli realizagy funkcje watchdogéw mikrokomputeréw sterowania i
nadzoru powodupy zahczenie sygnatdviottych pulsugcych w przypadku awarii jednego z
mikrokomputerow lub wyiczenie sygnalizacji w przypadku awarii obu mikrolgrterow.
Eliminacja stanéw sygnalizacji niebezpiecznych diahu winna nagpowa w czasie <
0,3s.

Realizacja funkcjiswiatta zottego-pulsuicego serwisowego — sygnapite-pulsuace na
sygnalizatorach, sterowanie diod LED pakietbw wydwozych zgodnie z wybranym
programem ‘kolorowym’.

Wbudowane dcze szeregowe uniliwiajace dohczenie urzdzen transmisji danych z
systemem centralnego sterowania oraz terminalandsigcznego (komputera PC).
Zdublowane uklady pomiaréw napii pradédw w torach sygnatévéwietinych (osobne
uktady pomiarowe dla toréw sterowania i nadzorpa@kiady mierzce naptcie lub pad

w tym samym kanale powinny dziétev petni niezalenie od siebie.

Wyswietlanie na wywietlaczu LCD aktualnych warkoi nape¢ w torach sygnatéw
swietlnych w woltach i pobieranej mocy w torach sgfiw czerwonych w watach
Dynamiczne deklarowanie waétd progoéw kontroli nagic (z krokiem 1 V ) i mocy (z
krokiem 1 W).

Dynamiczne deklarowanie 2 progow kontrolagiowej — progu awarii i progu ostrzegania.
Spadek mocy pobieranej w kanale pefiprogu ostrzegania powoduje zapis do logu,
spadek mocy w kanale pasj progu awarii - zatzenieswiatta zottego-pulsujcego.
Realizowanie funkcji inteligentnegdedzenia mocy pobieranej w obwodach sygnalizacji.
Doskpnas¢ opcji programowania aproksymowanej charakterystigki) poszczegolnych
zrodet sygnatowéwietlnych danego toru sygnalizacii.

Doskp do menu na wiwietlaczu terminala wewatrznego maliwy po wprowadzeniu przez
uzytkownika jego kodu PIN, z 3 #@dymi poziomami uprawnie.

Przechowywanie w logach min. 1.000 komunikatow &mytych zdarzeniach i awariach.
Mozliwos¢ deklarowania przy pomocy standardowego wypese sterownika granicznej
wartasci czasu nadzoru statlego utrzymywania &jtoszenia (lub jego braku) oraz sposobu
reakcji sterownika na przekroczenie waciogranicznej (brak reakcji, przgizenie na
harmonogram awaryjny Ilub automatyczna symulacjaoszgh na bazie zadanych
parametrow).

Wbudowany nadzér maksymalnego czasu oczekiwaniezpzgtoszenie na sygnat zielony
(przekroczenie wartgi granicznej winno powodowagprzegcia do realizacji harmonogramu
awaryjnego).

Mozliwos¢ realizacji 3 ranych okreséw sygnatu zielonego akomodowanego wdiresu
‘Zielonego bezpiecznego zjazdu' zapobiagago kolizjom spowodowanym przez
gwalttowne hamowanie pojazdu, ktéry znajduje \si strefie dylematu podczas zapalenia
sygnatuzottego.

Mozliwos¢ koordynacji ze sterownikami juzainstalowanymi w Gicku w uktadzie
koordynacji nadznej, z wymiam informacji pome¢dzy sterownikami co 1 s.



Realizacja pomiaréw ruchu w kwantach 1 , 5, 15p80utowych oraz 1,2, 6i24 h w
okresie min. 90 dni.

Wbudowany modut interfejsu z symulatorem ruchu Misgrmy PTV.

Przehczenie z trybu przetwarzania zgtoszezeczywistych w tryb symulacji zgtosze
generowanych przez symulator.

Obudowa aluminiowa z 5 letngwarangj.

Razem ze sterownikiem powinno zdstdostarczone oprogramowanie (nadej s¢ do
zainstalowania na komputerze przé&man typu notebook) unitiwiajace

tadowanie programow sygnalizacji do sterownika,

odczyt dziennikdéw zdarieze sterownika,

odczyt wynikéw pomiarow ruchu ze sterownika,

zmiarg parametréw sterowania w poszczegollnych grupacmadiggcyjnych (diugéci
sygnatow minimalnych, okreséw akomodacji, czasowedayzielonych wydtaania
ewakuacji realizowanego przegtie wydtuzania ewakuaciji).
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Obliczenia minimalnych czaséw mi

edzyzielonych

Predkosc¢ pieszego = 1,4m/s

Predkosc¢ rowerzysty = 2,8m/s
Predkos¢ ewakuaciji pojazdow = 13,89m/s (50km/h)
Predkos¢ ewakuaciji pojazdow skrecajacych = 11,11m/s (40km/h)

Predkos¢ dojazdu pojazdéw = 16,66m/s (60km/h)

Predkos¢ dojazdu pojazdéw skrecajacych = 11,11m/s (40km/h)

ty pojazdu = 3s

T = twi + tei - Ty
Le+Lp

Ve

tei=

indeks
1K - 3K
1K - 5K
1K - 7P
7P - 1K

2K - 3K
2K - 4K
2K - 6K
2K - 7P
2K - 10P
7P - 2K
10P - 2K

3K - 1K
3K - 2K
3K - 4K
3K - 5K
3K -9P
3K -13P
9P - 3K
13P - 3K

4K - 2K
4K - 3K
4K - 6K
4K - 8P
4K - 11P
4K - 11R
8P - 4K
11P - 4K
11R - 4K

5K - 1K
5K - 3K
5K - 6K
5K - 11P
5K -11R
5K - 13P
11P - 5K
11R - 5K
13P - 5K

6K - 2K
6K - 4K
6K - 5K
6K - 10P
6K - 12P
10P - 6K
12P - 6K

Le

ty pieszego = O0s

Ld

23
51
6,5
6,5
16
17
30
6,5
39,5
6,5
3,5
42
24
23
70,5

80,5
6,5
3,5

a7
61
15
61
6,5

55

25
25
14
6,5

35

3,5
60
29
21
78

6,5

3,5

3,5

4= Vg

42
25

0
2,5
24
47
70,5

2,5
33
23
16
48
25

2,5
76,5
17
24
29

o

57
2,5
6,5

51

70,5

21

2,5
6,5
31
17
15
14

74
2,5

+1

T

t,, rowerzysty = 0s

2,449288626
5,240324032
4,485148515
3,417834641

2,899657793
0,199819982
1,368667359
4,485148515
7,455445545
3,417834641
-1,47029703

3,673493483
3,007660161
0,055377892
5,545311335
4,367890569
9,515478762
3,492797119
-3,091836735

5,600360036
5,671014842
2,509528744
8,111591073
4,187904968
4,367890569
-0,492797119
3,135654262
0,75270108

2,089090542
0,918622354
2,89971182
4,485148515
4,710171017
7,050405041
3,105728685
0,67489458
-1,290279028

6,770477048
3,907415234
2,971695442
9,335493161
4,187904968
-2,941776711
1,349939976

Lp =10m
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51
39,5
80,5
61
35
78
6,5
55
6,5
3,5

3,5

3,5

15
12

Licze minimalne czasy zezwalajace

1K = 513 s

2K = 4,10 s

3K = 7,79 s

4K = 6,03 s

5K = 3,69 s

6K = 7,56 s
P= 4,64 s

8P= 393 s

oP= 4,64 s
10P= 250 s
11P= 4,29 s
11R= 2,14 s
12P= 250 s
13P= 250 s
7P+8P= 10,71 s
9P+10P= 8,57 s
12P+13P= 6,43 s

przyjmuje
przyjmuje
przyjmuje
przyjmuje
przyjmuje
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Obliczenia czaséw dojazdu poj. skr  ecajacych do przej §¢
i przejazdow dla rowerow

Predkos¢ dojazdu pojazdow skrecajagcych wlewo = 11,11m/s (40km/h)
Predkos¢ dojazdu pojazdéw skrecajacych w prawo = 8,33m/s (30km/h)

td = &
vd
indeks L dojazdu
1K -13P 57 t;=  6,842737095 tizo= 6 S lnpmyjee= 6
2K -10P 33 ty=  2,97029703 tyz0= 2 S tm przyjete= 2
3K -8P 19,5 ty=  2,340936375 tyz0= 2 S tm przyjete= 2
4K -10P 60 t;=  7,202881152 tizao= 7 S lnpmyjee= 7
5K -13P 31 ty=  2,790279028 tyz0= 2 S tm przyjete= 2
6K -8P 70,5 t;=  6,345634563 tizo= 6 S lnpoyjee= 6



Skrzy zowanie Mickiewicza - Pitsudskego - Stowackiego

Wykaz grup kolizyjnych - macierz konfliktow

IK | 2K | 3K | 4K [5K | 6K |7P (8P |9P |10P [11PR |12P (13P
1K X X X
2K X X X X X
3K X X X X X X
4K X X X X X
5K X X X X X
6K X X X X X
7P X X
8P X
9P X
10P X X
11PR X X
12P X
13P X X

Trzy fazy sygnalizacyjne

| - 3K, 6K, 7P, 8P,11PR, 14S, 16S

Il - 4K, 5K, 9P, 10P, 170

- 1K, 2K, 11PR,12P, 13P, 15S, 180

ewakuacia

Macierz minimalnych czaséw mi  edzy zielonych T ™" w [s]
dojazd
1K [ 2K [ 3K [4K [5K [6K [7P [8P [oP [10P JL1PR [12P [13P
1K 3 6 5
2K 4 1 2 5 8
3K 4 4 1 6 5 10
4K 6 6 3 9 5
5K 3 2 4 5 8
6K 7 5 | 4 10 5
7| 4| 4
8P 0
9p 4
10P 0 0
11PR 7] 4
12P 2
13P 0 0




Skrzyzowanie ulic Mickiewicza - Program sygnalizacji akomodacyjny T ...= 0-80s

Pitsudskiego - Stowackiego w Etku wzbudzenia wszystkich grup kotowych i pieszo-rowero wych
Grupa O
nr sygnalizatora

1K Kla, Klap
2K Kib, K1bp
3K K2, K2p1, K2p2
4K K3a, K3ap
5K K3b, K3bp
6K K4, K4p
P Pla, P1b
8P Plc, P1d
9P P2a, P2b
10P P2c, P2d

11PR R3a, R3b
12P P4a, P4b
13P P4c, P4ad
14S S1

15S S2

16S 4-27 s3

170 39-63 o2

180 59-3 o4

- zielony - czerwony 26ty / 26tto czerwony I I I I I | zielony pulsujacy 206tty pieszy pulsujacy



Skrzyzowanie ulic Mickiewicza - Program sygnalizacji awaryjny T = 80s
Pitsudskiego - Stowackiego w Etku

Grupa O
nr sygnalizatora
1K Kla, Klap
2K Kib, K1bp
3K K2, K2p1, K2p2
4K K3a, K3ap
5K K3b, K3bp
oK K4, Kap
" Pla, P1b
& Plc, P1d
o P2a, P2b
10P P2c, P2d
11PR R3a, R3b
12P P4a, P4b
13P P4c, P4d
14S 1
15S .
16S 4-27 s
170 39-63 o2
180 59-3 04

- zielony - czerwony 206tty / 26tto czerwony I I I I I | zielony pulsujacy 206tty pieszy pulsujacy



Program sygnalizaciji startowy

Skrzyzowanie Mickiewicza - Pitsudskego -

Stowackiego w Etku
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Skrzyzowanie Mickiewicza - Pitsudskego -

Grupa

1K

2K

3K

4K

5K

6K

P

8P

9P

10P

11PR

12P

13P

14s

158

16S

170

180

Stowackiego w Etku

n-10 n-5 n

Program tréjbarwny awaryjny
Zakonczenie wyswietlania programu tréjkolorowego awarynego natepuje po zakonczeniu fazy nr 3

8 zeony I czerwony

n+5

nr sygnalizatora

Kla, Klap

Kib, K1bp

K2, K2p1, K2p2

K3a, K3ap

K3b, K3bp

K4, K4p

Pla, P1b

Pic, P1d

P2a, P2b

P2c, P2d

R3a, R3b

P4a, P4b

P4c, P4d

S1

S2

S3

02

04

Program sygnalizacji ko ncowy

Grupa

1K

2K

3K

4K

5K

6K

P

8P

9P

10P

11PR

12P

13P

14s

158

16S

170

180

20ty / 206tto czerwony I I I I I |zielony pulsujacy

Program tréjbarwny akomodacyjny

Zakonczenie wyswietlania programu tréjkolorowego awarynego natepuje po zakonczeniu wyswietlania grupy 1K i 2K

n-10 n-5 n

26tty pulsujacy

n+5

nr sygnalizatora

Kla, Klap

Kib, K1bp

K2, K2p1, K2p2

K3a, K3ap

K3b, K3bp

K4, K4p

Pla, P1b

Pic, P1d

P2a, P2b

P2c, P2d

R3a, R3b

P4a, P4b

P4c, P4d

S1

S2

S3

02

04



OBLICZENIA PRZEPUSTOWOSCI SKRZYZOWANIA STEROWANEGO METODA HCM-85

Skrzyzowanie Skrzyzowanie Mickiewicza - Pitsudskego - Stowackiego w Elku

Program max akomodacyjny T = 80s
< R .
Tl 3 2 PROGRAM WSPOLCZYNNIKI KORYGUJACE we | uNS > <5
< o) 3 o SYGNALIZACJI zz |z29| @2 |Z082
eS| NI | XK HY (8GN | ST |[EZ23
25| 29 [29 Y |Wog U8 |40§
) pd )
© 8 8 - N = t, T L8 S, fu fe fs fmp fa fo fp f, <Z( <Z( < g Q &5 - o £ -
1 o n > @
1 | wprawo | 350 | 16 | 80 | 0,20 | 1900 1 |o8e| 1 1 1 1 |0960[1,000] 1569 | 314 | 140 | 154
2 | wilewo | 3,00 | 16 | 80 | 0,20 | 1900 093|096 1 1 1 1 |1,000[0050| 1612 | 322 | 211 | 232
wprawo | 350 | 32 | 80 | 0,40 | 1900 1 o095 1 1 1 1 |o960[1,000| 1733 | 693 | 106 | 117
3
prosto | 3,00 | 32 | 80 | 0,40 | 1900 093|097 1 1 1 1 |1,000[1,000| 1714 | 686 | 318 | 350
4 prngsv(')W 350 | 16 | 80 | 0,20 | 1900 1 |oge| 1 1 1 1 |0,960|1,000| 1569 | 314 76 84
5 | wlewo | 3,00 | 16 | 80 | 0,20 | 1900 093 |098| 1 1 1 1 |1,000[0,050| 1645 | 320 | 119 | 131
6 |ProstoIwWl a55 | 32 | 80 | 040 1900 1 |o9s| 1 1 1 1 |1,000(0,000| 1676 | 670 | 384 | 422

lewo
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