SCHEMAT ROZMIESZCZENIA SYGNALIZATOROW,
KAMER | STREF DETEKCJI

Skala 1:500
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Numer kamery Numery pol detekcji

ﬁ\b projektowane sygnalizatory i maszty

kam. 1 K1/1a, K1/1b, K1/2a, K1/2b s

kam. 2 K1/3a = projektowane przyciski dla pieszych

kam. 3 K2/1a, K2/2a . ot . . .
ka4 K31, K3/1b, K32, Ki/2b _, | projektowane petle wirtualne systemu wideodetekcji

= projektowane strzatki warunkowego skretu w prawo
- projektowane kamery bliskiego zasiegu
= projektowane kamery dalekiego zasiegu

! kam. 5 K3/3a
_, kam. 6 K4/1a, K4/2a
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KAMERY WIDEODETEKCJII SYSTEMU AUTOSCOPE
@ @ @ @ zakres od 5 - 45 m od kamery, obecnos¢, zliczanie, wydtuzanie
@ @ zakres od 25 - 65 m od kamery, obecno$¢, wydiuzanie
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! Obiekt Przebudowa skrzyzowania ul.Kajki, Tuwima | Data: czerwiec 2014
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