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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
zagadnienia dotyczgce wykonania i odbioru instalacji elektrycznej.

1.2. Zakres robot objetych SST
Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy budowy instalacji elektryczne,.

1.3. Okreslenia podstawowe

1

Wewnetrzna linia zasilajgca (wlz) — przewod lub wigzka przewodow
jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka przewodéw jedno- lub
wielozytowych potgczonych réwnolegle, tgcznie z osprzetem, utozonej na
wspolnej trasie i laczace zaciski tych samych dwoch urzadzen
elektrycznych  jedno- lub  wielofazowych albo jedno- Ilub
wielobiegunowych stuzacych do rozdziatu energii elektrycznej.

Rura ochronna - rura o $rednicy wiekszej (o co najmniej 1,5) Srednicy
przewodow jedno- lub wielozytowych potaczonych rownolegle, stuzaca
do przenoszenia obcigzeh mechanicznych zewnetrznych .

Trasa prowadzenia instalacji - pas ptaszczyzny obiektu lub przestrzeni,
ktOrej osig symetrii jest linia prosta, tamana lub falista, tgczaca dwa lub
wiecej urzadzen elektrycznych, w ktorym utozone sg jedna lub wiecej linii
prowadzenia instalacji.

Napiecie znamionowe (U) - napiecie miedzyprzewodowe pradu
przemiennego, na ktére instalacja jest zbudowana.
Osprzet elektroenergetyczny, elektroinstalacyjny - zbior elementéw

przeznaczonych do fgczenia, rozgateziania lub zakonczenia przewoddow
instalacji , np. puszki, gniazdka, tgczniki, ztgczki, koncowki.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podane sg w Warunkach technicznych
wykonania i odbioru robo6t budowlano-montazowych. Instalacje elektryczne. Normy
zwigzane: N SEP-E/002- wytyczne PN- instalacje elektryczne w obiektach; PBUE
1987; PN-IEC 60364 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych; PN-IEC
60364-4-41/2000 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — ochrona
przeciwporazeniowa.



2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i
BN przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atest, powinny by¢
zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny by¢é wyposazone w takie dokumenty na zyczenie
Inspektora Nadzoru.
2.2. Przewody instalacji

Zaprojektowano do wykonania instalacji elektrycznej 0,4kV przewody typu
YDY, YKY.
2.3. Rury ochronne

Rury ochronne nalezy wykona¢ z materiatdw trwatych, szczelnych,

wytrzymatych mechanicznie.
2.4. Oprawy

Do wykonania oswietlenia nalezy zastosowaé oprawy typu zgodnie ze
wskazaniem w projekcje obliczen natezenia oswietlenia.
2.5. Osprzet instalacyjny

Nalezy montowac osprzet instalacyjny - typ i producent wskazany przez
Inwestora uwarunkowany jednak posiadanym aktualnym atestem na znak
bezpieczenstwa.
2.6. Sktadowanie materiatow

Wszystkie elementy instalacji przechowywac i sktadowa¢ w oryginalnych
opakowaniach zgodnie z zaleceniami producentow. Certyfikaty, atesty i
potwierdzenia badan dotgczy¢ do dokumentacji powykonawczej, przekazac
Inwestorowi.

3. SPRZET

3.1. Ogollne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet uzyty do wykonania rob6t powinien by¢é sprawny pod wzgledem
technicznym i spetnia¢ wymagania BHP.
3.2. Sprzet do rob6t montazowych i wykohczeniowych

W zaleznosci od potrzeb, Wykonawca zapewni sprzet do wykonania robot
budowlanych, montazowych i wykonczeniowych.

Sprzet i srodki transportu muszg by¢ w petni sprawne i dostosowane do
technologii i warunkéw wykonywanych robét oraz wymogow wynikajacych z
racjonalnego ich wykorzystania na budowie.



4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Transport materiatdbw powinien by¢ dostosowany do ich wielkosci, ilosci i

gabarytow.
4.2. Transport rozdzielnic

Rozdzielnice powinny by¢ transportowane krytymi srodkami transportu obok
siebie na catej powierzchni transportowej i zabezpieczone przed przesuwaniem
sie przez zamocowanie pasami, podklinowanie lub inny sposob. W czasie
transportu nie powinny styka¢ sie z ostrymi przedmiotami, moggcymi spowodowac
uszkodzenia mechaniczne.
4.3. Transport przewoddw, osprzety i opraw

Transport przewoddw, osprzetu i opraw powinien odbywacé sie krytymi
srodkami transportu, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami transportowymi.
Zabezpieczone przed uszkodzeniem zgodnie zaleceniami producentéw w
oryginalnych opakowaniach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Warunkach technicznych
wykonania i odbioru robo6t budowlano-montazowych. Instalacje elektryczne.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca wytyczy i oznaczy miejsca
prowadzenia instalacji, sprawdzi dtugosc¢ linii zasilajgcych, przygotuje miejsca
posadowienia latarni.
5.3. Roboty montazowe

Instalacje ukladaé w sposéb zapewniajgcy zabezpieczenie izolacji
przewodow przed uszkodzeniem mechanicznym. W kazdym punkcie podziatu
instalacji pozostawi¢ zapas zapewniajgcy stworzenie skutecznego potaczenia
elektrycznego. Na koncach przewoddw (instalacji) nalezy umiescic¢ trwate napisy
zawierajgce co najmniej ;

a a) symbol i nr obwodu instalaciji;

b) oznaczenia dotyczace urzadzen do ktérych prowadzona jest instalacja;
Wszystkie utozone obwody powinny zosta¢ sprawdzone, protokoty pomiaru
przekazane muszg by¢ Inspektorowi Nadzoru, a wyniki sprawdzenia odnotowane
w dzienniku budowy.

Montaz rur wykona¢ w sposOb zapewniajgcy bezpieczne prowadzenie
instalacji. Przy prowadzeniu kabli przez rury zastosowac dtawice zabezpieczajace
kabel na krawedziach rur.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Warunkach technicznych
wykonania i odbioru robo6t budowlano-montazowych. Instalacje elektryczne.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonac¢ prace
majgce na celu:
—ustalenie metod wykonywania prac,
—ustalenie metod prowadzenia robot i ich kontroli w czasie trwania budowy.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli
prowadzonych rob6t w oparciu o obowigzujgce normy i przepisy.

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
—zbadanie materiatow i elementoéw instalacji pod katem ich zgodnosci z cechami
podanymi w dokumentacji technicznej i warunkami technicznymi podanymi przez
wytwaorce,
—badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy,
—badanie zabezpieczenia pracy na wysokosci,
—badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczng i warunkami
okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych Iub warunkami
technicznymi wytworni materiatdw, ewentualnie innymi umownymi warunkami,
—badanie poprawnosci utozenia przewodu, jego odlegtosci od innych instalacji i ich
zabezpieczenia,
—badanie prawidiowego prowadzenia przewodow, kabli i rur ochronnych na
podtozu,
—badanie zabezpieczenia przed korozjg (zaciski ),
—badanie przepustowosci utozonych instalaciji,
—badanie rezystancji izolacji utozonych instalaciji,
-badanie parametrow zabezpieczen przeciwporazeniowych,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Warunkach technicznych
wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych tom. V Instalacje elektryczne.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe dla poszczegolnych typdéw instalacji zostaty
wyszczegolnione w kosztorysie i przedmiarze robot.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w Warunkach technicznych wykonania
I odbioru robot budowlano-montazowych tom. V Instalacje elektryczne.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST
I wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg wszystkie
technologiczne czynnosci zwigzane z budowg instalacji, a mianowicie:
- roboty przygotowawcze,
- przygotowanie podtoza, wykonanie rowow kablowych,
— wykonanie rur ochronnych,
- roboty montazowe, utozenie instalacji (przewodow),
— pomiary przepustowosci, rezystancji izolacji, parametréw zabezpieczenh
przeciwporazeniowych,

Odbior robot zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robat.

8.3. Odbidr koncowy

Odbiorowi koncowemu podlega sprawdzenie kompletnos$ci dokumentacji do
odbioru technicznego kohcowego (polegajace na sprawdzeniu protokotow badan
przeprowadzonych przy odbiorach technicznych czesciowych).

Wyniki przeprowadzonych badan i kontroli podczas odbioru powinny byc¢
ujete w formie protokotu, szczegdtowo omowione, wpisane do dziennika budowy i
podpisane przez nadzér techniczny oraz czionkdw komisji przeprowadzajacej
badania.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uznac¢
za doktadne, jezeli wszystkie wymagania zostaty spetnione.

Jezeli ktore$ z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato
spetnione, nalezy ocenic¢ jego wptyw na stopien sprawnosci dziatania instalacji i w
zaleznosci od tego okresli¢ konieczne dalsze postepowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Wykonawca okresli z Inwestorem w umowie szczego6towej na wykonanie
robot.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.

5.

N SEP-E-001

2. N SEP-E-002
3.
4. PN-IEC-60364

PBUE 1987

PN-IEC 60364-
4-41/2000

Sieci elektroenergetyczne niskiego
napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.
Instalacje elektryczne w obiektach
Przepisy budowy urzadzen elektrycznych
Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych

Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych — ochrona
przeciwporazeniowa.

10.2. Inne dokumenty
Rozporzadzenie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.
(Dz. U. Nr 80 poz. 912.)

Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999r w sprawie



