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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaojhtécznej § wymagania dotyee wykonania
prac rozbiérkowych —dotyczy robét rozbiérkowych yraykorzystaniu odnawialnycbrédet energii do

ogrzewania budynku Zespotu Szkél Samdawvych w Etku ul. Suwalska 15.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmdokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Roboty rozbidrkowe, ktérych dotyczy specyfikacjaepbuja:

e skucia tynkow ,wykucia bruz dla belek stalowycbzbiérki opasek zewstrznych ,skucia
posadzek, skucia tynkéw wewirznych i oktadzinsciennych, skucie tynkéw zewtnznych i
wewretrznych ,demonta obrobek blacharskich, rynien i rur spustowych,kuméa otworéw
drzwiowych,poszerzeniu otworéw drzwiowych, rozbmrkzsci scian murowanych,demorita
stolarki drzwiowej z wykuciem &ieznic wykucia strgpi,zerwanie pokrycia z papy i izolacji z
zuzla na dachu,rozbioérka trzonu kominowego

*  Usunkcie w/w elementéw poza teren budowy na odl.5 km

1.4. Ogdlne wymagania dotycace robdét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektows SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. SPRZET

Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spetu (, elektronargdzia, oraz nargzia
tradycyjne-mioty,kilofy,przebijakisrodki transportowe-samochdy skrzyniowe 5t, samoghagnrotki 5t).



3. WYKONANIE ROBOT
Prace rozbiérkowe natg wykonywa ze szczegolnym zachowaniem zasad BHP

4. KONTROLA JAKO SCI — polega na ogtizinach miejsc w ktorych dokonano prac rozbiérkowyc
wzglednie demontau

5. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarows robét jest m, m3,m2,m2pzu,kg w zaleznosci od przygtej jednostki
obmiarowej w przedmiarze robot.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Odbiér_robdt rozbiorkowych - powinien s¢ odby przed wykonaniem zasadniczych robét
konstrukcyjno-montaowych

7. PODSTAWA PLATNO SCI
Ptaci st za roboty wykonane w jednostkach podanych w penkciCena obejmuije :

® prace rozbiérkowe

® ustawienie i rozebranie potrzebnych ruszthwdrabin

® uporzdkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resziaieriatow;
©® wywodz gruzu na wskazane wysypisko



