Zestawienie szczegotowych specyfikacji technicznych

SST 01 — Roboty w zakresie przewoddéw instalacji édeycznej systemu telewizji
dozorowej, systemu nagitnienia

SST 02 — Instalowanie systemu telewizji dozorowegystemu nagténienia wewretrznego

i zewnretrznego, systemu nagtnienia mobilnego

l. Czes¢ ogolna

1. Nazwa zadania

1. Wykonanie systemu monitoringu wizyjnego terenu ciaea i obiektow
kubaturowych z mdiwosciag rozbudowy o etap Ili lll
2. Wykonanie systemu nadiaienia wewgtrznego i zewgtrznego budynku domu
przedpogrzebowego
3. Wykonanie systemu nagioienia mobilnego terenu cmentarza.
Miejsce wykonania zadania: Cmentarz Komunalny MrBartoszach k/Etku.

2. Przedmiot i zakres rob6t

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania techniczne wykonania i
odbioru robét zwgzanych z wykonaniem: systemu monitoringu wizyjnégrenu cmentarza i
obiektow kubaturowych z nibwosciag rozbudowy o etap Il i lll, systemu nagfoenia
wewretrznego i zewetrznego budynku domu przedpogrzebowego, systemiodmaenia
mobilnego terenu cmentarza.

Miejsce wykonania zadania: Cmentarz Komunalny MrBartoszach k/Etku.

Zakres robot olgiych specyfikag:
* Wykonanie systemu monitoringu wizyjnego terenu claea i obiektéw
kubaturowych z mdiwoscig rozbudowy o etap I1i llI

* Wykonanie systemu nadioienia wewgtrznego i zewgtrznego budynku domu
przedpogrzebowego

* Wykonanie systemu nagiaienia mobilnego terenu cmentarza



3. Nazwy i kody robét budowlanych wedtug Wspoln&jownika Zamowié
* Roboty instalacyjne w budynkach — CPV 45300000-0
* Roboty instalacyjne elektryczne — CPV 45310000-3
* Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji eleznych — CPV 45311000-0

* Roboty w zakresie okablowania elektrycznego — CB%14.100-1

* Instalowanie przeciwwtamaniowych systeméw alarmdwycCPV 45312200-9
* Urzadzenia do nadzoru wideo — CPV 32323500-8

* Mikrofony i zestawy gténikowe — 32342300-5

* Sprzt nagtaniajacy — 32342400-6

4. Okrdlenia podstawowe

4.1 — roboty budowlane — nale przez to rozumie budow, a take prace polegage na
przebudowie, monta, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego

4.2 — dokumentacja budowy — nafeprzez to rozumie dziennik budowy, protokoty
odbioréw i ksizke obmiardéw, certyfikaty, aprobaty techniczne, atastyz protokoty narad i
ustaleé

4.3 — aprobata techniczna — nglgrzez to rozumie pozytywry ocere techniczig wyrobu,
stwierdzagca jego przydatng do stosowania w budownictwie

4.4 — dziennik budowy — nale przez to rozumigopatrzony pieczxia zamawiagcego zeszyt

z ponumerowanymi stronami, ghey do notowania wydarde zaistniatych w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dgk@nych odbiorow robdt,
przekazywania poleéei innej korespondencji technicznej oraz zdarzeokolicznaci
zachodacych w czasie wykonywania rob6t pamiy przedstawicielem zamawiaggo, a
kierownikiem budowy

45 — ksgga obmiaru — akceptowany przez zamaygego zeszyt z ponumerowanymi
stronami shiagcy do wpisywania przez wykonagwobmiaru dokonywanych rob6t w formie
wyliczen. Wpisy w kse¢dze obmiaru podlegaj potwierdzeniu przez przedstawiciela
Zamawiagcego

4.6 — normy europejskie — oznaczaprmy przygte przez Europejski Komitet Standaryzaciji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elekdahnicznej (Cenelec) jako "standardy
europejskie (EN)" lub "dokumenty harmonizacyjne (H2godnie z ogollnymi zasadami

dziatania tych organizacji



4.7 — grupy, klasy, kategorie robét — ngleprzez to rozumie grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzdzeniu Komisji WE nr 213/2008 z dnia 28 listopad¥®2 roku, ktore
zostato opublikowane w Dzienniku Waowym Unii Europejskiej w dniu 15 marca 2008
roku. Patrz hasto: Nowy Wspolny Stownik Zamowi(€PV)

4.8 — inspektor nadzoru inwestorskiego — osobaap@gca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktyk zawodowy oraz uprawnienia budowlane, wykogega samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktérej inwesfmwierza nadzoér nad budgvobiektu
budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestorautwie i wykonuje biggcag kontrok
jakosci i ilosci wykonanych roboét, bierze udziat w sprawdziandclodbiorach robot
zakrywanych i zanikaggych, badaniu i odbiorze instalacji oraz gdzex technicznych, jak
rowniez przy odbiorze gotowego obiektu oraz odbiorze pagweyjnym

4.9 — przedmiar robot — zgodnie z rozpgizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa
2004 roku naley przez to rozumigezestawienie przewidzianych do wykonania roboét wedt
technologicznej kolejri@i ich wykonania wraz ze szczegotowym opisem lulkazaniem
podstaw ustalggych szczegotowy opis oraz wskazaniem seil@ych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot z obliczemiepodaniem iléci rob6t w ustalonych
jednostkach przedmiarowych

4.10 — obmiar robét - pomiar wykonywanych robétéwlanych dokonywanych w celu
weryfikacji ich ilosci w przypadku zmiany parametréw prayich w przedmiarze robot lub
obliczenie wartéci rob6t dodatkowych nie offych przedmiarem

4.11 - odbior ogciowy (robot budowlanych) — nieformalna nazwa odbiorobot
ulegapcych zakryciu i zanikagych

4.12 — odbiér kacowy — polega na protokolarnym pregiju (odbiorze) od wykonawcy
wykonanych robot przez oselub grug osob o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych,
wyznaczon przez inwestora, ale niegdigca inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej
budowie. Odbioru dokonuje¢spo zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zakaenia
robét budowlanych gtznie z uporadkowaniem terenu budowy

4.13 — roboty podstawowe — minimalny zakres prdérek po wykonaniu g mozliwe do
odebrania pod wzgtlem ilasci i wymogow jakdciowych oraz uwzgidniajg przyjety stopie
scalenia robot

4.14 — ustalenia techniczne — mleprzez to rozumie ustalenia podane w normach,

aprobatach technicznych i szczegotowych specyfddrciechnicznych



4.15 — certyfikat zgodrici — jest to dokument wydany przez notyfikowajednostk

certyfikujaca, potwierdzajcy, ze wyréb i proces jego wytwarzaniag szgodne ze
zharmonizowa#; specyfikacy techniczi

416 - deklaracji zgodsoi — cowiadczenie producenta Ilub jego upaw@nego
przedstawiciela stwierdzgje na jego wylczrg odpowiedzialnéc, ze wyréb jest zgodny ze

zharmonizowa specyfikacy techniczi

5. Ogolne wymagania dotyaze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rola@pdnie z umow i S$ciste

przestrzeganie harmonogramu rob6t oraz za s$faka@astosowanych materiatow i
wykonywanych rob6t, za ich zgodito z projektem wykonawczym, wymaganiami
specyfikacji technicznych i programu zapewnienikogai, projektu organizacji robot oraz

poleceniami przedstawiciela Zamaviizggo.

5.1 Organizacja i koordynacja robét
Opracowany przez Wykonawcprojekt organizacji robot musi bydostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonani@toMa on zapewnizaplanowany
sposOb realizacji rob6ét, w oparciu o zasoby tectmec ludzkie i organizacyjne, ktore
zapewny realizacg robot zgodnie z dokumentagprojektows, specyfikacjami technicznymi i
instrukcjami przedstawiciela Zamawjeggo oraz harmonogramem robot.
Powinien zawier&

» organizag} wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewmbot

» projekt zagospodarowania zaplecza Wykonawcy

» organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

» wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne

* wykaz osOb odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegoélnych

elementéw robot

5.2 Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy protokolarnie przekazuje Wykonawcy teren budawygzasie i na warunkach
okreslonych w ogolnych warunkach umowy. Przeg&arowniez dziennik budowy, jeden

egzemplarz ST oraz zapewni nadzér inwestorski.



5.3 Zgodnéc¢ robot z ST

Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumentgekazane Wykonawcy przez
przedstawiciela Zamawigego stanowi zahczniki do umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym g obowhzujace dla wykonawcy tak, jakby byty zawarte
w calej dokumentacji przetargowej. Wykonawca nie zenowvykorzystéa biedow lub
opuszczé w dokumentach umowy, a po ich wykryciu powiniertycamiast powiadongi
przedstawiciela Zamawigjego, ktory dokona odpowiednich ustal&Vszystkie wykonane
roboty i dostarczone wdzenia i materiaty majby¢ zgodne z dokumentacja przedmiagaw
ST. Wielkaci okreslone w przedmiarze i STela uwazane za wartai docelowe, od ktérych
dopuszczalne gs odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Parametry
techniczne urgdzen i materiatbw musz by¢ zgodne, poréwnywalne lub lepsze z
urzagdzeniami i materiatami wymienionymi w dokumentagrzedmiarowej i ST. W
przypadku, gdy zyte urzdzenia i materiaty ¢xlg posiadaty parametry techniczne gorsze od
wskazanych w przedmiarze i ST lub nie otrzymalyepisego potwierdzenia przez
przedstawiciela Zamawigego, a m#iwosé ich wycia ma wptyw na niezadowaiap
jakos¢ robot, to takie urgdzenia i materiaty zostarzasgpione innymi i wykonane ponownie

na koszt Wykonawcy.

5.4 Zabezpieczenia terenu budowy

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremplacu budowy oraz wszystkich materiatow i
elementow wyposania uytych do realizacji rob6t od chwili rozpagda do ostatecznego
odbioru robét. Przez caly ten okres gdzenia lub ich elementyetla utrzymane w sposéb
satysfakcjonujcy przedstawiciela Zamawigjego. Mae on wstrzyméa realizacg robot jeli

w jakimkolwiek czasie Wykonawca zaniedbuje swojewiazki konserwacyjne.

W trakcie realizacji rob6t Wykonawca dostarczy nsgaluje i utrzyma wszystkie niegine,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu igdeenia takie jak: bariery, sygnalizaauchu, znaki
drogowe etczeby zapewrdi bezpieczéstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie
znaki drogowe, bariery i inne wdzenia zabezpieczme musz by¢ zaakceptowane przez
przedstawiciela Zamawiggego.

Wykonawca bdzie take odpowiedzialny do czasu zdkazenie robot za utrzymanie
wszystkich reperdw i innych znakéw geodezyjnychigicych na terenie budowy i w razie
ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy narwt&eszt.

Przed rozpocxiem robdét Wykonawca poda ten fakt do wiadéonozainteresowanych

uzytkownikow terenu w sposob ustalony z przedstaueoie Zamawiajcego. Wykonawca



umiesci, w miejscach i iléciach okrélonych przez przedstawiciela Zamawi@ggo, tablice
podapce informacje o zawartej umowie zgodnie z rozpdzeniem z 15 grudnia 1995
wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennejd@vnictwa.

5.5 Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

W trakcie realizacji rob6t Wykonawca jest zobgmény zné i stosowa sie do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w esikr ochronyrodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakozenia rob6t, Wykonawcactizie podejmowat wszystkie sensowne
kroki zeby stosowa sie do wszystkich przepiséw i normatywéw w zakresiehroay
srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, aindziataa szkodliwych dla innych
jednostek wysipujacych na tym terenie w zakresie zanieczysacdetasu lub innych

czynnikdw powodowanych jego dziatakom.

5.6 Ochrona przeciwgarowa

Wykonawca bdzie stosowat gi do wszystkich przepisdbw prawnych obemtjacych w
zakresie bezpiecastwa przeciwpgarowego. Bdzie stale utrzymywat wyposanie
przeciwpagarowe w stanie gotowsoi, zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpiéshsa
przeciwpaarowego, na placu budowy, we wszystkichgdezeniach maszynach i pojazdach
oraz pomieszczeniach magazynowych. Materialy tatlop lzda przechowywane zgodnie z
przepisami przeciwp@arowymi, w bezpiecznej odledia od budynkow i skladowisk, w
miejscach niedogpnych dla osob trzecich. Wykonawcedhie odpowiedzialny za wszelkie
straty powstate w wyniku garu, ktéry mogtby powstaw okresie realizacji robot lub zostat

spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikow

5.7 Warunki bezpieczstwa pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcaedhie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obewek zadbé& aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodih dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca dostarczy na bugow
bedzie utrzymywal wyposeanie konieczne dla zapewnienia bezpiéshwa. Zapewni
wyposaenia w uradzenia socjalne, oraz odpowiednie wyp®sae i odzie wymagag dla
ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placuolyd Uwaa sk, ze koszty
zachowania zgodsoi z wspomnianymi powiej przepisami bezpiecastwa i ochrony

zdrowia g wliczone w cea umown.



Kierownik budowy zgodnie z art. 21a ustai®sawo budowlane jest zobowizany sporzdzic
lub zapewni sporzdzenie (przed rozpoeziem budowy) planu bezpieardwa i ochrony
zdrowia zwanego planem Bioz. Plan Bioz aglepracowa zgodnie z rozposdzeniem:
* Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 rakisprawie informacji dotyezej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstea i ochrony zdrowia
(Dz.U. nr 120 poz. 1126) uwzginiajgc wymagania okridone w rozporzdzeniach
* Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanf@hU. nr 47 poz. 401)
* Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wénéa 1997 roku w sprawie ogolnych

przepisow bezpiecastwa i higieny pracy (Dz.U. nr 169 poz. 1650)

5.8 Ochrona wiasriai i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonstniegcych instalacji naziemnych i
podziemnych urgdzen znajdugcych sé w obrbie placu budowy, takich jak ruragi i kable
etc. Przed rozpoeziem robot Wykonawca potwierdzi u odpowiednich v#tadktore g
wiascicielami instalacji i urgdzen, informacje podane na planie zagospodarowaniadere
dostarczonym przez Zamawjaggo. Wykonawca spowodujeby te instalacje i ugglzenia
zostaty widciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzemiénakcie realizacji robot .
W przypadku gdy wysgpi konieczné¢ przeniesienia instalacji i wdzen podziemnych w
granicach placu budowy, Wykonawca ma ob@mek poinformowé przedstawiciela
Zamawiajcego 0 zamiarze rozpagia takiej pracy. Wykonawca natychmiast poinfopnu
przedstawiciela Zamawigjego o kadym przypadkowym uszkodzeniu tych gozen lub
instalacji i ledzie wspotpracowat przy naprawie udzietayszelkiej maliwej pomocy, ktéra
moze by potrzebna dla jej przeprowadzenia. Wykonaweazle odpowiedzialny za
jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez jego dzieta w instalacjach naziemnych i
podziemnym pokazanych na planie zagospodarowanr@nue dostarczonym przez

Zamawiajcego.

5.9 Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremplacu budowy oraz wszystkich materiatow i
elementow wyposaenia uytych do realizacji rob6t od chwili rozpogda do ostatecznego
odbioru robot.



5.10 Stosowanie sido prawa i innych przepisow
Wykonawca jest zobowkany zné wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez
wladze pastwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne ytyezne, ktére $ w
jakiejkolwiek sposéb zwzane z prowadzonymi robotami¢dzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcieligacji robot.
Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DANJ89/1994 poz.414) wraz

z p&niejszymi zmianami
2. Ustawa o0 planowaniu i zagospodarowaniu przestrzermynia 27 marca 2003 r.

(Dz.U. Nr 80/2003) wraz z @éiejszymi zmianami

3. Ustawa o dospie do informacji osrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania nd@rodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 80 poz.
1157)

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dni@3.7989 r. (Dz.U. Nr 30/1989
poz. 163) wraz z pdiejszymi zmianami

5. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwec z dnia
19.12.1994 r. w sprawie dopuszczenia do stosowantzudownictwie nowych
materiatbw oraz nowych metod wykonywania robot ddoych (Dz.U. Nr
10/1995, poz. 48)

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja2004 w sprawie
okreslenia metod i podstaw spadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania
planowanych kosztow prac projektowych oraz plangwhn kosztow robot
budowlanych okrdonych w programie funkcjonalno —zytkowym(Dz.U. z 2004
r. Nr 130, poz. 1389)

7. Rozporadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wénga 2004 r. w sprawie
okreslenia szczegétowego zakresu i formy dokumentadjjghktowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanyabraz programu
funkcjonalno — aytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072).

Wykonawca bdzie przestrzegat praw autorskich i patentowychedzZie w petni
odpowiedzialny za spetnianie wszystkich wymagaawnych w odniesieniu dozywanych
opatentowanych ugdzer lub metod. Bdzie informowat przedstawiciela Zamawgieggo o
swoich dziataniach w tym zakresie, przedstaygdiopie atestow i innych wymaganych

swiadectw.



Il. Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych

1. Wymagania ogdélne dotyaze wigciwosci materiatdw i wyrobdéw

Wszystkie wbudowywane materiaty i gdzenia instalowane w trakcie wykonywania robot
musz by¢ zgodne z wymaganiami oktenymi w poszczegolnych szczegotowych
specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na tgggotnie przed tyciem kadego materiatu
przewidywanego do wykonania robét statych Wykonawaaedtay szczegdtow informacg

o zrodle produkcji, zakupu lub pozyskania takich matéw, atestach, wynikach
odpowiednich bada laboratoryjnych i prébek do akceptacji przez pstadiciela
Zamawiagcego. To samo dotyczy instalowanych agzs. Akceptacja przedstawiciela
Zamawiajcego udzielona jakigjpartii materialdbw z danegerodta nie lgdzie znacz§, ze
wszystkie materiaty pochogleze z tegozrodia g akceptowane automatycznie. Wykonawca
jest zobowdzany do dostarczania atestow i/lub wykonania pr@tenatow otrzymanych z
zatwierdzonegozrodta dla kadej dostawy,zeby udowodni, ze nadal spetnigj one
wymagania odpowiedniej szczegobtowej specyfikaghtécznej.

2. Wymagania ogoélne zwdzane z przechowywaniem, transportem, warunkamiaggst

sktadowaniem i kontraljakoéci materiatdw i wyrobdéw

Wykonawca jest zobowzany zapewri zeby materialy i urzdzenia tymczasowo
skladowane na budowie, byly zabezpieczone prze#odgeniem. Musi utrzymywaich
jakos¢ i whkasndaci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbwdania lub montau.
Musz one w kadej chwili byt dostpne dla przeprowadzenia inspekcji przez przedstelaic
Zamawiagcego, a do chwili kiedy zostap uzyte. Tymczasowe tereny przeznaczone do
skladowania materiatow i wdzen beda zlokalizowane w olgbie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z zagglzapcym realizagi umowy, lub poza placem budowy, w miejscach
zapewnionych przez Wykonawgc Zapewni on,ze tymczasowo sktadowane na budowie

materiaty i uradzenia leda zabezpieczone przed uszkodzeniem.

3. Materialy i uradzenia dopuszczone do obrotu i stosowane w budowigic

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie matgrivbudowane w trakcie realizacji
robét budowlanych odpowiadalty wymaganiom &loeym w art. 10 ustawyPrawo
budowlane oraz w szczegoétowe] specyfikacji technicznej. Wykeca uzgodni z

przedstawicielem Zamawigjego sposob i termin przekazania informacji o pidgwanym



uzyciu podstawowych materiatdw do wykonania robotakze aprobatach technicznych lub

certyfikatach zgodnii.

4. Materiaty nie odpowiadate wymaganiom

Materialy uznane przez przedstawiciela Zamaywejo za niezgodne ze szczegotowymi
specyfikacjami technicznymi muszy¢ niezwiocznie usugte przez wykonawg z placu
budowy. Jéli przedstawiciel Zamawiagego pozwoli Wykonawcy wykorzystae materiaty
do innych robot ri te, dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte, teértych materiatow
moze by odpowiednio skorygowana przez przedstawiciela Zeiajacego. Kady rodzaj
rob6t wykonywanych zzyciem materiatow, ktore nie zostaty sprawdzoneZaakceptowane
przez przedstawiciela Zamawgeggo, lgdzie wykonany na wiasne ryzyko Wykonawcy.
Musi on zdawé sobie spraw, ze te roboty mog by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako

wadliwe i niezaptacone.

lll. Wymagania dotyczace sprztu i narzedzi

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot grodowisko. Sprgt uzywany do
rob6t powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy oraz powinien odpowiatl@od wzgédem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w szczegOtowych specyfikdtjaechnicznych,
programie zapewnienia jakm i projekcie organizacji robot, zaakceptowanymzear
przedstawiciela Zamawigego. Liczba | wydajnig sprztu powinna gwarantowa
prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidziangrharmonogramie robot.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt musi by
utrzymywany w dobrym stanie i gotoww do pracy oraz hy zgodny z wymaganiami
ochrony srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to
wymagane przepisami, Wykonawca dostarczy przedsiaewi Zamawiajcego kopie
dokumentow potwierdzggych dopuszczenie sptm do wytkowania. Jeeli projekt
wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje technicareewidug mazliwosé wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywaniu robot, Wykonawca przedstawi vary sprzt do
akceptacji przez przedstawiciela Zamawtago. Nie mee on by pd&zniej zmieniany bez
jego zgody. Spkt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
umowy zostan przez przedstawiciela Zamawjeggo zdyskwalifikowane i nie dopuszczone

do robot.



IV. Wymagania dotyczacesrodkéw transportu

Wykonawca jest obowrany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktére nie

wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot. Narodkach transportu przewone
materialy i elementy powinny kyzabezpieczone przed ich przemieszczaniem, ukladane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwdlla poszczegoélnych elementéw.
Wykonawca jest zobowzany usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdyragach publicznych oraz dojazdach

do terenu budowy.

V. Wymagania dotyczce wykonania robot

1. Wymagania ogélne

Wykonawca robét odpowiedzialny jest za jakach wykonania oraz za wykonanie robét
zgodnie z dokumentagcprojektowa, specyfikagjtechniczig i obowigzujacymi przepisami
prawa i normami. Technologia budowy uza®na jest od warunkéw technicznych
okreslonych w dokumentacji projektowej. Roboty budowlanestalacyjne powinny ky
wykonane przez osoby posiagtzg wymagane kwalifikacje zawodowe i uprawnienia, w
oparciu o projekt, przepisy oraz odpowiednie wpisgzienniku budowy dokonywane przez
projektanta lub inspektora nadzoru inwestorskiegtykonawca ma obowrzek stosowa
wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i stosowanebudownictwie, zgodnie z
przepisami, a tale urzdzenia posiadage certyfikaty. Powisze dokumenty wraz z
instrukcjami obstugi urmdzer zastosowanych, wykonawca ma obgmek przekaza
przedstawicielowi Zamawiggego w trakcie odbioru. Wszelkie roboty ralevykonywa

zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpiésiaga i higieny pracy.

2. Roboty w zakresie przewoddw instalaciji elektngjz

W trakcie wykonywania instalacji natg
» stosowé& zasad prowadzenia tras przewoddéw elektrycznych w linigmostych
rownolegtych do kraedzi scian i stropow
e przewody i kable naly prowadzt w sposéb umdiwiajacy ich wymiar bez
potrzeby naruszania konstrukcji budynku
* po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjneeayabprawdzé zgodnd¢ tras z
dokumentagj projektowg



» stosowa przewody i kable zytami wykonanymi wyacznie z miedzi oraz izolacji o
klasie odporngci ogniowej okrélonej w dokumentaciji technicznej

* prowadzenie instalacji i rozmieszczenie gg@lzan w budynku powinno zapewrda
bezkolizyjng¢ z innymi instalacjami w zakresie odlegto ich wzajemnego

usytuowania

2.1 Uktadanie przewodow w uchwytach na tynku
Przy ukladaniu przewodow na tynku w uchwytach maleachowa odlegigci pomiedzy
uchwytami nie wgksze ni 0,30 m.
2.2 Uktadanie przewodow w listwach instalacyjnykbrytkach kablowych, rurach PCV.
Stosowé nalezy listwy, korytka lub rury wykonane z twardego iepalnego polichlorku
winylu wraz z akcesoriami (ksztattki,azizki, uchwyty).
Wymagania:

* mocowanie do podim w odlegtdciach nie wgkszych nz 0,50 m

* przy zmianie kierunku tras kat zatamania niezenby¢ mniejszy od 90 stopni

2.3 Przewody i kable

Do budowy linii kablowych naley uzywaé¢ materialtdbw zgodnie ze specyfikagyrojektows.
Sposob uktadania przewodow w instalacji musé bipstosowany do charakteru budynku,
przepustu, kanatu oraz przeznaczenia pomiesagzeelu ograniczenia wzajemnego wptywu
innych instalacji elektrycznych. Kable i przewody czasem podtrzymania funkcji w
warunkach pgaru mocowa nalery tak, aby cata liniagctznie z osprgem i mocowaniami
zachowata swoje funkcje przez minimum 30 minuteRcze kabli i przewodow przegiany,
stropy i granice stref garowych naley zabezpieczy za pomog powtok lub mas o klasie
odporngci ogniowej minimum EI 90.

Przewody kabelkowe wiekgtowe:

» przewody wielaytowe z paramgyt miedzianych jednodrutowych o izolacji i powtoce
polwinitowej na nagicie robocze 500V, przeznaczone do instalacji efektrych, do
uktadania w tynku, na tynku i w ziemi

» przewody wielaytowe z paramiyt miedzianych jednodrutowych o izolacji i powtoce
polwinitowej na napicie robocze 100V przeznaczone do instalacji alaryecbw

telefonicznych, sterggych, komputerowych itp. Do ukladania w i na tynku.



Przewody z zapora przeciwwilgocigw postacizelu przeznaczone slo uktadania w
kanalizacji teletechnicznej, ruragach i bezpgrednio w ziemi

» kable FTPzelowane wielaytlowe z paramiyt miedzianych jednodrutowych o izolacji
polietylenowej i powtoce polwinitowe] PCV o podaszonym indeksie tlenowym
(FR-PVC) przeznaczone do instalacji alarmowych, yjmgch, sterucych,
komputerowych itp. Tory kabli kategorii 5e przewmlze § do pracy przy
czestotliwosciach do 100 MHz, z przeptywdaia binarrg do 1 Gb/s. Kable mag
pracowa w temperaturze od -20°C do +60°.

2.4 Uktadanie przewodow. Czyniud

2.4.1 Uktadanie przewodow w listwach, korytachlkatych i rurach PCV

Wykonanie czynngi zgodnie z obovdzujacymi przepisami oraz danymi zawartymi w SST.
2.4.2 Uktadanie przewodow i kabli pod tynkiem

Wykonanie czynngci zgodnie z obovazujagcymi przepisami oraz danymi zawartymi w SST.
2.4.3 Uktadanie kabli w kanalizacji teletechnigzne

Wykonanie czynngi zgodnie z obovdzujacymi przepisami oraz danymi zawartymi w SST.
2.4.4 Przewody wggane do rur

Wykonanie czynngci zgodnie z obovdzujagcymi przepisami oraz danymi zawartymi w SST.

3. Instalowanie systemu monitoringu wizyjnego merementarza i obiektéw kubaturowych

Systemem zaliczanym do tej grupy, ¢dhcym w zakresie robdt jest system telewizji
dozorowej zwany CCTV (closed-circuit television)osfanie zamontowany na terenie
kompleksu (kamery) i wewatrz budynku administracyjno-socjalnego @dzenie rejestrgge

I stanowisko obserwacyjne).

3.1 Monta jednostki gtbwnej systemu CCTV

Role jednostki gtdwnej w tym systemie pedriiedzie rejestrator cyfrowy. Usytuowanie — w
szafie rack w budynku administracyjno-socjalnym. e Nwymaga s rejestratora
dedykowanego do rack. Dopuszcza shazliwos¢ umieszczenia ugzlzenia na poice
ruchomej w szafie.

3.2 Monta kamer obrotowych

Kamery obrotowe g podstawowymi urgdzeniami stagcymi do prowadzenia obserwacii
terenu obiektu. Zostarzamontowane na istnigych stupach gwietleniowych oraz celowo

do tego posadowionych stupach.



3.3 Monta kamer kompaktowych i obudéw zewgtrenych (z grzatkami)
Zadaniem kamer kompaktowych w tym systemie jesebacja terenu obejmygego obszar
pomiedzy budynkiem administracji, wartowni, a ogrodzemiezewrgtrznym, a take
obserwacja obszaru przed brarwjazdows na teren obiektu. Zostanzamontowane na
elewacji budynku przedpogrzebowego, budynku adrmaggjno-socjalnego, budynku
ustugowo-gospodarczego i budynku gospodarczego.
3.4 Monta stanowiska obserwacyjnego (monitor)
Monitor to urzdzenie wyfciowe, podiczone do urgdzenia ldace zrodiem swiatla,
wyswietlajgce na wilasnym ekranie obraz gagny z drugiej strony przez agdhjgcego.
Podstawowa jednostka do odbioru przekazu z refestrayfrowego. Usytuowanie — pokoj
kierownika w budynku administracyjno-socjalnym.
3.5 Monta pulpitu steryjcego
Pulpit sterujcy jest uradzeniem za poma@cktorego operator nmie@ sterowa wszystkimi
elementami systemu. Dedykujec 0 generalnie doecznej obstugi kamer obrotowych.
Usytuowanie — pokoj kierownika w budynku administfao-socjalnym.
3.6 Monta zasilaczy buforowych
Zasilacze buforowe o mocy 3A shido zasilenia kamer kompaktowych. Umiejscowienie
zasilaczy:

e w budynku domu przedpogrzebowego — 2 sztuki

* w budynku administracyjno-socjalnym — 1 sztuka

* W budynku ustugowo-gospodarczym — 2 sztuki
Zasilacze naley usytuowa jak najblizej punktow dystrybucyjnych (szaf rack) z uwagi na
zaprojektowane zasilanie z zasilacza awaryjnege #btyczy to zasilaczy w budynku
ustugowo-gospodarczym.
3.7 Monta szafy rack
Szafa rack — stgga 19 24U 600*800 (ZPAS). Momta— wg instrukcji producenta.
Urzadzenie przeznaczone do zamontowania rejestratgfeowego oraz zasilacza
awaryjnego, a w przyszioi dodatkowego rejestratora i krosownicy wizyjriggytuowanie —
w budynku administracyjno-socjalnym, zgodnie z gktgm.
3.8 Monta zasilacza awaryjnego
Wymaga s¢ zastosowania zasilacza w wersji rack. Moc zas#lat@00 VA. Dodatkowo
wymaga s} zastosowania dodatkowych modutdow baterii wraz stesyem tadowania, ktore
rozszerz czas pracy zasilacza. Maksymalna wiétkaasilacza i modutébw — 9U. Morita-

wg instrukcji producenta. Kierunek monteod - dotu szafy: modut, modut, zasilacz.



3.8 Uruchomienie. Wykonanie prob i testowanie aysat CCTV

Czynndci podstawowe:
* uruchomienie systemu: rejestratora, pulpitu, meoajtkamer
* wilgczenie zapisu
* sprawdzenie poprawRoi zapisu na twardym dysku poprzez odtworzenie aiagr
» eksport i archiwizacja zapisanych danych nenozewretrzny (ptyta CD, USB)
» formatowanie dyskow

e sprawdzenie pracy zasilania awaryjnego

4. Instalowanie systemu nagidenia wewrtrznego i zewstrznego w domu

przedpogrzebowym

4.1 Monta i podhczenie gténikdw tubowych, gténikbw wewretrznych i kolumn
gtosnikowych

Urzadzenia odbiorcze audio zamontawaa scianach wewstrz domu przedpogrzebowego
oraz na jego elewacji. Momtawykonywa zgodnie z instrukgj dostarczos przez
dystrybutora urzdze.

4.2 Monta szafy rack z ospetem

Szafa rack — stgga 19 24U 600*800 (ZPAS). Momta— wg instrukcji producenta.
Urzadzenie przeznaczone do zamontowania zasilaczaymego wraz z modutem,
wzmachiacza mocyyrodta dwieku, matrycy audio.. Usytuowanie — dom przedpogrzsb
4.3 Monta i uruchomienie zasilacza awaryjnego w szafie e z dodatkowym modutem
Wymaga s} zastosowania zasilacza w wersji rack. Moc zasilat@00 VA. Dodatkowo
wymaga s} zastosowania dodatkowego modutu baterii wraz tesysm tadowania, ktory
rozszerzy czas pracy zasilacza. Maksymalna wiélkasilacza i modutu — 6U. Morita- wg
instrukcji producenta. Kierunek mouta— od podtaa szafy: modut, zasilacz.

4.4 Monta i podiczenie zestawow mikrofonowych

Zamontowa i podiczy¢ bezprzewodowe i przewodowe zestawy mikrofonoweddjak i
odbiornik zestawu bezprzewodowego unieé na dodatkowej potce w szafie rack jako
najwyzej usytuowany element wypasania szafy liczony od dotu.

4.5 Monta i podigczenie wzmacniaczy mocy

Wzmacniacze mocy zamontogvapodiczy¢ zgodnie z zalczory instrukcp. Usytuowanie w
szafie — nad zasilaczem awaryjnym.

4.6 Monta i podiczenie matrycy audio



Matryce zamontowad i podigczy¢ zgodnie z zakczory instrukcp. Usytuowanie w szafie — nad
wzmacniaczem maocy.
4.7 Monta i podiczeniezrodta dwigku
Urzagdzenie zamontowai podhczy¢ zgodnie z zalczory instrukcp. Usytuowanie w szafie —
nad matryg audio.
4.8 Monta i podiczenie paneli i@iennych
Panele zamontowai podhczy¢ zgodnie z zalczory instrukcp. Nalery pametac, aby
pofaczenie z matryg audio wykona za pomog skretki komputerowej FTP kat. 5. de
diugas¢ polaczenia pomidzy panelem i matrycbedzie wiksza nk 50m, naley zastosowa
odrebne zasilanie panela (24V DC).
4.9 Zaprogramowanie i uruchomienie systemu, wykantestow i préb
Czynnaci podstawowe:

» zamontowa i podhczy¢ wszystkie cgsci skladowe systemu zgodnie z gonymi

instrukcjami

e usytuowa urzadzenia zgodnie ze wskazowkaniytkownikéw

* podiczy¢ urzzdzenia

* przeprowada préby muzyczne i glosowe

» przeprowadz szkolenie aytkownikow

* sporadzi¢ protokoét z podpisamiaytkownikow

5. Instalowanie systemu naghdenia mobilnego terenu cmentarza

Zamontowé urzadzenie we wskazanyndrodku transportowym. Uruchomimikrofony,.

PrzeprowadZitesty. Wykonatesty w czasie jazdy.

VI. Kontrola i badania rob6t

1. Zasady kontroli jakizi robo6t

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggna¢ zalazong jakaosé robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i
jakosci materiatdow. Wykonawca zapewni odpowiedni systewntroli, wiagczapc personel,
laboratorium, spr#, zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezkdne do pobierania prébek,
bada materiatow oraz robot. Wszystkie koszty améne z organizowaniem i prowadzeniem

bada i pomiaréw ponosi Wykonawca.



2. Dokumentacja budowy

Do podstawowej dokumentacji nade

* dziennik budowy

» protokoty odbioru robot (eZciowe, kaicowy)

* ksigzka obmiaru robét

» certyfikaty, deklaracje zgodsia lub aprobaty techniczne wdzen i materiatow
Do pozostatej dokumentacji budowy naje

» protokoty przekazania terenu budowy

* umowy cywilno-prawne

* protokoty z narad i ustate

» korespondencja pisemna na budowie
Wszystkie dokumenty budowyetlh przechowywane na placu budowy we $ulavie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubileda natychmiast odtworzone
zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystdo&umenty budowy dulg stale
dostpne do wgidu dla przedstawiciela Zamawjapgo w dowolnym czasie i na Ade
zadanie.

3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdétowych
specyfikacjach technicznych, stos@wanozna wytyczne krajowe albo inne procedury,
zaakceptowane przez przedstawiciela Zamaweegjo. Przed przysgpieniem do pomiarow lub
bada, Wykonawca powiadomi przedstawiciela Zamaggapo o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bad&vykonawca przedstawi nasmie

ich wyniki, do akceptacji przedstawicielowi Zamajg@ego . Wszystkie koszty zgaane z

organizowaniem i prowadzeniem badaateriatow ponosi Wykonawca.

VII. Przedmiar i obmiar rob6t

Przedmiar robdpowinien zawier& zestawienie przewidzianych do wykonania robot wedt

technologicznej kolejriwi ich wykonania wraz ze szczegétowym opisem orakamaniem
wiasciwych specyfikacji technicznych wykonania i odhiagobdt, z obliczeniem i podaniem

ilosci robét w ustalonych jednostkach przedmiarowych.



Obmiar robotma za zadanie okila¢ faktyczny zakres wykonanych robét wg stanu nardzie
jego przeprowadzenia. Roboty ama uzné za wykonane pod warunkieme wykonano je
zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykooaym i szczegdétowych
specyfikacjach technicznych, a ichsitgpodaje si w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze rob6t wchogeym w skiad umowy. Obmiaru robot dokonuje Wykonavpoa
pisemnym powiadomieniu przedstawiciela Zamaygego 0 zakresie i terminie obmiaru.
Powiadomienie powinno poprzedzabmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiarw s
wpisywane do ksgi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadziomestorskiego.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w przedmiarze robot
lub gdzie indziej w szczego6towych specyfikacjacthtécznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku wykonania wszystkich robot. @&lne dane zostgnpoprawione wg pisemnej

instrukcji przedstawiciela Zamawigjego.

VIII. Odbi6r roboét
1. Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajicych zakryciu

b) odbiorowi kaicowemu

2. Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu. Odbior robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdmwviajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogrms¢pu robot.

Odbioru robo6t dokonuje przedstawiciel Zamawdago. Gotow& danej czsci robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika bydiojdnoczesnym powiadomieniem
przedstawiciela Zamawigego.

Odbiér kedzie przeprowadzony niezwtocznie, jednak nien@ niz w ciaggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomiem tym fakcie przedstawiciela
Zamawiajcego.

Jaka¢ i ilos¢ roboét ulegajcych zakryciu ocenia przedstawiciel Zamawgdago na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumeatgarojektows, ST i uprzednimi

ustaleniami.



3. Odbidér kaicowy robot

Odbiér kaxcowy przeprowadzasw trybie i zgodnie z warunkami oktenymi w umowie o

wykonanie robét. Odbior ostateczny polega na figjaditenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ikxi, jakadsci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowédo
odbioru kaicowego ledzie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do dziennika budowy z
bezzwitocznym powiadomieniem na&piie o tym fakcie przedstawiciela Zamawizggo.
Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaezomez zamawiggego W obecriei
przedstawiciela Zamawigego i Wykonawcy.
Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zohmany przygotowanastpujace dokumenty:

» dokumentagj powykonawcz

» protokoty pomiaréw i bada

» certyfikaty, atesty, aprobaty techniczne

* instrukcje montaowe i obstugi wg¢zyku polskim

» karty gwarancyjne
Spetnienie powsszych warunkéw jest podstawdo rozpoczcia odbioru. Odbidr kiecowy
nasgpi w terminie wyznaczonym w umowie.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaiowe] na podstawie przedionych
dokumentow, wynikow badai pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnbwykonania robot
z dokumentagj projektowg i ST .
W toku odbioru kéacowego robdt komisja zapozna s realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
rob6t uzupetniajcych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykdaamyznaczonych
rob6t poprawkowych lub rob6t uzupetrjeych komisja przerwie swoje czyrimd i ustala
nowy termin odbioru kiécowego
W czasie przekazywania systemow: SSW, CCTV, RPWekkploatacji naley sprawdzt
dziatanie urzdzen oraz przeszkadi obstug. Na okoliczné¢ przeszkolenia Wykonawca
sporzdzi odpowiedni protokdt, w ktdorym osoby przeszkaopotwierdz podpisem fakt
udziatu w szkoleniu.

4. Odbidr po okresie gwarancji

Pod koniec okresu gwarancji Zamaw@j lub wiaciciel obiektu, na ktérym zostaty
zamontowane przedmiotowe systemy organizuje odhpar okresie gwarancji”. Odbior taki
wymaga przygotowania nggpujacych dokumentow:

e umowy wykonania robot



* protokotu odbioru kbcowego

» dokumenty potwierdzage usunicie wad zgtoszonych w trakcie odbiorunkowego
(jesli zgtoszono wady)

» dokumenty potwierdzage zgtoszenie wad w okresie gwarancji oraz potwenc
ich usun¢cia

Odbior po okresie gwarancji jest odbiorem ostatggzn

IX. Rozliczenie rob6t. Podstawa ptatnéci.

Rozliczenie robdt nagpi po podpisaniu protokotu Koowego odbioru. Podstawptatnaci
jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykogazecjednostk obmiarow ustalona dla
danej pozycji przedmiaru rob6t. Cena jednostkowaypip bedzie uwzgédniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie okg&tone dla tej roboty w
dokumentacji przetargowej i ST.

Cena jednostkowachzie obejmowé

* robocizre bezpdredng

e wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu

* wartas¢ pracy spreztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie¢praa teren
budowy i z powrotem, monta demonta na stanowisku pracy)

» Kkoszty pdrednie, w skfad ktorych wchoglptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikbw nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza
budowy, koszty dotyegce wykonania roboét, ubezpieczenia

» Kkoszty zwizane z gwarangji ubezpieczeniem

» zysk kalkulacyjny zawieragcy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogcych wystpi¢ w czasie realizacji robot w okresie gwarancyjnym

» podatki obliczone zgodnie z obaa&ujagcymi przepisami

* inne koszty nie wymienione vigj, a zwazane z zadaniem

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonama& dag pozycg w wycenionym
przedmiarze roboét jest ostateczna i wykluczazlmmsé zagdania dodatkowe] zaptaty za
wykonanie roboét olgtych t pozych kosztorysow.

Podane ceny powinny zawiéravszystkie koszty robot przypisane olomym pozycjom
przedmiaru robétatznie ze wszystkimi kosztami i wydatkami, ktore muby¢ potrzebne na
pokrycie sumptéw zwzanych z wykonaniem robot pomocniczych i uzupedoiagh, wraz z

kosztami tymczasowymi i zobogaaniami wyznaczonymi przez dokumenty przetargowae, n



podstawie ktérych sformutowano ofertPrzyjmuje s§, ze poniesione narzuty z racji
ustanowienia robo6t, zysku i wynagrodzea wszystkie zobowkania g§ rozdzielone na

wszystkie stawki jednostkowe.

X. Dokumenty odniesienia i przepisy zwjzane
Przepisy prawne:

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DANW89/1994 poz.414) wraz z
pézniejszymi zmianami

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrazenaydnia 27 marca 2003 r.
(Dz.U. Nr 80/2003) wraz z @éiejszymi zmianami

3. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwac z dnia
19.12.1994 r. w sprawie dopuszczenia do stosowanidudownictwie nowych
materiatdbw oraz nowych metod wykonywania rob6t widoych (Dz.U. Nr 10/1995,
poz. 48)

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004v sprawie okrédenia
metod i podstaw spogdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planmgwh
kosztow prac projektowych oraz planowanych kosztéabdt budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno —wytkowym(Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz.
1389)

5. Rozporadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wénga 2004 r. w sprawie
okreslenia szczegotowego zakresu i formy dokumentaojijgitowej, specyfikaciji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanyehz programu funkcjonalno —
uzytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072)

Normy:

PN-EN 50173-1:2004 Technika informatyczna. Systeksblowania strukturalnego

PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Insfalakablowania — Cz. 1: Specyfikacja
I zapewnienie jakdi

PN-EN 50174-2:2002 Technika informatyczna. Insjalakablowania — Cz. 2: Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewgtrz budynkéw

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Insjalakablowania — Cz. 3: Planowanie i
wykonawstwo instalacji na zewtnz budynkow

PN-EN 50131-6:2000 Systemy alarmowe. Systemy syawil wiamania. Zasilacze

PN-EN 50132-2-1:2007 Systemy alarmowe. Systemy mow® CCTV stosowane w

zabezpieczeniach. Cz. 2-1: Kamery telewizji czariabej



PN-EN 50132-4-1:2002Systemy alarmowe. Systemy daower CCTV stosowane w
zabezpieczeniach. Cz. 4-1: Monitory czarno-biate

PN-EN 50132-5:2002 Systemy alarmowe. Systemy dew®rdcCCTV stosowane w
zabezpieczeniach. Cz. 5: Teletransmisja

PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe. Systemy dewerdCCTV stosowane w
zabezpieczeniach. Cz. 7: Wytyczne stosowania

PN-90/T-06256.04 Urdzenia i systemy elektroakustyczne wysokiej wiéchodtwarzania -

- Minimalne wymagania techniczne -- Wdzenia do magnetycznego zapisywania i
odczytywania

PN-92/T-04499.01 Uedzenia i systemy elektroakustyczne -- Postanowiegéne
PN-92/T-04499.02 Uwmdzenia i systemy elektroakustyczne -- QGlgria podstawowe i
metody obliczé

PN-93/T-06256.08 Urdzenia i systemy elektroakustyczne wysokiej wiéchodtwarzania -

- Minimalne wymagania techniczne -- Zestawyadzn

PN-IEC 60364-4-73:1999 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa

PN-87/E-90054 Przewody elektroenergetyczne ogoélpegeznaczenia do ukladania na state.
Przewody jednaytowe o instalacji polwinitowe]

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaclijme kablowe. Projektowanie i budowa
BN-89/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne epradowe. Instalacje wirzowe.
Ogodlne wymagania

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscobiaie kablowe. Ogoélne wymagania i
badania

BN-89/8984-19 Telekomunikacyjne sieci weytnazaktadowe przewodowe. Linie kablowe.
Ogodlne wymagania i badania. Wytyczne stosowania

ZN-96/TP. S.A.-027 Telekomunikacyjne sieci miejseowLinie kablowe o zylach
metalowych

ZN-96/TP. S.A.-028 Telekomunikacyjne sieci miejseowTlory kablowe abonenckie i
miedzycentralowe

ZN-96/TP. S.A.-029 Telekomunikacyjne sieci miejseowTelekomunikacyjne kable
miejscowe o izolacji i powtoce polietylenowej, wyp@ne

ZN-96/TP. S.A.-004 Telekomunikacyjne linie kablow#blizenia i skrzgowania z innymi

urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Ogdlne wymagab&aania



Niniejsza specyfikacja zostata spguizona zgodnie z rozpag@zeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 2 wrZaia 2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyebkonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalnostkowego. (Dz. U. z dnia 16 wragaia 2004.)

Sporzdzit: Sporzdzit:



