l. Wstep

1. Przedmiot Szczeqgdlowej Specyfikacji TechnicA68T)

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowe] Specyfikacjichirecznej (SST-02) gs wymagania
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z wykonaniem:

» systemu telewizji dozorowej

* systemu nagkmienia zewrtrznego i wewntrznego domu przedpogrzebowego

» systemu mobilnego nagleienia terenu cmentarza

2. Zakres stosowania SST

SST ma zastosowanie jako dokument przetargowy tr&ktowy przy zlecaniu i realizacji

rob6t wymienionych w punkcie 1 niniejszego rozdziat

3. Zakres robét objych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji teckhn& dotycz prowadzenia robét

zwigzanych z wykonaniem instalacji systemow:
* telewizji dozorowej
* systemu nagkmienia zewrtrznego i wewntrznego domu przedpogrzebowego

* systemu mobilnego nagimienia terenu cmentarza

Nazwy i kody robo6t budowlanych wedtug WspolnegovBtika Zamowié:
* roboty instalacyjne w budynkach — CPV 45300000-0
* roboty instalacyjne elektryczne — CPV 45310000-3
* roboty w zakresie okablowania oraz instalacji ejgnych — CPV 45311000-0
* roboty w zakresie okablowania elektrycznego — CB¥14.100-1
* urzadzenia do nadzoru wideo — CPV 32323500-8
* mikrofony i zestawy gtnikowe — 32342300-5
* sprzt nagtdniajacy — 32342400-6

Wykonanie zakresu robét dla systemu telewizji dom@j polega na:
* montau i uruchomieniu rejestratora cyfrowego
e zamontowaniu w rejestratorze dyskow twardych

* montau i uruchomieniu kamer obrotowych



podiczenie transformatoréw video

podiczeniu obiektywow do kamer kompaktowych

montau obudow zewegtrznych do kamer kompaktowych

montau kamer w obudowach

montau i podiczeniu transformatoréw video TR-4P

montau i uruchomieniu zasilaczy do kamer obrotowychmiaktowych

zestrojeniu parametréw i wykadrowaniu obrazu

montau i uruchomieniu monitora

montau i uruchomieniu pulpitu steragego

montau szafy rack z osperem

montau i uruchomieniu zasilacza awaryjnego w szafie rack

zaprogramowaniu i uruchomieniu systemu zgodnie magami Zamawiacego ze
szczegoOlnym uwzgtinieniem ilgci presetéw i tras kamer obrotowych

wykonaniu testowego zapisu obrazu, jego odtworzenigarchiwizowanie na
zewretrznych ndénikach danych (ptyta CD, USB)

Wykonanie zakresu robot dla systemu négjienia zewgtrznego i wewntrznego polega na:

montau i podgczeniu gténikow tubowych

montau i podgczeniu gténikow wewrgtrznych

montau i podiczeniu kolumn gténikowych

montau szafy rack z osperem

montau i uruchomieniu zasilacza awaryjnego w szafie rack
montau i podhczeniu zestawdw mikrofonowych

montau i podhczeniu wzmacniaczy mocy

montau i podhczeniuzrodia dwieku

montau i podiczeniu matrycy audio

montau i podiczeniu paneli neiennych

zaprogramowaniu i uruchomieniu systemu zgodnie magami Zamawiacego

sprawdzeniu poprawloi dziatania systemu, przeprowadzeniu testow i podw

Wykonanie zakresu robét dla systemu mobilnego sagtaia cmentarza polega na:

montau urzdzenia wsrodku transportowym (wozek, platforma typu Melex)

uruchomieniu systemu



e sprawdzeniu poprawioi dziatania systemu, przeprowadzeniu testéw i podw

Odpady powstate podczas prowadzenia prac instahkacy] Wykonawca zagospodaruje
poprzez przekazanie do utylizacji przez uprawai@anostk lub wywiezienie na wysypisko
(za pisemnym potwierdzeniem odbioru).

Nalezy pamkttaé, ze po zakaczeniu montau i uruchomieniu wszystkich systemow
Wykonawca ma obowrzek przeprowadziszkolenie personelu i z tego szkolenia spdri
protokét, w ktorym osoby przeszkolone potwieggdgodpisem swoj udziat w szkoleniu.
Termin szkolenia trzeba ustalvspdlnie z przedstawicielem Zamawdizggo, aby mogt on
zgromadzt w celu przeszkolenia wszystkich pracownikéw uprangch do uytkowania

systemow.

4. Ogblne wymagania dotyaze rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie roba@drge z dokumentacja projektgw
specyfikacg, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskizgodnie z zapisami ustawy
Prawo budowlane.

Wszystkie instalacje powinny byvykonane zgodnie z:

* Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietn2D02r. w sprawie
warunkoéw technicznych. jakim powinny odpowiadmudynki i ich usytuowanie.

* Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 13 lutego030 zmieniagce
rozporazdzenie w sprawie warunkow technicznych. jakim powinodpowiadéa
budynki i ich usytuowanie.

» Polskimi Normami

Roboty naley przeprowad# przestrzegag przepisow bezpiecastwa i higieny pracy i
przeciwpaarowych, za co ze strony Wykonawcy odpowiedzialgyzie Kierownik Budowy.
Personel zatrudniony przez Wykonawarzy realizacji robot powinien posiade zakresie
wykonywanych przez siebie czynioo

» stosowne kwalifikacje, wie@z doswiadczenie

* wymagane prawem uprawnienia sa@adczenia kwalifikacyjne

» 0golne i stanowiskowe przeszkolenie w zakresiegsosv BHP i ppa.



Il. Urz gdzenia i materiaty

1. Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania dotygee uradzen i materiatdw podano w ST-00.

Zaprojektowane instalacje winny d&ywykonane w oparciu o materialy spelgig

wymagania techniczne i eksploatacyjne dlaadze, linii i sieci telekomunikacyjnych

zawartych w normach. Wszystkie materiaty zastosewgmwykonania systemu monitoringu

wizyjnego cmentarza, systemu naghienia wewgtrznego i zewegtrznego domu

przedpogrzebowego oraz systemu na&gknia mobilnego terenu cmentarza musz

odpowiadé wymaganiom okrdonym w Specyfikacji Technicznej oraz mgsposiadé

swiadectwa lub deklaracje zgodmd wydane przez producentéw. C&tourzadzer i

materialdbw aytych do wykonania systeméw nie agoposiada parametrow riszych ni

cytowane w przedmiarach, ST i projekcie wykonawczym

2. Rodzaje urmdzeh i materialdw

2.1 Elementy systemu nagkmienia

Wzmacniacz mocy PA-4120

moc: 4x 120Wrms

strefy: 1 strefa

wejscia: 4 x XLR 1.2V, symetryczne.

wyjscia: 22V/4 Ohm, 50V/21 Ohm, 70V/41 Ohm, 100V/83 Qlymiazdasrubowe.
pasmo przenoszenia: 55-17,000Hz, -3dB

stosunek S/N: > 90dB, wany "A"

THD: < 1%

zasilanie: 230V/50Hz/1,400VA ; 24V gt staty /60A

wymiary: 483x133x370mm, 3U

waga: 25kg

inne: Whcznik zréwnoleglajcy wegcia kanatéw, dla 2 gsiednich kanatow.
Sterowany temperaturowo wentylator. Rodenia dla zewgtrznego wicznika
On/Off. Wskaniki przesterowania, wtzenia zabezpieczenia, przegrzania oraz

poziomu wygciowego



Wzmacniacz mocy PA-2240

moc: 2x 240Wrms

strefy: 1 strefa

wejscia: 2 x XLR 1.2V, sym.

wyjscia: 25V/2.6 Ohm, 44V/8 Ohm, 70V/20 Ohm, 100V/42n®h

pasmo przenoszenia: 35-20,000Hz, -3dB

stosunek S/N: > 100dB, wany "A"

THD: < 1%

zasilanie: 230V/50Hz/1,300VA ; 24V gt staty /55A

wymiary: 483x88x374mm, 2U

waga: 18kg

inne: Whcznik zrownoleglajcy wegcia kanatow. Filtr gérnoprzepustowy 400Hz z
nachyleniem 6dB/okt. Mkki start. Sterowany temperaturowo wentylator. Veskia

przesterowania, wtzenia zabezpieczenia, przegrzania oraz poziomécigywego

Matryca audio - T-8000

matryca 8x8. T-8000 jest zintegrowgamatrya przehczapca sygnatly z 8zrédet
audio do 8 wyc (stref). To zaawansowane technologicznieadzenie oferuje
funkcje przehczania sygnatow wegiowych na poszczegolne wigja.

matryca audio T-8000, to najlepsza propozycjadeenia systemowego, ha bazie
ktéorego zbudowa maozna wielostrefowy system naglienia z realizagj takich
funkcji, jak rozgtaszanie jednego znoiu programow muzycznych z mowoscia
wyboru programu w obszarze strefy, rozgtaszanieesmvanych komunikatow
stownych, rozgtaszanie programow lokalnych realianych w obgbie pojedynczej
strefy a take automatyczne rozgtaszanie komunikatow alarmowywkzystko to
uzyskujemy stosygf jedno urzdzenie centralne, dodaj do niego jedynie Kaowki
mocy, gianiki oraz, jéli trzeba, pulpity mikrofonowe i manipulatorgcienne
stanowsce elementy systemu T-8000.

tatwos¢ obstugi, prostota struktury systemu, elastyéznadolng¢ do realizowania
wszystkich wanych funkcji, kompaktow, i najnowsza technologia, to cechy, ktére
sprawity, ze T-8000 stata si absolutnym przebojem bramwym na wszystkich
rynkach, na ktérych wprowadzona zostata do spraedalw podstawowe,

osmiostrefowe urzdzenie daje die maliwosci, a j&li wzig¢ pod uwag fakt, ze



mozliwe jest hczenie ze sapkilku matryc uzyskujc obstug 40 stref, uznatrzeba,
ze system zbudowany w oparciu o T-8000 zmoobstugiwéd obiekty o
zréznicowanych wymaganiach i wielka.

zasilanie: ~230V

pasmo przenoszenia: MIC: 80Hz-18kHz ; LINE: OHz-2@k

wejscia: 8 x 300mV/10K

priorytety: MIC1>fire>pulpit>manipul.> line 1-8

S/N Mic: > 65dB

S/N Line: > 85dB

sygnalizatory: poziom wygiowy line 1-8

porty: RJ 45

protokot transmisji: RS 485

wymiary: 19"/3U8

Panel né&cienny - T-8000B

zdalny panel scienny do wspotpracy z matryc T-8000.Manipulator lokalny
umazliwiajagcy w miejscu zamontowania wybor programu, regglagpsnosci oraz
podiczenie lokalnego mikrofonu lulyédta muzyki.

zasilanie:24 V DC

pasmo przenoszenia :100 Hz -18 kHz

wejscie MIC: 5 mV/60@

wejscie AUX : 350 mV/10K2

S/N: Mic: > 65 dB ; Aux: > 75dB

THD: <0.1%

masa: 0,5 kg

wymiary: 86x146x33 mm

Kolumna gignikowa - ETS-230TW/WS

system: 100V

moc: 20/10/5/2.5Wrms

pasmo przenoszenia: 200-20,000Hz
sprawng¢: 94dB

pofaczenia: przewod



wymiary: 105x700x75mm

waga: 4,2kg

inne: Kolumna gténikowa PA, w obudowie z ttoczonego aluminium. Takh
100V. Wersja 2-drina, z dodatkowymi gkmikami wysokotonowymi (8+4).
Wbudowana zwrotnica. 5-punktowy regulator mocy. @wR x M6. Metalowa

maskownica. Akcesoria moriave. 2zytowy kabel podczeniowy.

Gtosnik scienny - BC-010 R

system: 100V

moc: 10/5/2.5Wrms

pasmo przenoszenia: 150-20,000Hz

sprawng¢: 94,5dB

pofaczenia: terminalérubowe

wymiary: 270x204x66

waga: 1,1kg

inne: Transformator audio z 3 odczepami mocy. Oluada tworzywa sztucznego.
Obudowa zaokglona dla lepszego promieniowaniandeku. Wbudowany obrotowy

regulator

Gtosnik tubowy - IT-100TW

system: 100V

moc: 30/15/7,5/3,75Wrms

pasmo przenoszenia: 110-16 000Hz

sprawnd¢: 99dB

pofaczenia: terminasrubowy

wymiary: 310x215x330mm

kat promieniowania: 110°/60°

dopuszczalna temperatura otoczenia: -20 °C do €50 °

waga: 4,7kg

inne: wodoszczelny IP66. Solidna obudowa z tworzgaticznego o bardzo niskim
rezonansie. 13cm przetwornigrednio-niskotonowy i 25mm (1") wysokotonowy

gtosnik tubowy



Podwoéjny odtwarzacz CD/MP3/USB/SD - CD-122

podwojny odtwarzacz CD/MP3, z interfejsem USB 2.azo czytnikiem Kkart
SD/MMC.

mozliwosé bezpdredniego podiczania pantici ze zhczem USB

obstuga kart SD/MMC do 32GB (FAT16/FAT32)

odpowiednie néniki: SD-2CARD (2GB), SD-4CARD (4GB), SD-8CARD (8GB
SD-16CARD (16GB) oraz SD-32CARD (32GB) dgste jako wyposgenie
dodatkowe

system anti-shock

obstuga znacznikéw ID3 tag

odczyt plikow MP3 i WMA

nawigacja w folderach

szybkie przewijanie

programowanie utworéw

funkcja powtarzania (powtérz 1, powtorz wszystko)

odtwarzanie losowe

w komplecie pilot stergry IR

monta w racku 482mm (19"), 1U

odtwarzanie ptyt audio CD/CD-R/CD-RW/MP3

pasmo przenoszenia: 20-20 000Hz

THD: < 0.1%

separacja kanatéw: > 60dB

dynamika: > 96dB

stosunek S/N: > 70dB

drzenie i trzepotanie: niemierzalne, kwarcowa precyzja

zasilanie: 230V"/50Hz/50VA

dopuszczalna temperatura otoczenia: 0-40 °C

wymiary: 482x44x265mm, 1U

waga: 4.3kg

wyjscie analogowe: 2 x RCA L/P



Zestaw bezprzewodowy - TXS-890SET
Zestaw bezprzewodowy z mikrofonami gaznymi
ODBIORNIK (TXS-890)

* system True-Diversity
* 16 r&nych czstotliwosci (790-814MHz) dla kadego kanatu
* regulacja gténosci dla obydwu kanatéw
* wyswietlacz LCD
» zbalansowane wigie XLR dla kadego kanatu
* wyjscie master 6,3mm
* monta w racku 482mm (19")
* pasmo przenoszenia: 40-18000Hz
e THD:<0,6%
e wymiary: 420x55x230mm
* waga 2,1kg
2x NADAJNIK TXS-890HT
* dynamiczny
» obudowa z aluminium
* 16 r&nych czstotliwosci (790-814MH2z)
* wyswietlacz LCD
* moc transmisyjna < 10mw
» zasilanie 2x bateria 1,5V
* w komplecie pokrowiec, uchwyt mikrofonowy oraz Zzmékolorowych nakstek
e pasmo przenoszenia: 50-16 000Hz
e wymiary: @ 50mm x 260mm
* waga: 350g
Nie wymaga licencji w krajach UE

Mikrofon dynamiczny - DM-3200

» system: dynamiczny./superkardioida
* pasmo przenoszenia: 50-16 000Hz
* impedancja: 25Q

* czufcs¢: 2.5mV/Pa/lkHz

* obudowa: metalowa



* wymiary: 55x173
* waga: 300g

* w komplecie futerat, uchwyt, kabel 5m, z wtykiem KIL6,3mm

Statyw mikrofonowy - MS-50/SW

* podiogowy statyw mikrofonowy

* ruchome, wycigane ramy (72cm), amortyzugcy wstrzsy, rozktadany tréjnog.
e gwint: 16mm

» czarny lakier, matowy

* regulowana wysoks: 99-225cm

e wymiary po ztgeniu: 10x93cm

* waga: 2.0kg

Pulpitowy statyw mikrofonowy - MS-100/SW

» stotowy statyw mikrofonowy

» lakierowany na czarno

e amortyzacja wstesow

* wyciggane ramy (375mm)

* regulowana wysokig: 365-550mm
e gwint: 16mm ( 5/8 ")/9mm ( 3/8 ")

Kabel mikrofonowy - MEC-190/SW

Kabel mikrofonowy XLR dodczenia urzgdzehr oraz jako przeditacze mikrofonowe.

e 1 xgniazdo XLR na 1 x wtyk XLR, symetryczne
* przewdd ekranowany z miedzi beztlenowej OFC
» $rednica zewegtrzna: @ 6.5mm

o dlugas¢ 2m

Kabel mikrofonowy - MEC-20/SW

Kabel mikrofonowy XLR dodczenia urzgdzer oraz jako przeditacze mikrofonowe.

e 1 xgniazdo XLR na 1 x wtyk XLR, symetryczne
» przewdd ekranowany z miedzi beztlenowej OFC

» $rednica zewegtrzna: @ 6.5mm



dtugas¢ 6m

Szafa rack 19" 24U (ZPAS)

rodzaj: 19 cali, stgra

typ: skecana

wysokas¢ jednostkowa: 24U

wymiary (wys/szer/gt): 1200X600x800 mm
drzwi przednie: szyba, zamek

drzwi tylne: stalowe, uchylne

oslony boczne: stalowe, demontowalne, zamykaneameek
przepusty kablowe: gora i dot

belki rackowe: 4 szt.

dopuszczalne obgienie: 600 kg

cokot

listwa zasilagca: 9 gniazd, z wykznikiem
elementy mocuce do szyn rimych
organizatory kabli

panel wentylacyjny dachowy: 4-wentylatorowy

potki ruchome wzmacniane

2.2 Elementy systemu telewizji dozorowej

Gtlowica obrotowa zewstrzna ZC-PT 235P-XT

Parametry techniczne:

system video: PAL (dualna)

zoom optyczny: 3.4 — 119mm (35x)

rozdzielczéé: 540 TVL (kolor) /570 TVL (mono)
przetwornik CCD: CCD Y4” Progressive

wyjscie video: 1.0V p-p, 75 Ohm

synchronizacja: INTERNAL (wewtrzna) / Line Lock
wspotczynnik S/N: > 50 dB

czutcé¢ (50IRE): 0.05 lux / 0.01 lux (mono)

zoom cyfrowy: Maksymalnie 12x



» zakres migawki AES: 1/1.5 - 1/30000 sek.

* regulacja AGC: Automatycznie Bznie

* kompensacja BLC: Wy. / Wyt

» protokoty PTZ: Ganz-S, Ganz-PT, Pelco-P, Pelca/DL, Philips, AD-Manchester,
AD-422, Kalatel, JVC

e zakres obrotu (poziom): 360°

o zakres uchylenia (pion): -10° ... 190°

» szybka¢ obrotu: 1°/sek. - 90°/sek.

» ilos¢ pozycji PRESET: 256

* minimalny skok obrotu PAN: 0.225°, TILT: 0.45°

» szybkaé¢ obrotu w trybie PRESET: PAN: 5°/sek. - 400°/sa@kl.T: 5°/sek. -
400°/sek.

» kontrola szybkéci: Szybkdc¢ ruchu gtowicy uzaleniona od stopnia zldenia

* ilos¢ sekwencji: 8 (maksymalnie 32 presety dladeg sekwencji)

» ilos¢ tras ciagltych: 1 (czas trwania trasy: okoto 3 minut)

* ilos¢ tras panoramowania: 4

* wprowadzanie nazwy: Tak (16 znakow)

* maskowanie stref: 8 stref

» funkcje dodatkowe: stabilizacja obrazu ; Auto-Parome ; AUTO-FLIP ; Detekcja
ruchu, WDR; cyfrowa wolna migawka; harmonogram

* interfejs PTZ: RS-485, 2ylowa sketka (maks. dystans: 1.200 metrow)

* temperatura pracy: -50°C ... +50°C

» klasa szczelnwi: IP66

» zasilanie: 24VAC

e pobdr mocy: 65 W (z grzadk

* wymiary: 172 (&) x 302.5 (wys.) mm, z ostpprzeciwstoneczn: 190 (3 ) x 302.5
mm

* masa: 5.8 kg

Kamera dualna ZC-YHW 702P
Parametry techniczne:

e standard video: PAL

* mocowanie obiektywu: CS



* wyjscie video: 1V p-p, 78/ gniazdo BNC

* rozdzielczé¢ pozioma: 510 TVL (kolor)

e czutds¢ (F1.2 / 50IRE): 0.8 Lux tryb kolorowy, 0.1 Lux trymonochromatyczny,
0.02Lux tryb kolorowy z funkgjSENS UP

» zakres dynamiki: Maks. 60dB (WDR:awtone)

* integracja obrazow: Tak (mavosé integracji do 40 kolejnych obrazéw)

* przetwornik CCD: CCD 1/3” INTERLINE

» synchronizacja: Wewtrzna / Line Lock (L.L.)

» funkcje:

- szeroki zakres dynamiki WDR

- funkcja balansu bieli AWB

- funkcja elektroniczna SENS UP

- funkcja AGC (ON / OFF)

- funkcja Day/Night (tryb dualny)

- synchronizacja INT / L.L.

- cyfrowe powgikszenie (zoom)

- flatwa regulacja BACK FOCUS

- funkcja redukcji szumu

- programowana detekcja ruchu

- maskowanie 8 stref prywaticd

- kompensacja tta BLC

» zasilanie: 24VAC + 15% lub 12VDC % 15%

*  pobor pydu: 270mA (24VAC) / 390mA (12VDC)

e warunki dziatania: Od -10°C do +50°C ; makilgotna¢: 85%

* wymiary zewrtrzne: 60 (szer.) x 66 (wys.) x 123 (dtugm

e Cigzar: 330g

ztacza i gniazda:

- wykcie video BNC

- wejcie 4-pinowe do sterowania przysfoautomatycza
- wejcie zasilania (3-zaciskowa listwa)

- zhcze 7-pinowe (port RS485 oraz w@g wymuszenia trybu nocnego)



Obiektyw zmiennoogniskowy z koreldiR TG472813 FCS-IR

Parametry techniczne:

» korekcja ostréci w podczerwieni (IR)
* automatyczna przestona typu DC

* re¢cznie ustawiana osto

* rgcznie regulowana ogniskowa

* mocowanie typu CS

* ogniskowa 2,8 — 12 mm

Obudowa zewgtrzna otwierana z boku z uchwytem przelotowym

Parametry techniczne:

* Rodzaj obudowy metalowa (emaliowana)

» Zasilanie grzaiki 230V

* Automatyka grzaiki termostat (gdzenie ok 15st.C)
*  Wymiary obudowy GL618 143x114x372mm

e Wymiary statywu GL208 120x80x215 mm

Rejestrator cyfrowy — 16 kanatéw DR-16-DVD

Parametry techniczne:

» standard video: PAL/NTSC (przetane ¢cznie)

* wejscia video: 16 x 1.0V p-p / @5(BNC)

* wyjscia video (monitorowe): przelotowe 16 x 1.0V p-p 73 Q (BNC), gtdwne
1x 1.0V p-p / 7R (BNC) ; 1 x HDMI (1920x1080) ; 1 x VGA (12801024 /
60Hz), SPOT 4 x 1.0V p-p / ¥6(BNC)

* wejscia audio: 4 x RCA Cinch

* wyjscia audio: 1 x RCA Cinch

* system operacyjny: RTOS

* podziat ekranu: 1,4,6,8,9, 13, 16

* predkos¢ wyswietlania: 25 kl./sek. (1 kanat) ; 400'&kk. (catkowita)

» kompresja obrazu video: H.264 (4 poziomy koasji)

e harmonogram nagrywania: Dzienny i Tygodniowy

* tryby nagrywania:

- hagrywanie gote



- hagrywanie wyzwalane detekecjichu

- nagrywanie alarmowe wyzwalane alarmem z¢&@nym

- nagrywanie napadowe wyzwalageznie

pre-alarm i post-alarm: Maksymalny czas nagryw&rgalarm: 5 sek. / Post-alarm:
3 min.)

taczna szybk&e nagrywania: 400kl./sek. (CIF) ; 200Kkl./sek. (ETI; 100kl./sek.
(4CIF)

tryby wyszukiwania: wedtug kalendarza (data i czaB)wedtug dziennika zdarze
rozdzielczéé: 704x576 (4CIF) ; 720x288 (2CIF) ; 360x288KLI

wejscia alarmowe: 16 x TTL

wyjscie alarmowe: 16 x Open Collector + 4 x NO/NC j$ia bezpotencjatowe)
wewretrzne dyski twarde: 4 x SATA (kompatybilng dyski HITACHI)

typy alarmow: detekcja ruchu, zanik sygnatu vidaearia systemu, awaria dysku,
alarm na weciu

detekcja ruchu: 16 x 16 stref / 10 poziomdw cgceito

praca w sieci: Jako Web serwer: padgLIVE, odtwarzanie, PTZ, konfiguracja
Oprogramowanie CMS: pelne zatizanie wieloma rejestratorami, posdlLIVE,
odtwarzanie, PTZ

eksport danych: AVI, JPEG, BMP (éroki: USB-pendrive, ptyta CD/DVD)

poziomy dosipu: 3 konfigurowalne grupyaytkownikéw (Admin / Manager / User)
zabezpieczenie nagraZznak wodny

dziennik logéw: 1.000.000 zdarzerzechowywanych w buforze pagoi RAM

metody §czenia w sieci: Statyczny IP, DHCP, DDNS z obstDynDNS, TCP, UDP,
FTP, PPPoOE

synchronizacja czasu: Protok6t NTP, synchronizagprzez Ethernet (automatyczna
zmiana czasu letni/zimowy)

powiadamianie e-mailowe: Wystanie wiadosnioe-mail na wiele adreséw (protokot
SMTP) w momencie pojawieniagshlarmu

porty: RS1 x RS232 / 1 x RS485, Ethernetl x 10®B86eT (RJ-45), USB2.0
2 x USB (panel przedni) ; 1 x USB (panel tylny)

zasilanie: 230VAC (50Hz)

pobo6r mocy: Okoto 200W

dopuszczalna wilgotrio: 10 ... 80%



temperatura otoczenia: +5 ... +50°C
waga: 10 kg

wymiary zewgtrzne: 430 x 87 x 460mm

Klawiatura sterujca ZCA-SC 201

Parametry techniczne:

konsola steraca adresowalna

dynamiczny joystick 3-osiowy

wyswietlacz LCD

obstuga protokotow GANZ-S, GANZ-PT, Pelco-D/P
kompatybilna z rejestratorami DIGIMASTER

konsola mae obstiy¢ maks. 256 urdzen, w tym rejestratory i kamery PTZ.

Monitor LCD ZM-L 219E

Parametry techniczne:

system video: PAL/NTSC /Auto PAL/NTSC /AufAL / NTSC / Auto
matryca: 19” TFT LCD

rozdzielczéé: 500TVL (1280 x 1024)

wielkos¢ plamki: 0.294 x 0.294 mm
wspotczynnik kontrastu: 800:1

jasna¢: 300 cd/m?

czas reakcji (T r /T f): 3.6/1.4 ms

ilos¢ koloréw: 16,7 miliona

kat widzenia: 80° poziomo / 80° pionowo
minim. czaszycia matrycy TFT: 50.000 godzin
tryby wyswietlania: Video / S-Video / VGA

menu OSD: VGA: Jasié, Kontrast, Pozycja poziom / pion, Zegar,
Temperatura barwowa, Kolorzytkownika R / G / B, pozycja OSD poziom / pion,

Glosnos¢, kzyk, Powrdt; Video: Kolor, Jask@ Kontrast, Ostr&, Gtosnos¢, kzyk,

Temperatura barwowa, Powr6t

wejscia video: Video BNC (1.0 Vp-p 79, VGA 15pin, Audio, DVI (opcjonalnie)

wyjscia video: Video BNC (1.0 Vp-p T, S-Video, Audio
gtosnik: 1W



» auto-whczenie(po zaniku zasilania): Tak

* wyswietlanie bez przeplotu: Tak

o filtr 3D ,COMB” NTSC /PAL

e warunki pracy: Temperatura: 0° - 40°C / Wilgatéto 10% - 85%
o wymiary: 424 x 419 x 170 mm

* masa: 6,1kg

* bezpieczéstwo: FCC, CE(EMC/LVD), UL, BSMI, CCC

» zasilanie: AC 110/240V

e pobdr mocy: 50 W maks.

Dysk twardy 1 Tb (Hitachi)
Parametry techniczne:
» interfejs: 1 x Serial ATA-300 - ATA seria 7 pins

» cechy: sonda temperatury, Hitachi Voltage Efficien®egulator Technology
(HIVERT), system chtodzenia TFC (Thermal Flyhei@lantrol)

» szerokd¢:10,2 cm

e dhugcsé: 14,7 cm

* wysokaé: 2,6 cm

* waga: 680 g

Transformator video TR-4P

» zastg: 400 m

» zakres nagcia we / wy 752 (CVBS): 1 Vpp

» tlumienie przelotowe: -0.5 dB (dla f=5MHz)

o zakres pasma video:0-50 MHz (-3dB)

» separacja mdzy wepgciami: > -50 dB

« CMRR (dB @ 5MHz): 50 dB

* impedancja wegia koncentrycznego: 73

* impedancja wyjcia symetrycznego: 100

* typ zlacz we/wy koncentrycznego: 4x Gniazdo BNC

* typ zlgcz we/wy symetrycznego: gniazdo RJ-45 (8 pin, 4parpaciski kablowe
* temp. pracy / wilgotn@& wzgl.: od -50° - +55°C / < 95 %
* wymiary / waga: 120x30x62 mm/105¢g



Pasywny 1-kanatowy nadajnik (odbiornik ) sygnalzyuneqgo

Parametry techniczne:

e zasig: 250 m dla przewodu telefonicznego, 400 m diatkkkomputerowej UTP5

* waga 169

* wymiary 47x15x15 mm

* tlumienie przelotowe: -0,5dB (dla f=5Mhz)
* impedancja we/wy koncentrycznego: 7%

* impedancja we/wy symetrycznego: 10@

Zasilacz ZCA-220-3A

Parametry techniczne:

e zasilanie 230V
* napkcie wyjsciowe 24VAC
* Moc 3A

Zasilacz buforowy 3A
e typ: ZBP 13,8V/3A AWZ300,

* rodzaj zasilacza: stabilizowany buforowy,

* napkcie wegciowe: 230V, 50Hz,

* napkcie wyjsciowe: 12-13,8V,

* maksymalny cigty prad wyjsciowy: 3A,

* maksymalny chwilowy pd wyjsciowy z podjczonym akumulatorem: 5A,
* maksymalny prd tadowania akumulatora: 1,1A (dla akumulatora 1/82K),
* akumulator: 18Ah/12V (naky dokupt osobno!),

» zabezpieczenie termiczne transformatora: 152st C,

* temperatura pracy: 0...+45st.C,

e wymiary: 307x237x95mm,

o certyfikaty: CE, EMC i LVD

Zasilacz awaryjny Ares 1600VA Rack

» technologia: line interactive
* moc: 1600VA (960W)

* czas podtrzymania (dla 80% obc.): 9 min



» ukiad AVR: tak

* interfejs komunikacyjny: tak

* oprogramowanie UPS Monitor: tak
» ochrona linii telefonicznej: tak

o wysoka¢: 3U

Modut baterii MB4814 Rack

* napkcie wyjsciowe: 48Vdc

» catkowita pojemng&t: 14Ah

* ilos¢ akumulatoréw: 8

* typ akumulatora: 7Ah 12V

* wbudowana tadowarka: tak

* sygnalizacja stanu wdzenia: tak (diody LED)

* wysokaé: 3U

Szafa rack 19" 24U (ZPAS)

* rodzaj: 19 cali, staca

* typ: skecana

* wysoka¢ jednostkowa: 24U

o wymiary (wys/szer/gt): 1200X600x800 mm

* drzwi przednie: szyba, zamek

* drzwi tylne: stalowe, uchylne

* oslony boczne: stalowe, demontowalne, zamykaneameek
e przepusty kablowe: gora i dét

* Dbelki rackowe: 4 szt.

» dopuszczalne obgienie: 600 kg

» cokot

» listwa zasilagca: 9 gniazd, z wygtznikiem

* elementy mocugce do szyn nmych

* organizatory kabli

» panel wentylacyjny dachowy: 4-wentylatorowy

* potki ruchome wzmacniane



2.3 System naglnienia mobilnego

Przendny zestaw nagkmieniowy - TRUMPET-70

* Trumpet-70 to przerioy zestaw przeznaczony do ndgiania procesji, pielgrzymek
itp.

* moc wzmachiacza: 70W

* pasmo przenoszenia: 300-12.500Hz

» efektywnagé: 106dB

» zasilanie wewetrzne: akumulator 12V

e czas pracy: do 10 godz.

e inne: duy zaseg styszalnéci, wbudowany uktad kontroli i sygnalizacji stanu

akumulatora

Mikrofon doreczny z nadajnikiem - TXS-821HT

* mikrofon dorczny z nadajnikiem

* dynamiczna wktadka mikrofonowa (kardioida)
* przehcznik trybu nadawania, wskiaik zasilania
» zasilanie: 1 x bateria 9V (nie dokana)

* moc nadajnika: < 10mW (EIRP)

e zaskg: okoto 30m

» wspotpraca z odbiornikiem TXS-840

* czstotliwos¢ nasna: 863.05MHz

e pasmo przenoszenia: 50-15000Hz

* wymiary: srednica 50mm, ditugd 246mm

* waga 225¢g

Nie wymaga licencji w krajach UE

UWAGA!

Wszystkie prace musa byé wykonane przez osoby uprawnione i przeszkolone w

zakresie wykonywanych prac.

3 Warunki przechowywania i sktadowania adzex i materiatéw

Sktadowanie materiatdw powinno odbyévsie zgodnie z zaleceniami producentow,



w warunkach zapobieggjych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszenguvdasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikdéw atmosfenyeh lub fizykochemicznych. Natg
zachow& wymagania wynikajce ze specjalnych wdeiwosci materiatdbw oraz wymagania w

zakresie bezpiecastwa przeciwpoarowego.

lll. Wymagania dotyczace spratu i narzedzi
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtl, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych rohak
tez przy wykonywaniu czynni@i pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wytadunku materiatow, spetu itp. Sprzt zmechanizowany podlegajy przepisom o dozorze
technicznym musi posiadaktualne dokumenty uprawnag do jego eksploatacji. Sptz
zmechanizowany i pomocniczy powinien igwaly i wyrazny napis okréajacy jego
istotne cechy techniczne, np.:ang, NnasNos¢, cisnienie, temperatgritp. i powinien uzyska
akceptagj przedstawiciela Zamawigjego. Aparaty i przysdy pomiarowe #yte do
przeprowadzenia baflai prob montaowych powinny posiada aktualne swiadectwa
legalizacyjne. Liczba i wydajsé sprztu powinna gwarantowawykonanie robot zgodnie z
zasadami ok&gonymi w dokumentacji projektowej, ST, SST i wskiazeh przedstawiciela
Zamawiagcego w terminie przewidzianym kontraktem. Przy nragmt urzdzen oraz
instalacji naley uzywaé sprztu, urzdzer, aparatow i nakdzi zgodnych z technologi
wykonywania robo6t okrdong przez producenta lub dostaweirzadzen, gwarantujcych
wiasciwg jakas¢ robot.
Wykonawca powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagpujacych maszyn i
sprztu, w zalenosci od zakresu robot gwarandaych ich widciwg jakos¢. S to miedzy
innymi:

» wiertarki elektryczne

* Dbruzdownica

» odkurzacz przemystowy

* megaomomierz

* mostek kablowy

* zuraw samochodowy (lub rusztowania)

» drabiny rozstawne i rozsuwane

» wibromtot elektryczny 3,0 kW (4KM)

* monitor serwisowy



* notebook

IV. Wymagania dotyczace transportu materiatow

Wykonawca jest obowrany do stosowania jedynie takiélodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot. Liczbarodkow transportu powinna
gwarantowa prowadzenie robot zgodnie z zasadami dereymi w dokumentaci
projektowej i SST, w terminie przewidzianym kontiek. Transportu ugdzen oraz
elementdw instalacji natg dokon& zgodnie z wymaganiami okilenymi przez producenta
lub dostawe urzadzen. Na srodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny
by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, ukiadgoénie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworg dla poszczegolnych elementow. Transport odbywanai koszt

Wykonawcy.

V. Wykonanie robot

Roboty w zakresie instalacji CCTV, nagténienia i nagtaénienia mobilnego

Ogodlne warunki wykonania rob6t podano w ST-00.

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakach wykonania oraz za wykonanie robot
zgodnie z dokumentagcprojektows, specyfikacj techniczig i obowigzujagcymi przepisami

prawa i normami.

System nagténienia

1. Mont& szafy rack

Wyznaczy miejsce docelowe. Moniaprzeprowadd zgodnie z zalczory instrukch
montau dohczom do uradzenia.

2. Monta zasilacza awaryjnego i modutu baterii

Zasilacz i baterie zamontowaod dotu, na wysokd 6U. W razie potrzeby zastosofva
dodatkowe podtrzymanie na szynach prowgagieh. Posjpowa zgodnie z instrukgj
instalacji uradzenia.

3. Monta& wzmacniaczy mocy

Wzmacniacze zamontowav szafie rack. Podézy¢ zgodnie z dajczory instrukcp instalacji

urzadzea.



4. Monta matrycy audio

Matryce zamontowa w szafie rack. Dalsze czynsw prowadzé zgodnie za zatzory
instrukcp instalacji uradzenia.

5. Monta paneli naciennych

Panele n&cienne zamontowaw miejscach wyznaczonych na projekcie.gepy¢ zgodnie z
zakczory instrukcp instalacji.
6. Gtasniki tubowe, kolumny gténikowe, gt@niki écienne

Wszystkie rodzaje gkmikdw zamontowai podiczy¢ w miejscach wyznaczonych na
projekcie. Pospowa zgodnie z instrukgjinstalacji dojczorg do urzdzen.

7. Monta zrodia dwieku

Odtwarzacz zamontowav szafie rack. Dalsze czyn§w wykonywa zgodnie zajczory
instrukcp instalacji.

8. Mikrofony, statywy, kable

Wszystkie urgdzenia zamontowaw miejscach wyznaczonych na projekcie. Bosiva
zgodnie z instrukgjinstalacji. Kable rozprowadzizgodnie z wymogami zawartymi w ST i
SST.

9. Programowanie i uruchomienie systemu

Uruchomienie systemu jest miove dopiero wéwczas, gdy wszystkie jego elemerdgtaty
prawidiowo zamontowane i sprawdzone. Zaprogranéasyatem zgodnie z oczekiwaniami i
wymaogami uprawnionego przedstawiciela Zamayaego.

10. Szkolenie zytkownikow

Szkolenie rozpocg od zapoznania administratora z d&ate systemu. Naspnie
przeprowadz szkolenie uytkownikow wedtug listy dostarczonej przez przedstiela
Zamawiagcego. Sporgdzi¢ protokot, w ktdérym przeszkoleni podpistakt uczestnictwa w

szkoleniu.

System telewizji dozorowej

1. Mont& zasilacza 24V, pasywneqo nadajnika video wraawnzigzng puszk instalacyjn

Odkreci¢ obudowe puszki instalacyjnej, dokothazesciowego demontai zasilacza zgodnie z
instrukcg montau producenta, wytyczy otwory, wytrasowa je, wykona& otwory,
przykreci¢ podstaw zasilacza. Wprowadgi przewody, podjczy¢ przewody zgodnie z
instrukcpg montau producenta, sprawdzipoprawng¢ polczen, zamocowdé puszk na
stupie, podiczy¢ zasilanie 230V, sprawdzdziatanie.

Sposob montau puszki instalacyjnej na stupie — 2 warianty:



* wytrasow& otwory, wykon& slepe otwory, osadzi kotwy metalowe lub kotki
rozporowe, zamocowaguszk
» odmierzy odpowiedni odcinek obejmy stalowej z asymetryczrymbieniem, ucié,
przecagma¢ dwa odcinki obejmy przez tydnscianke puszki, za pomag sruby
przykreci¢ puszk do stupa
Przykrci¢ odbudow do puszki instalacyjnej

2. Monta glowicy obrotowej

Zamocowé obejne na istniegcym stupie éwietleniowym. Przykgci¢ uchwyt scienny.
Wprowadz¢ przewody. Dokona czesciowego demontar gtowicy zgodnie z instrukgj
instalacji dostarczanprzez producenta. Wprowadzprzewody, zamocowaobudow do
uchwytusciennego. Podtzy¢ przewody zgodnie z instrukcnmontau producenta, zatzy¢
zasilanie. Wykona test sprawdzagy — podijczy¢ gtowice do monitora serwisowego.
Zamocowa gtowice.

3. Monta kamery dualnej wraz z obudgwewretrzng z grzatly

Przykreci¢ obiektyw do kamery, pogézy¢ zasilanie obiektywu. Zamocowakamee w
obudowie zewsetrznej. Wytyczy otwory, wytrasowa je, wykona slepe otwory, osadgi
kotki rozporowe, wprowadzi przewody, przykgcic uchwyt ( w przypadku monta na
stupie dwietleniowym mana wy¢ obejm stalowych). Przykci¢ obudow do uchwytu,
podiczy¢ przewdd zasilagy zgodnie z instrukcja mor#ia producenta, positzy¢ przewod
sygnatowy do pasywnego nadajnika video,aytonadajnik do gniazda w kamerze, sprawdzi
poprawnd¢ polgczen. Zakczye zasilanie 230V, podezy¢ monitor serwisowy, ustawii
wykadrowa& obraz, zamks i skreci¢ obudove.

4. Monta monitora LCD

Ustawic monitor w wyznaczonym miejscu, padky¢ przewod sygnatowy do rejestratora
cyfrowego, podiczy¢ zasilanie 230V, sprawdzdziatanie monitora.

5. Monta szafy rack

Wyznaczy¢ miejsce docelowe. Montaprzeprowadd zgodnie z zakczory instrukcp
montau dohczory do urzdzenia.

6. Monta zasilacza awaryjnego i modutdw baterii

Zasilacz i baterie zamontowaod dotu, na wysok@d 9U. W razie potrzeby zastosofva
dodatkowe podtrzymanie na szynach prowgagieh. Posjpowa zgodnie z instrukgj

instalacji uradzenia.



7. Monta rejestratora cyfrowego

Przygotowa rejestrator do instalacji poprzez zamontowanigskdw twardych, zamontowa
rejestrator w wyznaczonym miejscu w szafie raclgtgmzy¢ przewody wizyjne zgodnie z
instrukcg montau producenta, pogkzy¢ zasilanie 230V, sprawdziwskpnie dziatanie
rejestratora.

8. Monta pulpitu steruycegqo

Ustawi pulpit w wyznaczonym miejscu, pagdky¢ kabel magistrali RS-485, padizy¢
zasilanie 12V (zasilacz w zestawie), sprawdiziatanie pulpitu.

9. Monta zasilacza buforoweqgo 3A

Wyznaczy miejsce montau, wytrasowé otwory, wywiercé otwory. Przykeci¢ zasilacz do
sciany za pomag kotkdw rozporowych. Wprowad&i kable zasilajce, podiczy¢ w
odpowiednie gniazda w zasilaczu. Pupdh¢ zasilacz do zasilacza awaryjnego, sprawdzi
poprawnd¢ pracy, przeprowad&ipomiary. Zamkg¢ i zabezpieczy/ urzadzenia.

10. Programowanie i uruchomienie systemu

Po podiczeniu wszystkich ugdzen, podhczeniu zasilania zaprogramoévaozostate funkcije
rejestratora zgodnie z instrulcjnstalacji producenta . Ngginie zaprogramowakamery
obrotowe: trasy patrolowania, presety, autopanovean itd. zgodnie z instrukgjnstalaciji
producenta. W programowaniu uwgdhic wszystkie: informacje, sugestie przekazane przez
przedstawiciela Zamawigego. Wykadrowa kamery dualne zgodnie z zaleceniem
przedstawiciela Zamawigiego. Sprawdzi poprawné¢ wprowadzonych danych, uruchami
system. Przeprowadzi testy funkcjonalne systemu. Przeprowadziest nagrywania.
Odtworzy¢ nagrany materiat. Przeprowaézitest archiwizacji danych na émoku
zewrgtrznym (USB, pityta CD). Przeprowadziest zasilania awaryjnego. Zarchiwizawa
wybrany materiat na rsaiku zewrgtrznym, odtworzy na terminalu PC.

11. Szkolenie zytkownikow

Szkolenie rozpocg od zapoznania administratora z d&ate systemu. Naspnie
przeprowadz szkolenie uytkownikow wedtug listy dostarczonej przez przedstiela
Zamawiagcego. Sporgdzi¢ protokot, w ktdérym przeszkoleni podpistakt uczestnictwa w

szkoleniu.



System nagténienia mobilnego

1. Mont& i demonta przendnego systemu naginienioweqo

PrzeprowadZi testowy montai demonta urzadzenia narodku transportu wskazanym przez
przedstawiciela Zamawigego. Jeeli na potrzeby monta wymagane $ dodatkowe
uchwyty lub stela, prosz uwzgkdni¢ powyzsze w ofercie, a w praktyce zastosowa

Na etapie projektowania nie jest dgsta szczegotowa informacja odneée do rodzaju
srodka transportu, ktorychzie stosowany docelowo przez Zamawdapo. Naley zatem
przyja¢ za etalon wozek, platforgitypu Melex.

2. Uruchomienie systemu

System uruchondi postugujc sk instrukcp dolagczory do urzdzenia. Zastosowasie do
wymogow Zamawiajcego przy programowaniu.

3. Szkolenie @ytkownikow

Szkolenie rozpoeg od zapoznania administratora z d&ale systemu. Naspnie
przeprowadz szkolenie uytkownikow wedtug listy dostarczonej przez przedstiela
Zamawiajcego. Sporgzi¢ protokdt, w ktérym przeszkoleni podpistakt uczestnictwa w

szkoleniu.

UWAGA!
Wszystkie prace musa byé wykonane przez osoby uprawnione i przeszkolone w

zakresie wykonywanych prac.

VI. Kontrola jako $ci robét
1. Wykonywanie badai pomiaréw

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST-00.
Kontrola techniczna obejmuije:

* sprawdzenie jak@i materiatow, tj. dopuszczenia do stosowania — Uvigkvca ma
obowigzek przekazania przedstawicielowi Zamaweago wszystkichswiadectw
jakosci, atestowswiadectw kwalifikacji stosowanych materiatdw. Maddy bez tych
dokumentow nie magby¢ wbudowane

* wykonanie pomiaréw i bada Wykonawca dostarczy protokoty ngstijacych
pomiaréw: sprawdzenieggtosci zyt przewoddw, pomiar rezystancji

Pomiary powinny b§ wykonywane przez osoby uprawnione. Przgz wyte do bada i

pomiarow powinny posiad&wiadectwa wzorcowania.



W ramach odbioréw e#ciowych ( robdt ulegapych zakryciu) nabkey skontrolowa

zgodnd¢ zamontowanych elementow, ktére ulggrzakryciu i wykonania robdt z
dokumentagj projektowy i obowigzujagcymi przepisami. Dziatanie odnotowav Dzienniku

Budowy.

VII. Przedmiar i obmiar robét

Ogodlne zasady przedmiaru i obmiaru rob6t podandv0&

Przedmiar robot stanowi catoi jest integralg czesciag dokumentaciji projektowej. 1k robot
okresla sk na podstawie przedmiaru robéot z uwerlyieniem zmian w dokumentacii

powykonawczej i zaaprobowanych przez przedstavademawiajcego.

VIII. Odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-00.
Wykonawca po zakikzeniu robot i zgtoszeniu wpisem do dziennika buglqwzedtay
komplet dokumentow:

» dokumentag powykonawcz

» protokoty bada

» certyfikaty, atesty

* inwentaryzacgj powykonawcz
Spelnienie powsszych warunkéw jest podstawdo rozpoczcia odbioru robot. W czasie
przekazywania instalacji do eksploatacji uglesprawdzt dziatanie urzdzen, przeszkok

personel, a po odbiorze Zamawi@j zobowazany jest zapewaistah konserwacje systemu.

IX. Dokumenty odniesienia i przepisy zwazane
Przepisy prawne:
1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DANW89/1994 poz.414) wraz z
paézniejszymi zmianami
2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrazenaydnia 27 marca 2003 r.
(Dz.U. Nr 80/2003) wraz z @éiejszymi zmianami
3. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwac z dnia
19.12.1994 r. w sprawie dopuszczenia do stosowanidudownictwie nowych
materiatdbw oraz nowych metod wykonywania robét widoych (Dz.U. Nr 10/1995,
poz. 48)



4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004v sprawie okrédenia
metod i podstaw spagdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planmowh
kosztébw prac projektowych oraz planowanych kosztéabdét budowlanych
okreslonych w programie funkcjonalno —zytkowym(Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz.
1389)

5. Rozporadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wénga 2004 r. w sprawie
okreslenia szczegotowego zakresu i formy dokumentadjijgitowe]j, specyfikacii
technicznych wykonania i odbioru robét budowlangehz programu funkcjonalno —
uzytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072)

Normy:

PN-EN 50173-1:2004 Technika informatyczna. Systekablowania strukturalnego

PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Insjalakablowania — Cz. 1. Specyfikacja
I zapewnienie jakei

PN-EN 50174-2:2002 Technika informatyczna. Insjalakablowania — Cz. 2: Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewgtrz budynkéw

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Insjalakablowania — Cz. 3: Planowanie i
wykonawstwo instalacji na zewtnz budynkow

PN-EN 50131-6:2000 Systemy alarmowe. Systemy syawil wiamania. Zasilacze

PN-EN 50132-2-1:2007 Systemy alarmowe. Systemy mow® CCTV stosowane w
zabezpieczeniach. Cz. 2-1: Kamery telewizji czariabej

PN-EN 50132-4-1:2002Systemy alarmowe. Systemy daower CCTV stosowane w
zabezpieczeniach. Cz. 4-1: Monitory czarno-biate

PN-EN 50132-5:2002 Systemy alarmowe. Systemy dew®rdCCTV stosowane w
zabezpieczeniach. Cz. 5: Teletransmisja

PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe. Systemy dew®rdCCTV stosowane w
zabezpieczeniach. Cz. 7: Wytyczne stosowania

PN-90/T-06256.04 Urdzenia i systemy elektroakustyczne wysokiej wiéchodtwarzania -

- Minimalne wymagania techniczne -- Wdzenia do magnetycznego zapisywania i
odczytywania

PN-92/T-04499.01 Urrdzenia i systemy elektroakustyczne -- Postanowiegdidne
PN-92/T-04499.02 Uwmdzenia i systemy elektroakustyczne -- QGlgria podstawowe i

metody obliczé



PN-93/T-06256.08 Urdzenia i systemy elektroakustyczne wysokiej wiéchodtwarzania -

- Minimalne wymagania techniczne -- Zestawyadzn

PN-IEC 60364-4-73:1999 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa

PN-87/E-90054 Przewody elektroenergetyczne ogoélpegeznaczenia do ukladania na state.
Przewody jednaytowe o instalacji polwinitowe]

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaclijme kablowe. Projektowanie i budowa
BN-89/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne epradowe. Instalacje wirzowe.
Ogodlne wymagania

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscobiaie kablowe. Ogoélne wymagania i
badania

BN-89/8984-19 Telekomunikacyjne sieci weytnzazaktadowe przewodowe. Linie kablowe.
Ogodlne wymagania i badania. Wytyczne stosowania

ZN-96/TP. S.A.-027 Telekomunikacyjne sieci miejseowLinie kablowe o0 zylach
metalowych

ZN-96/TP. S.A.-028 Telekomunikacyjne sieci miejseowTlory kablowe abonenckie i
miedzycentralowe

ZN-96/TP. S.A.-029 Telekomunikacyjne sieci miejseowTelekomunikacyjne kable
miejscowe o izolacji i powtoce polietylenowej, wyp@ne

ZN-96/TP. S.A.-004 Telekomunikacyjne linie kablow#blizenia i skrzgowania z innymi

urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Ogdlne wymagab&aania

Niniejsza specyfikacja zostata spguizona zgodnie z rozpag@zeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 2 wrzaia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyeikonania i odbioru robot

budowlanych oraz programu funkcjonalnoskowego. (Dz. U. z dnia 16 wraaia 2004.)

Sporzdzit: Sporzit:



