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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technej (SST) s
zagadnienia dotyagze wykonania i odbioru wewirznej instalacji elektryczne.

1.2. Zakres robot oflych SST

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy budowy insjalavewngtrznej
elektryczne,.

1.3. Okrglenia podstawowe

Wewretrzna linia zasilajca (wlz) — przewod Ilub waizka przewodow
jednazytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka przewoddw jedriab
wielozytowych pohczonych réwnolegle,atznie z osprgtem, ut@zonej na
wspolnej trasie idczace zaciski tych samych dwoch udzer elektrycznych
jedno- lub wielofazowych albo jedno- lub wielobiegunowyshizacych do
rozdziatu energii elektrycznej.

Rura ochronna - rura drednicy wkkszej (0 co najmniej 1,5)srednicy
przewodow jedno- lub wieloytowych pohczonych rownolegle, siaca do
przenoszenia obgien mechanicznych zewtrznych .

Trasa prowadzenia instalacji - pas ptaszczyzny obiektup#estrzeni, ktorej
oskha symetrii jest linia prosta, tamana lub falistactaca dwa lub wgcej
urzadzear elektrycznych, w ktérym ulzone @ jedna Ilub wecej linii
prowadzenia instalaciji.

Napikcie znamionowe (U) - naptie micdzyprzewodowe pidu przemiennego,
na ktore instalacja jest zbudowana.

Osprzt elektroenergetyczny, elektroinstalacyjny - zbior eletdgy
przeznaczonych doadzenia, rozgakiania lub zakaczania przewoddéw
instalacji , np. puszki, gniazdkagckniki, zlhczki, koncowki.

1.5. Ogolne wymagania dotygz robot

Ogoblne wymagania dotyaee rob6t podaneasv Warunkach technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlano-momavych. Instalacje elektryczne.
Normy zwhzane: N SEP-E/002- wytyczne PN- instalacje elezing w
obiektach; PBUE 1987; PN-IEC 60364 - instalacgke&lczne w obiektach
budowlanych; PN-IEC 60364-4-41/2000 - instaladpkieyczne w obiektach
budowlanych — ochrona przeciw pgeaiowa.



2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania.

Wszystkie zakupione przez Wykonagumateriaty, dla ktorych normy PN i
BN przewidup posiadanie zaviadczenia o jakéri lub atestu, powinny by
zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materialy powinny by wyposaone w takie dokumenty nayczenie
Inspektora Nadzoru.

2.2. Przewody instalacji.

Zaprojektowano do wykonania instalacji elektrycznej &,4kzewody typu
DY, YDY, YKY, LgY.

2.3. Rury ochronne.

Rury ochronne nalyy wykona& z materiatow trwatych, szczelnych,
wytrzymatych mechanicznie.

2.4. Rozdzielnice.

Naley montowa& rozdzielnice zgodnie ze schematami. Typ i producent
rozdzielnic dowolny, uwarunkowany jednak posiadanym akiym atestem na
znak bezpieczestwa.

2.5. Oprawy.

Do wykonania gwietlenia pomieszcze nalezry zastosowa oprawy typu
zgodnie ze wskazaniem w projekcje obliaGzenakzenia Gwietlenia na
powierzchniach roboczych.

2.6. Osprzt instalacyjny.

Naley montowa& osprzt instalacyjny - typ i producent wskazany przez
Inwestora uwarunkowany jednak posiadanym aktualnym etesha znak
bezpieczéstwa.

2.7. Skladowanie materiatow.

Wszystkie elementy instalacji przechowyiviasktadowa w oryginalnych
opakowaniach zgodnie z zaleceniami producentow. Cedfyfik atesty i
potwierdzenia bada dofaczy¢ do dokumentacji powykonawczej, przekéza
Inwestorowi.



3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu

Sprzt uzyty do wykonania robot powinien kBysprawny pod wzgidem
technicznym i spetniawymagania BHP.
3.2. Sprzt do rob6t montzowych i wykaczeniowych

W zaleznoéci od potrzeb, Wykonawca zapewni sgirzlo wykonania robot
budowlanych, montawych i wykaiczeniowych.

Sprzt i srodki transportu muszby¢ w petni sprawne | dostosowane do
technologii i warunkéw wykonywanych robét oraz wymogow wajacych z
racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Transport materiatdw powinien bydostosowany do ich wielkoi, ilosci i
gabarytow.

4.2. Transport rozdzielnic

Rozdzielnice powinny by transportowane krytymirodkami transportu
obok siebie na calej] powierzchni transportowej i zabezupee przed
przesuwaniem giprzez zamocowanie pasami, podklinowanie lub inny sposéb. W
czasie transportu nie powinny styka&ic z ostrymi przedmiotami, megymi
spowodowa uszkodzenia mechaniczne.

4.3. Transport przewodow, osptg i opraw

Transport przewodow, ospitmi i opraw powinien odbywa si¢ krytymi
srodkami transportu, zgodnie z oba&ujacymi przepisami transportowymi.
Zabezpieczone przed uszkodzeniem zgodnie zaleceniamidupeatow w
oryginalnych opakowaniach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robot podano w Warunkach techyotzn
wykonania i odbioru rob6t budowlano-momavych. Instalacje elektryczne.



5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca wytyczy i ozhaczy miejsca
prowadzenia instalacji, sprawdzi diugowlz, przygotuje miejsca lokalizacji
rozdzielnic.

5.3. Roboty montaowe

Instalacje uklada w sposdb zapewnigfy zabezpieczenie izolacji
przewodow przed uszkodzeniem mechanicznym. \idien punkcie podziatu
instalacji pozostawi zapas zapewnigy stworzenie skutecznego pokenia
elektrycznego.

Wytyczne uktadania instalacji

Instalacje nalgy uktada& podtynkowo lub w sposéb zapewriay ochror
przed mechanicznym uszkodzeniem izolacji przewoddow. Naxcoh
przewodow (instalacji) od strony rozdzielnicy natleumiesci¢ trwate napisy
zawierapce co najmniej ;
a) symbol i nr obwodu instalacji;

b) oznaczenia dotygze pomieszczedo ktorych prowadzona jest instalacja;

Przed zatynkowaniem instalacji, wszystkie a2dae obwody powinny zosta
sprawdzone, protokoty pomiaru przekazane musg Inspektorowi Nadzoru, a
wyniki sprawdzenia odnotowane w dzienniku budowy. Prowadznstalacg
wlz przed podiczeniem do ukladu pomiarowego nateuzgodné z Zaktadem
Energetycznym. Prace potwierélzvpisem w dzienniku budowy.

Wytyczne uktadania rur ochronnych

Prowadzenie przewoddéw zasiaych rozdzielnice oraz wprowadzenie do
budynku instalacji telefonicznej powinny &ywykonane w rurze ochronne;.
Montaz rur wykona& w sposéb zapewnigy bezpieczne prowadzenie instalaciji.

Mocowanie rozdzielnic

Mocowanie rozdzielnic wykorta zgodnie z zaleceniami producenta.
Zabezpieczy rozdzielnice przed zapyleniem podczas robot budowlanych
wykonczeniowych.

Monta opraw

Oprawy wewitrz budynku montow& w zaleznosci od budowy sufitu i
wskazanego typu oprawy w danym pomieszczeniu. Na zewnbudynku
oprawy montowé natynkowo, zabezpiecgy przed zawilgoceniem. Natg
podczas montg opraw przestrzega wytycznych producenta zawartych w
kartach katalogowych wyrobu. Wszystkie oprawy lamp flsoencyjnych musie
by¢ wyposaone w kondensatory kompensacyjne mocy biernej.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Warunkach technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlano-momavych. Instalacje elektryczne.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
Badania przed przygpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykangrace
majce na celu:
—ustalenie metod wykonywania prac,
—ustalenie metod prowadzenia robot i ich kontrobzasie trwania budowy.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowrany do stalej i systematycznej kontroli
prowadzonych robét w oparciu o obawiljace normy i przepisy.

W szczegolngci kontrola powinna obejmowa
-sprawdzenie metod wykonywania rowkow, bruzd i pr&eb
-zbadanie materiatow i elementow instalacji padekn ich zgodnéci z cechami
podanymi w dokumentacji technicznej i warunkami techmyean podanymi
przez wytwore,
-badanie zachowania warunkéw bezpiéshe@a pracy,
-badanie zabezpieczenia pracy na wysoko
-badanie w zakresie zgodiw z dokumentag techniczm i warunkami
okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkam
technicznymi wytworni materiatow, ewentualnie innyumownymi warunkami,
-badanie poprawrigi utozenia przewodu, jego odledgio od innych instalacji i
ich zabezpieczenia,
-badanie prawidtowego mocowania przewodu i rur ochych na podizu,
-badanie zabezpieczenia przewodu przy prej przez sciany, stropy (rury
ochronne),
-badanie zabezpieczenia przed kagdzpciski ),
-badanie przepustowa utozonych instalacii,
-badanie rezystanciji izolacji utonych instalacij,
-badanie parametrow zabezpiatpezeciwporaeniowych,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w Warunkach technitznyc
wykonania i odbioru robot budowlano-montavych tom. V Instalacje
elektryczne.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla poszczegoélnych typow instalagpstaty
wyszczegolnione w kosztorysie i przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w Warunkach technit¢enyc
wykonania i odbioru robot budowlano-montavych tom. V Instalacje
elektryczne.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagpyrojektows,
SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru;gé wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu (zatynkowaniu)
podlegay wszystkie technologiczne czyniw zwiazane z budow instalacji, a
mianowicie:
- roboty przygotowawcze,
- przygotowanie podta, wykonanie bruzd, przehi
- wykonanie rur ochronnych,
- roboty montaowe, ut@enie instalacji (przewodow),
- monta& i budowa rozdzielnic,
- pomiary przepustowdi, rezystancji izolacji, parametrow zabezpietze
przeciwporaeniowych,
- zatynkowanie i montaosprztu instalacyjnego.

Odbiér robot zanikaicych powinien by dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogolnegogpast
robot.

8.3. Odbior kacowy

Odbiorowi kaacowemu podlega sprawdzenie kompléiricdokumentacji
do odbioru technicznego koowego (polegace na sprawdzeniu protokotow
bada przeprowadzonych przy odbiorach technicznycs@awych).

Wyniki przeprowadzonych bada kontroli podczas odbioru powinny by
ujete w formie protokotu, szczegdtowo omoéwione, wpisane deidizika budowy
i podpisane przez nadzor techniczny oraz cztonkéw komigjeprowadzajcej
badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbiorunkowego naley
uzn& za doktadne, peli wszystkie wymagania zostaty spetnione.



Jezeli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym Koowym nie zostato
spetnione, naley ocent jego wptyw na stopig sprawndci dziatania instalacji i
w zaleznosci od tego okrdi¢ konieczne dalsze pegiowanie.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy ptatrioi

Wykonawca okréli z Inwestorem w umowie szczegbétowej na wykonanie
robot.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

1. NSEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego
napkcia. Ochrona przeciwparaniowa.

2. N SEP-E-002 Instalacje elektryczne w obiektach

3. PBUE 1987 Przepisy budowy adzen elektrycznych

4. PN-IEC-60364 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych

5. PN-IEC 60364- Instalacje elektryczne w obiektach

4-41/2000 budowlanych — ochrona

przeciwporaeniowa.

10.2. Inne dokumenty

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999r w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy uezlzeniach i instalacjach energetycznych.
(Dz. U. Nr 80 poz. 912.)



